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(57)摘要

本发明公开了一种森林防火用导航报警装

置，属于森林监控技术领域，包括：多个监控机构

和控制计算机，所述监控机构包括支撑柱，所述

支撑柱的内壁滑动连接有移动柱，所述支撑柱的

底部安装有底板，所述支撑柱的表面安装有控制

面板，所述支撑柱的表面转动连接有第一安装

块，所述第一安装块的表面转动连接有太阳能

板，所述第一安装块的表面安装有角度调节框，

所述角度调节框的表面转动连接有两个第一螺

纹杆，所述第一螺纹杆的表面螺纹连接有第一移

动块，所述第一移动块的表面安装有支撑杆。本

发明在实现对森林环境进行监测基础上，还可以

对方便将该装置固定在地面，且可以在出现火灾

时快速对火灾位置进行导航。
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1.一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，包括：

多个监控机构(1)和控制计算机(2)，所述监控机构(1)包括支撑柱(101)，所述支撑柱

(101)的内壁滑动连接有移动柱(102)，所述支撑柱(101)的底部安装有底板(103)，所述支

撑柱(101)的表面安装有控制面板(104)，所述支撑柱(101)的表面转动连接有第一安装块

(105)，所述第一安装块(105)的表面转动连接有太阳能板(106)，所述第一安装块(105)的

表面安装有角度调节框(107)，所述角度调节框(107)的表面转动连接有两个第一螺纹杆

(108)，所述第一螺纹杆(108)的表面螺纹连接有第一移动块(109)，所述第一移动块(109)

的表面安装有支撑杆(110)，且支撑杆(110)与太阳能板(106)接触，所述移动柱(102)顶部

转动连接有第二安装块(113)，所述第二安装块(113)的表面转动连接有第一齿轮(114)，所

述第一齿轮(114)的表面固定连接有第三安装块(115)，所述第三安装块(115)的表面安装

有蓄电池(116)，所述蓄电池(116)的顶部安装有郁金香发电机(117)，所述第三安装块

(115)的表面安装有风向检测仪(118)，所述风向检测仪(118)的表面安装有风速检测仪

(119)，所述第三安装块(115)的表面安装有报警灯(120)，所述第三安装块(115)的表面安

装有红外热成像摄像头(121)，所述第三安装块(115)的表面安装有水位仪(122)，所述水位

仪(122)的表面滑动连接有固定锥(133)，所述固定锥(133)的内壁滑动连接有多个固定钉

(137)，且控制面板(104)与控制计算机(2)通过信号连接。

2.根据权利要求1所述的一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，所述角度调节框

(107)的表面安装有第一伺服电机(111)，且第一伺服电机(111)的输出轴与一侧所述第一

螺纹杆(108)固定连接，一侧所述第一螺纹杆(108)的表面设置有第一传动皮带(112)，且第

一传动皮带(112)与另一侧所述第一螺纹杆(108)的表面接触。

3.根据权利要求2所述的一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，所述支撑柱

(101)的内壁转动连接有第二螺纹杆(123)，所述移动柱(102)的内壁固定连接有第二移动

块(124)，且第二移动块(124)螺纹连接于第二螺纹杆(123)的表面，所述支撑柱(101)的底

部安装有第二伺服电机(125)，且第二伺服电机(125)的输出轴与第二螺纹杆(123)的一端

固定连接。

4.根据权利要求3所述的一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，所述第二安装块

(113)的表面转动连接有转动柱(126)，所述转动柱(126)的顶部固定连接有第二齿轮

(127)，所述第二安装块(113)的表面安装有第三伺服电机(128)，所述第三伺服电机(128)

输出轴的表面设置有第二传动皮带(129)，且第二传动皮带(129)与转动柱(126)接触。

5.根据权利要求4所述的一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，所述底板(103)

的表面安装有多个支撑座(130)，所述支撑座(130)的表面转动连接有第三齿轮(131)，所述

固定锥(133)的表面固定连接有调节齿板(134)，且调节齿板(134)与第三齿轮(131)啮合，

一个所述支撑座(130)的表面设置有摇把(132)。

6.根据权利要求5所述的一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，所述固定锥

(133)的内壁转动连接有传动柱(135)，所述传动柱(135)的表面固定连接有多个第一齿牙

(136)，所述固定钉(137)的表面固定连接有第二齿牙(138)，且多个第一齿牙(136)与多个

所述第二齿牙(138)配合使用。

7.根据权利要求6所述的一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，所述控制计算机

(2)的内部设置有视频监视控制模块、视频云台控制模块、摄像头控制模块、视频监控巡航
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模块、历史视频回放模块、烟火报警模块、热成像火源识别模块、气象因子模块、短信通知模

块、GPS地图模块和火点定位模块，所述视频监视控制模块用于管理红外热成像摄像头

(121)并且对红外热成像摄像头(121)进行设置和控制，所述视频云台控制模块用于控制计

算机(2)控制红外热成像摄像头(121)方向角镜头焦距的拉伸和缩放，所述摄像头控制模块

用于控制红外热成像摄像头(121)并对红外热成像摄像头(121)视角方位焦距光圈的调整，

所述视频监控巡航模块用于根据使用者规划的视频监控巡航进行巡航，确保视频监控按照

巡航设置进行自动巡航，所述历史视频回放模块用于使用者查看和浏览监控点历史回放的

视频，所述烟火报警模块用于对红外热成像摄像头(121)监控图像进行检测，并且对可见光

烟雾进行识别和报警，所述热成像火源识别模块对所述烟火报警模块传回的报警信息进行

后端二次分析、判别，及时准确的提供火源报警信息，并控制报警灯(120)进行报警，所述气

象因子模块用于实时显示气象数据，并对风向检测仪(118)、风速检测仪(119)和水位仪

(122)的数据进行动态采集，并处理和存储风向检测仪(118)、风速检测仪(119)和水位仪

(122)的数据信息，所述短信通知模块用于在所述热成像火源识别模块识别出火源时对使

用者进行提示，并且在短信中显示气象预警等级、火灾报警信息和辅助指挥短消息发送，所

述GPS地图模块用于对地图进行浏览，并且提供对地图全屏、放大和缩小，且所述GPS地图模

块提供距离量测、面积量测、清除选择和地图打印，所述火点定位模块用于在所述GPS地图

模块对火灾位置进行定位并显示扑火路径。

8.根据权利要求7所述的一种森林防火用导航报警装置，其特征在于，所述火点定位模

块包括单点定位单元、交叉定位单元、火警点管理单元和扑火路径单元，所述单点定位单元

用于通过单一红外热成像摄像头(121)进行定位，所述交叉定位单元用于通过多个红外热

成像摄像头(121)进行交叉定位，所述火警点管理单元通过所述GPS地图模块查询火警点坐

标信息并在地图上定位，所述扑火路径单元用于在所述GPS地图模块标绘出距离着火点扑

救的最佳路径。
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一种森林防火用导航报警装置

技术领域

[0001] 本发明涉及森林监控技术领域，更具体地说，涉及一种森林防火用导航报警装置。

背景技术

[0002] 森林火灾是一种突发性强、破坏性大、处置救助较为困难的自然灾害。森林火灾是

森林最危险的敌人，也是林业最可怕的灾害，它会给森林带来最有害，最具有毁灭性的后

果。森林火灾不但烧毁成片的森林，伤害林内的动物，而且还降低森林的繁殖能力，引起土

壤的贫瘠并破坏森林涵养水源，甚至会导致生态环境失去平衡。近年来，随着中国退耕还

林，植树造林等工作的不断推进，森林防火工作已成为重中之重。

[0003] 为防止森林火灾的发生或者是在森林火灾发生时能够及早的发现从而避免火势

无法扑灭，就需要在森林中布置多个森林防火的导航报警装置，传统的森林防火导航报警

装置大多与支架为一体式设计，在通过支架固定在所需要的位置，导致导航报警装置在使

用时容易发生倾倒，并且现有的导航报警装置不能够在出现火灾时进行快速导航。

发明内容

[0004] 1.要解决的技术问题

[0005] 针对现有技术中存在的问题，本发明的目的在于提供一种森林防火用导航报警装

置，本发明在实现对森林环境进行监测基础上，还可以对方便将该装置固定在地面，且可以

在出现火灾时快速对火灾位置进行导航。

[0006] 2.技术方案

[0007] 为解决上述问题，本发明采用如下的技术方案：

[0008] 一种森林防火用导航报警装置，包括：

[0009] 多个监控机构和控制计算机，所述监控机构包括支撑柱，所述支撑柱的内壁滑动

连接有移动柱，所述支撑柱的底部安装有底板，所述支撑柱的表面安装有控制面板，所述支

撑柱的表面转动连接有第一安装块，所述第一安装块的表面转动连接有太阳能板，所述第

一安装块的表面安装有角度调节框，所述角度调节框的表面转动连接有两个第一螺纹杆，

所述第一螺纹杆的表面螺纹连接有第一移动块，所述第一移动块的表面安装有支撑杆，且

支撑杆与太阳能板接触，所述移动柱顶部转动连接有第二安装块，所述第二安装块的表面

转动连接有第一齿轮，所述第一齿轮的表面固定连接有第三安装块，所述第三安装块的表

面安装有蓄电池，所述蓄电池的顶部安装有郁金香发电机，所述第三安装块的表面安装有

风向检测仪，所述风向检测仪的表面安装有风速检测仪，所述第三安装块的表面安装有报

警灯，所述第三安装块的表面安装有红外热成像摄像头，所述第三安装块的表面安装有水

位仪，所述水位仪的表面滑动连接有固定锥，所述固定锥的内壁滑动连接有多个固定钉，且

控制面板与控制计算机通过信号连接。

[0010] 作为本发明的一种优选方案，所述角度调节框的表面安装有第一伺服电机，且第

一伺服电机的输出轴与一侧所述第一螺纹杆固定连接，一侧所述第一螺纹杆的表面设置有
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第一传动皮带，且第一传动皮带与另一侧所述第一螺纹杆的表面接触。

[0011] 作为本发明的一种优选方案，所述支撑柱的内壁转动连接有第二螺纹杆，所述移

动柱的内壁固定连接有第二移动块，且第二移动块螺纹连接于第二螺纹杆的表面，所述支

撑柱的底部安装有第二伺服电机，且第二伺服电机的输出轴与第二螺纹杆的一端固定连

接。

[0012] 作为本发明的一种优选方案，所述第二安装块的表面转动连接有转动柱，所述转

动柱的顶部固定连接有第二齿轮，所述第二安装块的表面安装有第三伺服电机，所述第三

伺服电机输出轴的表面设置有第二传动皮带，且第二传动皮带与转动柱接触。

[0013] 作为本发明的一种优选方案，所述底板的表面安装有多个支撑座，所述支撑座的

表面转动连接有第三齿轮，所述固定锥的表面固定连接有调节齿板，且调节齿板与第三齿

轮啮合，一个所述支撑座的表面设置有摇把。

[0014] 作为本发明的一种优选方案，所述固定锥的内壁转动连接有传动柱，所述传动柱

的表面固定连接有多个第一齿牙，所述固定钉的表面固定连接有第二齿牙，且多个第一齿

牙与多个所述第二齿牙配合使用。

[0015] 作为本发明的一种优选方案，所述控制计算机的内部设置有视频监视控制模块、

视频云台控制模块、摄像头控制模块、视频监控巡航模块、历史视频回放模块、烟火报警模

块、热成像火源识别模块、气象因子模块、短信通知模块、GPS地图模块和火点定位模块，所

述视频监视控制模块用于管理红外热成像摄像头并且对红外热成像摄像头进行设置和控

制，所述视频云台控制模块用于控制计算机控制红外热成像摄像头方向角镜头焦距的拉伸

和缩放，所述摄像头控制模块用于控制红外热成像摄像头并对红外热成像摄像头视角方位

焦距光圈的调整，所述视频监控巡航模块用于根据使用者规划的视频监控巡航进行巡航，

确保视频监控按照巡航设置进行自动巡航，所述历史视频回放模块用于使用者查看和浏览

监控点历史回放的视频，所述烟火报警模块用于对红外热成像摄像头监控图像进行检测，

并且对可见光烟雾进行识别和报警，所述热成像火源识别模块对所述烟火报警模块传回的

报警信息进行后端二次分析、判别，及时准确的提供火源报警信息，并控制报警灯进行报

警，所述气象因子模块用于实时显示气象数据，并对风向检测仪、风速检测仪和水位仪的数

据进行动态采集，并处理和存储风向检测仪、风速检测仪和水位仪的数据信息，所述短信通

知模块用于在所述热成像火源识别模块识别出火源时对使用者进行提示，并且在短信中显

示气象预警等级、火灾报警信息和辅助指挥短消息发送，所述GPS地图模块用于对地图进行

浏览，并且提供对地图全屏、放大和缩小，且所述GPS地图模块提供距离量测、面积量测、清

除选择和地图打印，所述火点定位模块用于在所述GPS地图模块对火灾位置进行定位并显

示扑火路径。

[0016] 作为本发明的一种优选方案，所述火点定位模块包括单点定位单元、交叉定位单

元、火警点管理单元和扑火路径单元，所述单点定位单元用于通过单一红外热成像摄像头

进行定位，所述交叉定位单元用于通过多个红外热成像摄像头进行交叉定位，所述火警点

管理单元通过所述GPS地图模块查询火警点坐标信息并在地图上定位，所述扑火路径单元

用于在所述GPS地图模块标绘出距离着火点扑救的最佳路径。

[0017] 3.有益效果

[0018] 相比于现有技术，本发明的优点在于：
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[0019] (1)本发明通过在支撑柱的表面移动移动柱可以该装置的监测高度，可以有效的

增加该装置的监控范围，减少该装置的摆放密度，可以有效的节约成本，通过底板的表面移

动固定锥，增加该装置固定于地面的效果，并且通过多个固定钉的设置，可以增加固定效

果，从而增加了该装置在使用时的稳定性。

[0020] (2)本发明通过多个监控机构和控制计算机的配合使用，可以显示当前所有监测

站点的分布地理位置，方便管理者确定监测站位置，在森林出现异常时便会发生报警，并且

提示工作人员达到定位位置，同时该装置可以对区域进行24小时远程实时监控，对红外热

成像摄像头采集的可见光和红外图像进行分析，对火情进行报警，同步实时跟踪火情搜索，

以提升火情搜索的效率。

附图说明

[0021] 图1为本发明一种森林防火用导航报警装置的第一视角立体图；

[0022] 图2为本发明一种森林防火用导航报警装置中监控机构的立体示意图；

[0023] 图3为本发明一种森林防火用导航报警装置中监控机构的第一部分结构示意图；

[0024] 图4为本发明一种森林防火用导航报警装置中监控机构的第二部分结构示意图；

[0025] 图5为本发明一种森林防火用导航报警装置中监控机构的第三部分结构示意图；

[0026] 图6为本发明一种森林防火用导航报警装置中监控机构的第四部分结构示意图；

[0027] 图7为本发明一种森林防火用导航报警装置中监控机构的第五部分结构示意图；

[0028] 图8为本发明一种森林防火用导航报警装置中控制计算机的模块示意图。

[0029] 图中标号说明：

[0030] 1、监控机构；101、支撑柱；102、移动柱；103、底板；104、控制面板；105、第一安装

块；106、太阳能板；107、角度调节框；108、第一螺纹杆；109、第一移动块；110、支撑杆；111、

第一伺服电机；112、第一传动皮带；113、第二安装块；114、第一齿轮；115、第三安装块；116、

蓄电池；117、郁金香发电机；118、风向检测仪；119、风速检测仪；120、报警灯；121、红外热成

像摄像头；122、水位仪；123、第二螺纹杆；124、第二移动块；125、第二伺服电机；126、转动

柱；127、第二齿轮；128、第三伺服电机；129、第二传动皮带；130、支撑座；131、第三齿轮；

132、摇把；133、固定锥；134、调节齿板；135、传动柱；136、第一齿牙；137、固定钉；138、第二

齿牙；2、控制计算机。

具体实施方式

[0031] 下面将结合本发明实施例中的附图对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完整

地描述。显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例，基于本

发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他实

施例，都属于本发明保护的范围。

[0032] 实施例：

[0033] 请参阅图1‑8，一种森林防火用导航报警装置，包括：多个监控机构1和控制计算机

2，监控机构1包括支撑柱101，支撑柱101的内壁滑动连接有移动柱102，支撑柱101的底部安

装有底板103，支撑柱101的表面安装有控制面板104，支撑柱101的表面转动连接有第一安

装块105，第一安装块105的表面转动连接有太阳能板106，第一安装块105的表面安装有角
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度调节框107，角度调节框107的表面转动连接有两个第一螺纹杆108，第一螺纹杆108的表

面螺纹连接有第一移动块109，第一移动块109的表面安装有支撑杆110，且支撑杆110与太

阳能板106接触，移动柱102顶部转动连接有第二安装块113，第二安装块113的表面转动连

接有第一齿轮114，第一齿轮114的表面固定连接有第三安装块115，第三安装块115的表面

安装有蓄电池116，蓄电池116的顶部安装有郁金香发电机117，第三安装块115的表面安装

有风向检测仪118，风向检测仪118的表面安装有风速检测仪119，第三安装块115的表面安

装有报警灯120，第三安装块115的表面安装有红外热成像摄像头121，第三安装块115的表

面安装有水位仪122，水位仪122的表面滑动连接有固定锥133，固定锥133的内壁滑动连接

有多个固定钉137，且控制面板104与控制计算机2通过信号连接。

[0034] 在本发明的具体实施例中，通过在支撑柱101的表面移动移动柱102可以该装置的

监测高度，可以有效的增加该装置的监控范围，减少该装置的摆放密度，可以有效的节约成

本，通过底板103的表面移动固定锥133，增加该装置固定于地面的效果，并且通过多个固定

钉137的设置，可以增加固定效果，从而增加了该装置在使用时的稳定性，通过多个监控机

构1和控制计算机2的配合使用，可以显示当前所有监测站点的分布地理位置，方便管理者

确定监测站位置，在森林出现异常时便会发生报警，并且提示工作人员达到定位位置，同时

该装置可以对区域进行24小时远程实时监控，对红外热成像摄像头121采集的可见光和红

外图像进行分析，对火情进行报警，同步实时跟踪火情搜索，以提升火情搜索的效率。

[0035] 具体的，角度调节框107的表面安装有第一伺服电机111，且第一伺服电机111的输

出轴与一侧第一螺纹杆108固定连接，一侧第一螺纹杆108的表面设置有第一传动皮带112，

且第一传动皮带112与另一侧第一螺纹杆108的表面接触，第一伺服电机111的输出轴转动

带动一侧第一螺纹杆108进行转动，此时在第一传动皮带112的作用下带动另一侧风向检测

仪118进行转动，从而带动两个第一移动块109进行转动。

[0036] 具体的，支撑柱101的内壁转动连接有第二螺纹杆123，移动柱102的内壁固定连接

有第二移动块124，且第二移动块124螺纹连接于第二螺纹杆123的表面，支撑柱101的底部

安装有第二伺服电机125，且第二伺服电机125的输出轴与第二螺纹杆123的一端固定连接，

第二伺服电机125的输出轴转动带动第二螺纹杆123进行转动，第二螺纹杆123转动带动第

二移动块124进行移动，从而对移动柱102的高度进行调节。

[0037] 具体的，第二安装块113的表面转动连接有转动柱126，转动柱126的顶部固定连接

有第二齿轮127，第二安装块113的表面安装有第三伺服电机128，第三伺服电机128输出轴

的表面设置有第二传动皮带129，且第二传动皮带129与转动柱126接触，第三伺服电机128

的输出轴转动带动第二传动皮带129进行移动，第二传动皮带129移动带动转动柱126进行

转动从而带动第二齿轮127进行转动，第二齿轮127转动带动第一齿轮114进行转动从而对

第三安装块115进行转动。

[0038] 具体的，底板103的表面安装有多个支撑座130，支撑座130的表面转动连接有第三

齿轮131，固定锥133的表面固定连接有调节齿板134，且调节齿板134与第三齿轮131啮合，

一个支撑座130的表面设置有摇把132，通过摇把132转动带动第三齿轮131进行转动，第三

齿轮131转动带动调节齿板134进行移动调节齿板134移动便会带动固定锥133进行移动。

[0039] 具体的，固定锥133的内壁转动连接有传动柱135，传动柱135的表面固定连接有多

个第一齿牙136，固定钉137的表面固定连接有第二齿牙138，且多个第一齿牙136与多个第
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二齿牙138配合使用，传动柱135转动的同时带动多个第一齿牙136进行转动，此时在多个第

一齿牙136和多个第二齿牙138的作用下带动固定钉137进行移动。

[0040] 具体的，控制计算机2的内部设置有视频监视控制模块、视频云台控制模块、摄像

头控制模块、视频监控巡航模块、历史视频回放模块、烟火报警模块、热成像火源识别模块、

气象因子模块、短信通知模块、GPS地图模块和火点定位模块，视频监视控制模块用于管理

红外热成像摄像头121并且对红外热成像摄像头121进行设置和控制，视频云台控制模块用

于控制计算机2控制红外热成像摄像头121方向角镜头焦距的拉伸和缩放，摄像头控制模块

用于控制红外热成像摄像头121并对红外热成像摄像头121视角方位焦距光圈的调整，视频

监控巡航模块用于根据使用者规划的视频监控巡航进行巡航，确保视频监控按照巡航设置

进行自动巡航，历史视频回放模块用于使用者查看和浏览监控点历史回放的视频，烟火报

警模块用于对红外热成像摄像头121监控图像进行检测，并且对可见光烟雾进行识别和报

警，热成像火源识别模块对烟火报警模块传回的报警信息进行后端二次分析、判别，及时准

确的提供火源报警信息，并控制报警灯120进行报警，气象因子模块用于实时显示气象数

据，并对风向检测仪118、风速检测仪119和水位仪122的数据进行动态采集，并处理和存储

风向检测仪118、风速检测仪119和水位仪122的数据信息，短信通知模块用于在热成像火源

识别模块识别出火源时对使用者进行提示，并且在短信中显示气象预警等级、火灾报警信

息和辅助指挥短消息发送，GPS地图模块用于对地图进行浏览，并且提供对地图全屏、放大

和缩小，且GPS地图模块提供距离量测、面积量测、清除选择和地图打印，火点定位模块用于

在GPS地图模块对火灾位置进行定位并显示扑火路径，火点定位模块包括单点定位单元、交

叉定位单元、火警点管理单元和扑火路径单元，单点定位单元用于通过单一红外热成像摄

像头121进行定位，交叉定位单元用于通过多个红外热成像摄像头121进行交叉定位，火警

点管理单元通过GPS地图模块查询火警点坐标信息并在地图上定位，扑火路径单元用于在

GPS地图模块标绘出距离着火点扑救的最佳路径。

[0041] 一种森林防火用导航报警装置的使用方法，包括如下步骤：

[0042] 在使用时，首先将该装置放置土地地面，随后转动摇把132，摇把132转动带动第三

齿轮131进行转动，第三齿轮131转动带动调节齿板134进行移动调节齿板134移动便会带动

固定锥133进行移动，随后转动传动柱135，传动柱135转动的同时带动多个第一齿牙136进

行转动，此时在多个第一齿牙136和多个第二齿牙138的作用下带动固定钉137进行移动，此

时该装置处于稳定状态，随后启动第二伺服电机125，第二伺服电机125的输出轴转动带动

第二螺纹杆123进行转动，第二螺纹杆123转动带动第二移动块124进行移动，从而对移动柱

102的高度进行调节，随后该装置便可以工作，风向检测仪118检测风向，风速检测仪119检

测风速，红外热成像摄像头121对环境进行检测，同时启动第三伺服电机128，第三伺服电机

128的输出轴转动带动第二传动皮带129进行移动，第二传动皮带129移动带动转动柱126进

行转动从而带动第二齿轮127进行转动，第二齿轮127转动带动第一齿轮114进行转动从而

对第三安装块115进行转动，第三安装块115转动带动红外热成像摄像头121对四周进行检

测，当出现异常情况时便会通过报警灯120进行报警，并且控制计算机2会将异常信息通知

工作人员，工作人员可以通过控制计算机2查看异常处的位置和环境，并且规划出到达异常

处的最快路径。

[0043] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，
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任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，根据本发明的技术方案及其

改进构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发明的保护范围内。
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