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本实用新型涉及一种天麻挖掘装置，属于农

业机械技术领域。主要包括驱动车、挖掘装置、翻

土装置、电池，挖掘装置固定安装在驱动车前端，

翻土装置安装在挖掘装置上，电池固定安装在驱

动车上，所述的挖掘装置包括弧形导轨、弧形力

臂、辐条、犁头、弧形齿条，两个弧形导轨固定安

装在驱动车上，弧形力臂匹配安装在弧形导轨

内，两个弧形力臂间通过辐条固定，两个弧形力

臂的下端固定安装有犁头，两个弧形齿条固定安

装在辐条上；本实用新型能够挖掘山地、坡地等

小型、分散种植的天麻，工作灵活，工作效率高，

成本低；解决了人工作业中劳动强度大，工作效

率低的问题。
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1.一种天麻挖掘装置，其特征在于：所述的天麻挖掘装置包括驱动车（1）、挖掘装置

（2）、翻土装置（3）、电池（4），挖掘装置（2）固定安装在驱动车（1）前端，翻土装置（3）安装在

挖掘装置（2）上，电池（4）固定安装在驱动车（1）上，所述的挖掘装置（2）包括弧形导轨（21）、

弧形力臂（22）、辐条（23）、犁头（24）、弧形齿条（25）、挖掘电机（26），两个弧形导轨（21）固定

安装在驱动车（1）上，弧形力臂（22）匹配安装在弧形导轨（21）内，两个弧形力臂（22）间通过

辐条（23）固定，两个弧形力臂（22）的下端固定安装有犁头（24），两个弧形齿条（25）固定安

装在辐条（23）上，挖掘电机（26）固定安装在驱动车（1）上通过齿轮传动，挖掘电机（26）与电

池（4）通过电连接。

2.如权利要求1所述的一种天麻挖掘装置，其特征在于：所述的翻土装置（3）包括固定

板（31）、提升导轨（32）、固定块（33）、U型架（34）、齿条（35）、提升电机（38），所述的两个固定

板（31）分别固定安装在辐条（23）上，两个提升导轨（32）分别安装在两个固定板（31）的前

端，固定块（33）将两个提升导轨（32）固定，U型架（34）的两端与提升导轨（32）匹配安装，两

跟齿条（35）固定安装在U型架（34）上，提升电机（38）安装在固定块（33）上通过齿轮传动。

3.如权利要求2所述的一种天麻挖掘装置，其特征在于：所述的固定板（31）上设有沿圆

周方向均匀设有3至5个调节孔（311），固定块（33）的两端设有侧板，两个侧板上设有销轴孔

（331），两个提升导轨（32）的下端分别铰接在两个固定板（31）的前端，销轴孔（331）与调节

孔（311）插入销轴连接。

4.如权利要求1所述的一种天麻挖掘装置，其特征在于：所述的驱动车（1）包括车厢

（11），发动机（12）、无极变速箱（13）、差速器（14）、驱动轮（15）、支脚（16）、操作手柄（17），所

述的发动机（12）固定安装在车厢（11）内，无极变速箱（13）固定安装在车厢（11）内，发动机

（12）的输出轴与无极变速箱（13）的输入轴连接，驱动轮（15）通过差速器（14）与无极变速箱

（13）的输出轴连接，支脚（16）固定安装在车厢（11）的底部，操作手柄（17）固定安装在车厢

（11）上。

5.如权利要求4所述的一种天麻挖掘装置，其特征在于：所述的支脚（16）的底端设有防

止插入到松软地面的圆盘。
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一种天麻挖掘装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于农业机械技术领域，特别涉及一种天麻挖掘装置。

背景技术

[0002] 天麻是兰科天麻属多年生草本植物。根状茎肥厚，无绿叶，蒴果倒卵状椭圆形，常

以块茎或种子繁殖。其根茎入药用以治疗头晕目眩、肢体麻木等症，是名贵中药。目前天麻

采收多为人工挖掘，费时费力，且工程浩大，而目前的天麻挖掘收获装置属于大型挖掘机

械，其成本高，不利于山地、坡地等小型、分散的种植运用。然而云南多为山地，大型挖掘机

械使用下来成本较高，发挥不出其作用；山地、坡地等小型、分散种植的天麻收获只能人工

劳作，导致工作效率低，劳作强度大。

发明内容

[0003] 为了克服山地、坡地等小型、分散种植的天麻收获只能人工劳作，导致工作效率

低，劳作强度大的问题，本实用新型提供一种便于在山地、坡地等小型、分散种植的天麻收

获的天麻挖掘装置；解决了人工作业中劳动强度大，工作效率低的问题。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型是通过如下技术方案实现的：一种天麻挖掘装置主

要包括驱动车、挖掘装置、翻土装置、电池，挖掘装置固定安装在驱动车前端，翻土装置安装

在挖掘装置上，电池固定安装在驱动车上，所述的挖掘装置包括弧形导轨、弧形力臂、辐条、

犁头、弧形齿条、挖掘电机，两个弧形导轨固定安装在驱动车上，弧形力臂匹配安装在弧形

导轨内，两个弧形力臂间通过辐条固定，两个弧形力臂的下端固定安装有犁头，两个弧形齿

条固定安装在辐条上，挖掘电机固定安装在驱动车上通过齿轮传动，挖掘电机与电池通过

电连接。

[0005] 所述的翻土装置包括固定板、提升导轨、固定块、U型架、齿条、提升电机，所述的两

个固定板分别固定安装在辐条上，两个提升导轨分别安装在两个固定板的前端，固定块将

两个提升导轨固定，U型架的两端与提升导轨匹配安装，两跟齿条固定安装在U型架上，提升

电机安装在固定块上通过齿轮传动。

[0006] 所述的固定板上设有沿圆周方向均匀设有至个调节孔，固定块的两端设有侧板，

两个侧板上设有销轴孔，两个提升导轨的下端分别铰接在两个固定板的前端，销轴孔与调

节孔插入销轴连接。

[0007] 所述的驱动车包括车厢，发动机、无极变速箱、差速器、驱动轮、支脚、操作手柄，所

述的发动机固定安装在车厢内，无极变速箱固定安装在车厢内，发动机的输出轴与无极变

速箱的输入轴连接，驱动轮通过差速器与无极变速箱的输出轴连接，支脚固定安装在车厢

的底部，操作手柄固定安装在车厢上。

[0008] 所述的支脚的底端设有防止插入到松软地面的圆盘。

[0009] 本实用新型的有益效果：

[0010] 本实用新型能够挖掘山地、坡地等小型、分散种植的天麻，工作灵活，工作效率高，
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成本低；解决了人工作业中劳动强度大，工作效率低的问题。

附图说明

[0011] 图1是本实用新型立体示意图。

[0012] 图2是本实用新型立体示意图。

[0013] 图3是本实用新型工作状态立体示意图。

[0014] 图4是本实用新型工作状态立体示意图。

具体实施方式

[0015] 为了使本实用新型的目的、技术方案和有益效果更加清楚，下面将结合附图，对本

实用新型的优选实施例进行详细的说明，以方便技术人员理解。

[0016] 本实用新型公开了一种天麻挖掘装置，所述的一种天麻挖掘装置主要包括驱动车

1、挖掘装置2、翻土装置3、电池4，挖掘装置2固定安装在驱动车1前端，翻土装置3安装在挖

掘装置2上，电池4固定安装在驱动车1上，所述的挖掘装置2包括弧形导轨21、弧形力臂22、

辐条23、犁头24、弧形齿条25、挖掘电机26、驱动齿轮27、从动齿轮28、传动轴29，两个弧形导

轨21固定安装在驱动车1上，弧形力臂22匹配安装在弧形导轨21内，两个弧形力臂22间通过

辐条23固定，两个弧形力臂22的下端固定安装有犁头24，两个弧形齿条25固定安装在辐条

23上，传动轴29通过轴承安装在驱动车1上，两个从动齿轮28固定安装在传动轴29上，分别

与两个弧形齿条25相啮合，挖掘电机26固定安装在驱动车1上，驱动齿轮27固定安装在挖掘

电机26的输出轴上，与其中一个从动齿轮28相啮合，挖掘电机26与电池4通过电连接；本实

用新型能够挖掘山地、坡地等小型、分散种植的天麻，工作灵活，工作效率高，成本低；解决

了人工作业中劳动强度大，工作效率低的问题；非工作状态时弧形力臂22可以缩回到弧形

导轨21内，方便移动和节约空间。

[0017] 所述的翻土装置3包括固定板31、提升导轨32、固定块33、U型架34、齿条35、转轴

36、提升齿轮37、提升电机38、主动齿轮39，所述的两个固定板31分别固定安装在辐条23上，

两个提升导轨32分别安装在两个固定板31的前端，固定块33将两个提升导轨32固定，U型架

34的两端与提升导轨32匹配安装，两跟齿条35固定安装在U型架34上，转轴36通过轴承安装

在固定块33上，两个提升齿轮37固定安装在转轴36上，分别与两跟齿条35啮合，提升电机38

安装在固定块33上，主动齿轮39固定安装在提升电机38的输出轴上，与其中一个提升齿轮

37啮合；当犁头24挖入一定深度后，U型架34的底端处于天麻底部，翻土装置3提起，U型架34

将天麻翻到土外，方便人工拾取，减少人工劳动强度。

[0018] 所述的固定板31上设有沿圆周方向均匀设有3至5个调节孔311，固定块33的两端

设有侧板，两个侧板上设有销轴孔331，两个提升导轨32的下端分别铰接在两个固定板31的

前端，销轴孔331与调节孔311插入销轴连接。

[0019] 所述的驱动车1包括车厢11，发动机12、无极变速箱13、差速器14、驱动轮15、支脚

16、操作手柄17，所述的发动机12固定安装在车厢11内，无极变速箱13固定安装在车厢11

内，发动机12的输出轴与无极变速箱13的输入轴连接，驱动轮15通过差速器14与无极变速

箱13的输出轴连接，支脚16固定安装在车厢11的底部，操作手柄17固定安装在车厢11上；驱

动车1操作方便，行走、转向灵活。
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[0020] 所述的支脚16的底端设有防止插入到松软地面的圆盘。

[0021] 工作过程：

[0022] 操作操作手柄17将天麻挖掘装置开至待挖天麻的地方，启动挖掘电机26，挖掘电

机26驱动弧形力臂22从弧形导轨21内伸出，推动犁头24挖入天麻底部，当U型架34处于天麻

底部时，翻土装置3提起，将天麻翻至土外，便于人工拾取。

[0023] 最后说明的是，以上优选实施例仅用以说明本实用新型的技术方案而非限制，尽

管通过上述优选实施例已经对本实用新型进行了详细的描述，但本领域技术人员应当理

解，可以在形式上和细节上对其作出各种各样的改变，而不偏离本实用新型权利要求书所

限定的范围。
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图1

图2
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图3

图4
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