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一种高良姜挖掘收获机

(57)摘要

本实用新型公开了一种高良姜挖掘收获机，

包括机架、悬挂架、挖掘立柱、挖掘板和挖掘铲，

所述的机架为呈方框形结构，机架的顶侧与悬挂

架底端固定焊接，机架的底侧左右对称连接有两

根挖掘立柱，挖掘立柱上端分别通过紧固板及六

角螺栓固定连接到机架上，挖掘立柱的下端之间

焊接有挖掘板，挖掘板的前侧焊接有挖掘铲，后

侧焊接有均匀排列的提升弧杆,所述的悬挂架的

顶端及机架的前侧均设有与拖拉机三点悬挂装

置悬挂连接的销孔，销孔中设有销轴，通过销轴

将悬挂架的销孔连接固定到拖拉机的三点悬挂

装置上，从而实现整个设备与拖拉机的连接。本

实用新型结构简单、牢固可靠，对高良姜的挖掘

具有快速、准确的特点，大大提高了工作效率，节

省了成本。
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1.一种高良姜挖掘收获机，其特征在于：包括机架(1)、悬挂架(2)、挖掘立柱(3)、挖掘

板(4)和挖掘铲(5)，所述的机架(1)为呈方框形结构，机架(1)的顶侧与悬挂架(2)底端固定

焊接，机架(1)的底侧左右对称连接有两根挖掘立柱(3)，挖掘立柱(3)上端分别通过紧固板

(31)及六角螺栓固定连接到机架(1)上，六角螺栓贯穿于紧固板(31)与机架(1)上下相对应

的螺孔中，六角螺栓的下端设有螺帽，上端通过螺母(32)旋紧固定，螺母(32)与机架(1)之

间设有弹簧垫片，挖掘立柱(3)的下端之间焊接有挖掘板(4)，挖掘板(4)的前侧焊接有挖掘

铲(5)，后侧焊接有均匀排列的提升弧杆(6) ,所述的悬挂架(2)的顶端及机架(1)的前侧均

设有与拖拉机三点悬挂装置连接的销孔，销孔中设有销轴(21)，通过销轴(21)将悬挂架(2)

的销孔连接固定到拖拉机的三点悬挂装置上。

2.根据权利要求1所述的一种高良姜挖掘收获机，其特征在于：所述的挖掘板(4)与挖

掘铲(5)相连接的一侧为向前方向呈倾斜式安装，其后侧与挖掘地平面形成20度的夹角。
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一种高良姜挖掘收获机

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种高良姜收获设备，尤其涉及一种高良姜挖掘收获机。

背景技术

[0002] 高良姜，别名高凉姜、良姜等，为姜科山姜属常绿多年生草本植物。高良姜喜温暖

湿润气候环境，耐干旱、怕涝浸、不耐霜寒，原产于我国华南地区的热带、亚热带区域，现主

要分布于我国的广东、海南、广西、云南等地区，其中广东省湛江市徐闻县为高良姜主产区，

种植量约6万亩，最高种植量达到10万亩左右，产量占全国90％以上，高良姜为多年生草本

植物，大田种植，主要采用幼嫩根茎繁殖，一般种植3-6年可收获。当前生产农艺模式主要采

用挖穴或开浅沟种植，一般株距约35-50cm，行距约70-80cm，高良姜的田间生产过程主要包

括耕整地、种植、田间管理、收获等环节。当前除耕整地外，高良姜的种植、田间管理(除草、

施肥等)、收获等环节基本依靠人工。特别是收获环节，需要大量人工。高良姜的收获主要是

收获地下良姜块根，高良姜块根一般成熟后位于地表下方40cm深左右，生长深度较一般地

下块根类作物深，同时，由于高良姜生长多年导致土壤紧实或者板结，导致每亩收获人工成

本约4000元，目前，由于缺乏成熟可用的高良姜收获设备，从而严重地制约了高良姜产业的

壮大发展。

发明内容

[0003] 本实用新型提供了一种高良姜挖掘收获机，具有结构简单、牢固可靠，能够大大地

提高工作效率，且降低了生产成本。

[0004] 本实用新型所采用的技术方案是：

[0005] 一种高良姜挖掘收获机，包括机架、悬挂架、挖掘立柱、挖掘板和挖掘铲，所述的机

架为呈方框形结构，机架的顶侧与悬挂架底端固定焊接，机架的底侧左右对称连接有两根

挖掘立柱，挖掘立柱上端分别通过紧固板及六角螺栓固定连接到机架上，六角螺栓贯穿于

紧固板与机架上下相对应的螺孔中，六角螺栓的下端设有螺帽，上端通过螺母旋紧固定，螺

母与机架之间设有弹簧垫片，挖掘立柱的下端之间焊接有挖掘板，挖掘板的前侧焊接有挖

掘铲，后侧焊接有均匀排列的提升弧杆,所述的悬挂架的顶端及机架的前侧均设有与拖拉

机三点悬挂装置连接的销孔，销孔中设有销轴，通过销轴将悬挂架与机架连接固定到拖拉

机的三点悬挂装置上，便于拖拉机对整个设备进行牵引、升降工作。

[0006] 所述的挖掘板与挖掘铲相连接的一侧为向前方向呈倾斜式安装，其后侧与挖掘地

平面形成20度的夹角。

[0007] 本实用新型的有益效果是：

[0008] 通过在挖掘板的前侧安装挖掘铲，在其后侧连接提升弧杆的方式，并利用拖拉机

牵引前行，使得挖掘高良姜的过程具有快速、准确的特点，大大提高了工作效率，节省了成

本。

[0009] 通过将挖掘铲设成与地平面形成20的夹角，使挖掘铲以更加合理的角度更容易深
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入土壤中对块根类植物的挖掘，具有提高了挖掘的准确度，及减少对高良姜表皮的损伤等。

附图说明

[0010] 利用附图对本实用新型作进一步说明，但附图中的实施例不构成对本实用新型的

任何限制，对于本领域的普通技术人员，在不付出创造性劳动的前提下，还可以根据以下附

图获得其它的附图：

[0011] 图1为本实用新型的后侧视图；

[0012] 图2为图1的左视图；

[0013] 图3为图1的俯视图。

[0014] 图中：1机架、2悬挂架、21销轴、3挖掘立柱、31紧固板、32螺母、4挖掘板、5挖掘铲、6

提升弧杆。

具体实施方式

[0015] 为了使本领域的技术人员更好地理解本实用新型的技术方案，下面结合附图和具

体实施例对本实用新型作进一步详细的描述，需要说明的是，在不冲突的情况下，本申请的

实施例及实施例中的特征可以相互组合。

[0016] 在本实用新型的描述中，需要理解的是，术语“上”、“下”、“前”、“后”、“左”、“右”、

“顶”、“底”、“内”、“外”等指示的方位或位置关系为基于附图所示的方位或位置关系，仅是

为了便于描述本实用新型和简化描述，而不是指示或暗示所指的装置或元件必须具有特定

的方位、以特定的方位构造和操作，因此不能理解为对本实用新型的限制。

[0017] 如图1、2和3所示，一种高良姜挖掘收获机，包括机架1、悬挂架2、挖掘立柱3、挖掘

板4和挖掘铲5，所述的机架1为呈方框形结构，机架1的顶侧与悬挂架2底端固定焊接，机架1

的底侧左右对称连接有两根挖掘立柱3，挖掘立柱3上端分别通过紧固板31及六角螺栓固定

连接到机架1上，六角螺栓贯穿于紧固板31与机架1上下相对应的螺孔中，六角螺栓的下端

设有螺帽，上端通过螺母32旋紧固定，螺母32与机架1之间设有弹簧垫片，螺母32通过弹簧

垫片可以锁定六角螺栓与机架1，避免挖掘立柱3的振动及撞击力过大而导致螺母32松开，

挖掘立柱3的下端之间焊接有挖掘板4，挖掘板4的前侧焊接有挖掘铲5，后侧焊接有均匀排

列的提升弧杆6,所述的悬挂架2的顶端及机架1的前侧均设有与拖拉机连接架悬挂连接的

销孔，销孔中设有销轴21，通过销轴21将悬挂架2的销孔连接固定到拖拉机的三点悬挂装置

上，便于拖拉机对整个设备进行牵引、升降工作。

[0018] 所述的挖掘板4与挖掘铲5相连接的一侧为向前方向呈倾斜式安装，其后侧与挖掘

地平面形成20度的夹角。

[0019] 作业时，将高良姜挖掘收获机悬挂架2的销孔连接到拖拉机后侧的连接架上，并往

销孔的插孔内插入销轴21进行连接固定，通常高良姜都是以成行排成列的方式种植，拖拉

机进行挖掘收获作业前，需将拖拉机的机头对准其中的一行高良姜，同时需要调整拖拉机

三点悬挂装置的上拉杆，使得挖掘铲5与地平面夹角达到二十度左右，便于挖掘铲5铲入土

层下方，拖拉机沿着一行高良姜向前行进，挖掘铲5顺利入土至高良姜块根下方对其进行挖

掘松土，在拖拉机的继续牵引力下，高良姜挖掘收获机持续向前移动使得每一株高良姜被

挖掘铲5挖出，高良姜经过挖掘板4进入到提升弧杆6上，再经过提升弧杆6的提升引导，逐渐
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提升至土壤表面并平铺于提升弧杆6后面的土壤表面上，便于人工发现及后续人工捡拾收

集。

[0020] 上面所述的实施例仅仅是对本实用新型实施方式进行描述，并非对本实用新型的

构思和范围进行限定，在不脱离本实用新型设计方案前提下，本领域中的技术人员对本实

用新型的技术方案做出的等效结构和直接或间接运用在相关的技术领域，均应落入本实用

新型的保护范围。
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图1

图2
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图3
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