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(54)实用新型名称

一种自走式果园操作车

(57)摘要

本实用新型公开了一种自走式果园操作车，

包括机架、底座、系统控制装置以及充电器单元，

充电器单元内设有蓄电池，蓄电池为直流电机提

供电能，所述的充电器单元和机架均设在底座

上，所述的机架上设置有一级阶梯和二级阶梯，

所述的底座上设有行走车轮，行走车轮通过系统

控制装置控制转向及行走速度，所述的机架的顶

侧设有装载果实的篮筐。本实用新型具有结构简

单，使用方便，能够搭载游客在果园中任意行走，

无需携带梯子也可以采摘果实，同时还具有盛装

采摘下来的果实的作用。
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1.一种自走式果园操作车，其特征在于：包括机架(1)、底座(2)和系统控制装置，所述

的机架(1)设在底座(2)上，所述的机架(1)上设置有一级阶梯(11)和二级阶梯(12)，所述的

底座(2)上设有行走车轮，行走车轮通过系统控制装置控制转向及行走速度，所述的机架

(1)的顶侧设有装载果实的篮筐(4)。

2.根据权利要求1所述的一种自走式果园操作车，其特征在于：所述的行走车轮，包括

两个前轮(21)和两个后轮(23)，其中相同一侧的前轮(21)与后轮(23)通过传动链条连接传

动运行。

3.根据权利要求2所述的一种自走式果园操作车，其特征在于：所述的前轮(21)通过主

动链轮轴与直流电机(25)的变速箱连接，主动链轮轴上的主动链轮(22)通过传动链条与后

轮(23)的被动链轮(24)连接，被动链轮(24)通过被动链轮轴带动后轮(23)转动。

4.根据权利要求1所述的一种自走式果园操作车，其特征在于：所述的系统控制装置设

在系统控制盒(3)内，系统控制盒(3)安装在机架(1)一侧，系统控制盒(3)与控制摇杆(31)

电连接，控制摇杆(31)设在机架(1)的顶侧。

5.根据权利要求1所述的一种自走式果园操作车，其特征在于：所述的底座(2)上还设

有充电器单元(5)，充电器单元(5)内设有蓄电池，蓄电池分别与直流电机(25)及系统控制

装置连接。

6.根据权利要求5所述的一种自走式果园操作车，其特征在于：所述的充电器单元(5)

与底座(2)相连接的前侧设有充电接口。
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一种自走式果园操作车

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种作业车，具体涉及一种自走式果园操作车。

背景技术

[0002] 生态果园旅游是集果品生产、休闲旅游、科普示范、娱乐健身于一体的新型果园，

包括采摘观光型果园类型。采摘观光型果园以果园景观、果园周围的自然生态及环境资源

为基础，通过果实采摘及果农生活的融合，为人们提供游览、参观、品赏、购买、参与等服务，

通过对园区规划和景点布局，突出果树的新、奇、特，展示果园的韵律美和自然美，促进果品

生产与旅游业共同发展，提高果园的整体产出效益。

[0003] 在生态果园休闲娱乐时，游客需要在果园采摘高处的水果，通常都是直接借助登

高器械，这样的情况搬运劳累，而且还很不方便；如果果园面积过大，游客带着登高器械游

园又会让人劳累。

[0004] 同时，游客通常将采摘的水果放入篮筐4内，然后携带着至下一个景点，这样会随

着采摘果实的数量越来越多，游客承重的负荷越来越大，影响游园体验。

实用新型内容

[0005] 为了克服上述现有技术存在的不足，本实用新型提供一种自走式果园操作车，具

有结构简单，使用方便，能够搭载游客在果园中任意行走，无需携带梯子也可以采摘果实，

同时还具有盛装采摘下来的果实的作用。

[0006] 本实用新型采用了以下的技术方案：

[0007] 一种自走式果园操作车，包括机架、底座和系统控制装置，所述的机架设在底座

上，所述的机架上设置有一级阶梯和二级阶梯，所述的底座上设有行走车轮，行走车轮通过

系统控制装置控制转向及行走速度，所述的机架的顶侧设有装载果实的篮筐。

[0008] 所述的行走车轮，包括两个前轮和两个后轮，其中相同一侧的前轮与后轮通过传

动链条连接传动运行。

[0009] 所述的前轮通过主动链轮轴与直流电机的变速箱连接，主动链轮轴上的主动链轮

通过传动链条与后轮的被动链轮连接，被动链轮通过被动链轮轴带动前轮转动。

[0010] 所述的系统控制装置设在系统控制盒内，系统控制盒安装在机架一侧，系统控制

盒与控制摇杆电连接，控制摇杆设在机架的顶侧。

[0011] 所述的底座上还设有充电器单元，充电器单元内设有蓄电池，蓄电池分别与直流

电机及系统控制装置连接。

[0012] 所述的充电器单元与底座相连接的前侧设有充电接口。

[0013] 本实用新型的有益效果是：

[0014] 通过设置的多级阶梯可供游客登高采摘果实，采摘下来的果实能够直接放进果篮

里，提供方便的果实携带效果，该自走式果园操作车，还具有搭载游客在果园中任意行走的

作用，大大方便了游客的游园及观赏、游玩体验。
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附图说明

[0015] 图1为本实用新型的立体结构示意图；

[0016] 图2为本实用新型的底座2结构示意图；

[0017] 图3为本实用新型的篮筐4。

[0018] 图中：1机架、11一级阶梯、12二级阶梯、2底座、21前轮、22主动链轮、23后轮、24被

动链轮、25直流电机、3系统控制盒、31摇杆、4篮筐、5充电器单元。

具体实施方式

[0019] 下面结合附图与具体实施方式对本实用新型作进一步详细的描述。

[0020] 如图1、图2和图3所示，一种自走式果园操作车，包括机架1、底座2和系统控制装

置，所述的机架1设在底座2上，所述的机架1上设置有一级阶梯11和二级阶梯12，所述的一

级阶梯11及二级阶梯12可供游客登高采摘果实，所述的底座2上设有行走车轮，行走车轮通

过系统控制装置控制转向及行走速度，从而方便于游客在果园内的行走及观赏体验，所述

的机架1的顶侧设有装载果实的篮筐4，可以减轻游客背负果实行走的负荷。

[0021] 所述的行走车轮，包括两个前轮21和两个后轮23，其中相同一侧的前轮21与后轮

23通过传动链条连接传动运行，所述的前轮21通过主动链轮轴与直流电机25的变速箱连

接，主动链轮轴上的主动链轮22通过传动链条与后轮23的被动链轮24连接，被动链轮24通

过被动链轮轴带动后轮23转动，当需要转弯时，通过单边的直流电机25加大转速带动单边

前轮21及后轮23形成差速以达到转弯的效果。

[0022] 所述的系统控制装置设在系统控制盒3内，系统控制盒3安装在机架1一侧，系统控

制盒3与控制摇杆31电连接，控制摇杆31设在机架1的顶侧，控制摇杆31可以控制操作车的

行走方向。

[0023] 所述的底座2上还设有充电器单元5，充电器单元内5设有蓄电池，蓄电池分别与直

流电机25及系统控制装置连接，蓄电池能为直流电机和系统控制装置提供电能。

[0024] 所述的充电器单元5与底座2相连接的前侧设有充电接口，该充电接口可以接上电

源为蓄电池充电。

[0025] 游客使用本实用新型时，可站立在二级阶梯12上，通过摇杆31控制操作车行走，到

达想要采摘的水果下方时，停止摇动摇杆31，直接采摘水果即可；人的站立处，拦腰处设置

有横杆，防止操作车在行走过程中人因突然加速而后倾跌落。

[0026] 以上所述仅为本实用新型的优选实施方式，对于本技术领域的技术人员来说，在

不脱离本实用新型技术原理的前提下，所作的任何改进和润饰都应包含在本实用新型的保

护范围内。
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图3
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