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一种用于授粉机器人的授粉机构

(57)摘要

本实用新型公开了一种用于授粉机器人的

授粉机构，包括空心的壳体，所述壳体内一侧开

有水平的滑槽，滑槽内设有与其滑动配合的授粉

笔芯，所述授粉笔芯尾端连接有连杆，连杆远离

授粉笔芯的一端连接有曲柄，曲柄远离连杆的一

端连接有驱动马达，驱动马达固定在壳体内侧

面。本实用新型结构简单、操控方便，用于授粉竞

赛机器人，能有效提高授粉效率及授粉精度，便

于授粉机器人完成各项竞赛任务。
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1.一种用于授粉机器人的授粉机构，其特征在于：包括空心的壳体(1)，所述壳体(1)内

一侧开有水平的滑槽(2)，滑槽(2)内设有与其滑动配合的授粉笔芯(3)，所述授粉笔芯(3)

尾端连接有连杆(4)，连杆(4)远离授粉笔芯(3)的一端连接有曲柄(5)，曲柄(5)远离连杆

(4)的一端连接有驱动马达(6)，驱动马达(6)固定在壳体(1)内侧面。

2.根据权利要求1所述的一种用于授粉机器人的授粉机构，其特征在于：所述壳体(1)

尾端开有用于引出驱动马达(6)的穿线孔。

3.根据权利要求1所述的一种用于授粉机器人的授粉机构，其特征在于：所述壳体(1)

首端开口呈楔形。

4.根据权利要求1所述的一种用于授粉机器人的授粉机构，其特征在于：所述壳体(1)

采用铝合金制成，所述曲柄(5)和连杆(4)采用PLA材料3D打印而成。
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一种用于授粉机器人的授粉机构

技术领域

[0001] 本实用新型属于竞赛机器人技术领域，具体涉及一种用于授粉机器人的授粉机

构。

背景技术

[0002] 农业授花粉机器人项目是中国机器人大赛的一个子项目，比赛规则如下：机器人

比赛场地如图所示，比赛时，机器人从起始区出发，经过A区、B区、C  区、D区，自主完成对低

矮植物授粉点、藤蔓植物授粉点、垄上作物授粉点和随机果树授粉点的精确授粉，同时利用

无人机实现对E区大田作物授粉点的精确授粉。

[0003] 为了简化授粉控制程序，从而设计一款结构简单、方便操控的授粉机构。

发明内容

[0004] 本实用新型所要解决的技术问题便是针对上述现有技术的不足，提供一种用于授

粉机器人的授粉机构，它结构简单、操控方便，能精确的完成授粉工作。

[0005] 本实用新型所采用的技术方案是：一种用于授粉机器人的授粉机构，包括空心的

壳体，所述壳体内一侧开有水平的滑槽，滑槽内设有与其滑动配合的授粉笔芯，所述授粉笔

芯尾端连接有连杆，连杆远离授粉笔芯的一端连接有曲柄，曲柄远离连杆的一端连接有驱

动马达，驱动马达固定在壳体内侧面。

[0006] 作为优选，所述壳体尾端开有用于引出驱动马达的穿线孔。

[0007] 作为优选，所述壳体首端开口呈楔形。

[0008] 作为优选，所述外壳采用铝合金制成，所述曲柄和连杆采用PLA材料3D 打印而成。

[0009] 本实用新型的有益效果在于：

[0010] (1)采用马达带动曲柄运动，实现授粉笔芯的伸缩，结构简单，操控简便，从而更易

完成授粉工作，有效提高授粉精度；

[0011] (2)通过采用铝合金材料制成的外壳、以PLA为材料3D打印的曲柄和连杆，结构重

量轻、成本低。

[0012] 本实用新型结构简单、操控方便，用于授粉竞赛机器人，能有效提高授粉效率及授

粉精度，便于授粉机器人完成各项竞赛任务。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型结构示意图；

[0014] 图2为本实用新型内部俯视图。

[0015] 图中：1、壳体；2、滑槽；3、授粉笔芯；4、连杆；5、曲柄；6、驱动马达。

具体实施方式

[0016] 下面将结合附图及具体实施例对本实用新型作进一步详细说明。
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[0017] 实施例

[0018] 如图1和图2所示，本实施例提供的用于授粉机器人的授粉机构，包括空心的壳体

1，所述壳体1内一侧开有水平的滑槽2，滑槽2内设有与其滑动配合的授粉笔芯3，所述授粉

笔芯3尾端连接有连杆4，连杆4远离授粉笔芯3 的一端连接有曲柄5，曲柄5远离连杆4的一

端连接有驱动马达6，驱动马达6 固定在壳体1内侧面；所述壳体1尾端开有用于引出驱动马

达6的穿线孔；所述壳体1首端开口呈楔形。

[0019] 上述外壳采用铝合金制成，上述曲柄5和连杆4采用PLA材料3D打印而成，所述授粉

笔芯3采用聚酯纤维制成。

[0020] 使用时，通过控制器控制驱动马达6工作，驱动马达6转动带动曲柄5和连杆4运动，

连杆4带动授粉笔芯3在滑槽2内进行水平滑动，使授粉笔芯3  伸出壳体1，完成授粉工作，在

控制驱动马达6反转，使授粉笔缩回壳体1，回到初始位置。

[0021] 以上所述仅是本实用新型优选的实施方式，但本实用新型的保护范围并不局限于

此，任何基于本实用新型所提供的技术方案和发明构思进行的改造和替换都应涵盖在本实

用新型的保护范围内。
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图1

图2
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