
附件 2 

讲师介绍 

屠灵（某企业自动驾驶研究员） 

同济大学博士毕业，从事自动驾驶技术研究开发十余年，曾任国内前三

主机厂自动驾驶下层算法开发负责人，智能网联项目总监及技术负责人。现

为某科技公司自动驾驶方案研究员。从事研究方向为自动驾驶全栈技术，包

括智能网联汽车环境感知、预测、决策规划及控制。曾获得企业内部科学技

术一等奖，曾兼聘企业高级资深讲师。发表论文十余篇，发表专利十余篇，

代表企业参与过国家重点课题三项。




