	序号
	专利名称
	专利号
	授权日期
	发明人

	1
	一种用于人脸识别的方法及装置
	201510727701.X
	2019.01.01
	乔红,吴伟,席铉洋,覃政科,丁曙光,宋永博

	2
	一种广视角光学分子断层成像导航系统及方法
	201610201371.50
	2019.01.01
	迟崇巍,杨鑫,田捷,叶津佐

	3
	一种基于影像组学的多模态磁共振图像差异检测方法及装置
	201610228491.40
	2019.03.01
	刘振宇,田捷,沈忱,董迪,臧亚丽,杨彩云,徐敏

	4
	一种微管零件的夹持装置及方法
	201610709590.40
	2019.03.01
	张正涛,徐德,史亚莉

	5
	一种光干涉气体浓度传感器系统
	201610901835.30
	2019.04.01
	李恩,谭民,梁自泽,龙腾

	6
	一种基于多角度的选择性光片照明显微成像的重建方法
	201610872272.X
	2019.05.01
	杨鑫,田捷,胡朝恩,惠辉,董迪

	7
	基于非平衡学习的深度卷积网络图像标注方法及装置
	201511021328.20
	2019.05.01
	张文生,杨阳

	8
	基于CUDA加速的神经元活动图像动态配准方法及装置
	201610861004.80
	2019.06.01
	杨鑫,田捷,孟慧,惠辉,董迪

	9
	一种生物启发式自主提取图像语义概念的识别方法及装置
	201610141197.X
	2019.07.01
	乔红,吴伟,尹沛劼,钟汕林,亓鲁,李寅琳,席铉洋

	10
	一种图像采集设备及人脸五官的遮挡检测方法
	201610375049.40
	2019.07.01
	赵晓光,谭民,张宇佳

	11
	基于卡尔曼滤波的高铁接触网目标检测与跟踪方法
	201610898253.40
	2019.07.01
	张文生,陈东杰,胡文锐,杨叶辉,杨阳,何泽文

	12
	一种视觉目标跟踪方法及装置
	201611151489.80
	2019.07.01
	徐德,尹英杰,王欣刚

	13
	基于红外热像仪的盲区焊缝在线评估与控制系统
	201710516095.60
	2019.08.01
	梁自泽,李恩,景奉水,谭民,毛一剑,王晓健,赵伟青,杨磊,龙腾

	14
	一种提高射电望远镜接收机一次定位精度的方法
	201710531998.10
	2019.08.01
	景奉水,杨国栋,谭民,梁自泽,李恩,郑榕樟,邓赛,孙尧

	15
	一种三自由度腕关节康复机器人及其系统
	201610860704.50
	2019.09.01
	侯增广,彭亮,王卫群,边桂彬,程龙,罗林聪,张东旭,梁旭,彭龙

	16
	基于激光结构光焊缝初始点导引装置及方法
	201711335667.70
	2019.09.01
	景奉水,梁自泽,杨国栋,李恩,谭民,范俊峰,王喆,龙腾,杨磊

	17
	铝电解槽位姿的测量系统及测量方法
	201710521182.00
	2019.11.01
	梁自泽,李恩,杨磊,龙腾,范俊峰,毛一剑,常文凯

	18
	架空输电线路的巡检机器人
	2019100022380.00
	2019.11.01
	梁自泽,李恩,杨国栋,龙腾,徐大伟,毛一剑,闫田田,常文凯,杨磊

	19
	无人车的编队保持控制方法及系统
	2017110722173.00
	2019.11.01
	韩双双,王飞跃,王迎春,要婷婷

	20
	基于激光结构光的焊缝跟踪视觉传感器
	2017102692443.00
	2019.11.01
	谭民,梁自泽,李恩,杨国栋,景奉水,杨磊,毛一剑,范俊峰,龙腾

	21
	分布式室外大气质量监测精度校正系统及参数更新方法
	2018102352395.00
	2019.11.01
	张文生,李双双,韩刚,张征

	22
	水下移动作业机器人的协调规划与控制方法
	2017100398811.00
	2019.10.01
	王硕,谭民,王宇,唐冲,王睿

	23
	像素级手写体汉字自动生成方法、存储设备、处理装置
	2017104198265.00
	2019.10.01
	张文生,张英华

	24
	基于虚拟现实的机器人远程示教系统
	2017105434180.00
	2019.10.01
	王硕,刘乃军,鲁涛,蔡莹皓,席宝

	25
	基于视觉的遥操作机器人控制系统及方法
	2017104282091.00
	2019.10.01
	王硕,席宝,鲁涛,蔡莹皓,刘乃军

	26
	图像的缺陷检测方法
	2016111439384.00
	2019.09.01
	徐德,张正涛,宫新一,沈飞,苏虎,杨化彬,袁智超

	27
	零件视图库构建方法、零件定位抓取方法及装置
	2016112134063.00
	2019.09.01
	乔红,苏建华,赵向,杨爱龙

	28
	格式文档关键信息块配准及提取的方法及装置
	2017101000638.00
	2019.09.01
	史存召,肖柏华,王春恒,何坤,贾馥溪

	29
	金枪鱼机器人
	2018107091508.00
	2019.09.01
	吴正兴,喻俊志,杜晟

	30
	锂电池电芯的外观检测设备及外观检测方法
	2017114250947.00
	2019.08.01
	邹伟,李海鹏,王欣刚,尹英杰

	31
	视觉伺服定位和抓取的方法
	2017105526036.00
	2019.08.01
	杨旭,乔红,宋永博,任书楠

	32
	微型磁驱动仿生机器鱼及其运动控制方法
	2017111714780.00
	2019.08.01
	吴正兴,喻俊志,陈星宇,孔诗涵

	33
	供料驱动辊装置和包括该供料驱动辊装置的纤维涂覆设备
	2017110029137.00
	2019.08.01
	徐德,邹伟,李海鹏

	34
	仿生波动鳍推进水下航行器路径跟踪控制方法
	2017100396587.00
	2019.07.01
	王硕,谭民,王宇,唐冲,王睿

	35
	微型水下鳍面攻角传感器
	201710107611X
	2019.07.01
	吴正兴,谭民,喻俊志,王天柱,刘金存

	36
	白玻璃板表面崩边缺陷检测方法
	2016110014033.00
	2019.07.01
	张正涛,苏虎,袁智超,沈飞,宫新一,杨化彬,张武杰

	37
	一种应用于大规模非规则结构数据的图搜索算法
	201510872650X
	2019.06.01
	刘智勇,乔红,杨旭,苏建华,王晶晶

	38
	用于大口径射电望远镜换源的串级避振规划方法与系统
	2017104539113.00
	2019.06.01
	景奉水,杨国栋,谭民,梁自泽,李恩,郑榕樟,邓赛,孙尧

	39
	可调位置的四指机械手
	2018216110289.00
	2019.05.01
	乔红,牛星宇,李睿

	40
	用于给偏心轴装配轴承的自动化设备
	2016110811030.00
	2019.05.01
	苏建华,乔红,朱建康,宋永博

	41
	显微图像的显示方法、显示装置及包含该装置的成像系统
	2017101591905.00
	2019.05.01
	张梅,耿征,裴仁静,曹煊,张赵行,孟祥冰,王蓉

	42
	基于Erlang的人工交通系统实现方法
	2016109345340.00
	2019.05.01
	王飞跃,朱凤华,陈松航,叶佩军

	43
	柔性仿生机械臂
	2018216265044.00
	2019.04.01
	乔红,,牛星宇,李睿,徐静

	44
	基于显微视觉的白玻表面缺陷检测方法
	2016110924382.00
	2019.04.01
	张正涛,徐德,袁伦喜,杨化彬,陶显

	45
	基于笔画结构对称性的文档图像二值化方法
	2016105347120.00
	2019.04.01
	肖柏华,史存召,王春恒,何坤,贾馥溪

	46
	一种手部康复装置及系统
	2017105239525.00
	2019.04.01
	谭民,侯增广,程龙,罗林聪,王昂,孙恒辉,董翔,陈妙,李厚成

	47
	用于给偏心轴装配轴承的自动化系统
	201611083550X
	2019.03.01
	苏建华,乔红,朱建康,宋永博

	48
	一种基于语音语义理解的交通电台路况信息播报系统
	2016105965965.00
	2019.03.01
	郑楠,戴汝为,胡文鹏,

	49
	基于人在回路的智能自学习故障诊断方法
	2016107304613.00
	2019.02.01
	王健,杨露,张桂刚

	50
	基于光路采集的移动裸眼三维虚拟现实的方法和系统
	2016112028740.00
	2019.02.01
	张梅,马魁,裴仁静,耿征

	51
	基于Q学习的智能楼宇温度控制方法
	2016102217093.00
	2019.02.01
	魏庆来,李本凯,刘德荣

	52
	基于自适应动态规划的单区域电力系统频率复合控制方法
	2016111047142.00
	2019.02.01
	张启超,王鼎,刘德荣

	53
	光学元件表面颗粒物在线监测装置及其在线监测的方法
	2016102380305.00
	2019.01.01
	张正涛,徐德,张大朋,丁文东

	54
	基于多级分区词袋模型的脑疾病识别方法
	2016101023781.00
	2019.01.01
	张文生,李悟,李涛

	55
	一种用于青光眼粘小管成形术的导管驱动机构
	201811032812.90
	2019.11.01
	边桂彬,侯增广,谭民,郭淼

	56
	剪枝机器人系统
	US10,278,333
	2019.05.01
	沈震,康孟珍,王飞跃,李鉴通

	57
	一种基于两点夹持的血管介入手术导管或导丝操纵装置
	US10,252,029
	2019.04.01
	边桂彬,侯增广,谢晓亮,程龙,谭民,奉振球,周小虎


