	序号
	专利名称
	专利号
	授权日期
	发明人

	1
	一种基于数据分析的智能路况信息检索方法
	2016105972174
	2020.01.01
	胡文鹏、郑 楠、戴汝为

	2
	多语言场景字符识别方法及识别系统
	2016109242397
	2020.01.01
	史存召、王燕娜、王春恒、肖柏华

	3
	面向斜坡区域的基于多线激光雷达的斜坡角度估计方法
	2016110525537
	2020.01.01
	周 超、曹志强、孟祥瑞、庞 磊、刘希龙、王 硕、谭 民

	4
	基于视觉恐惧反应脑机制的应急避障方法
	2016110592669
	2020.01.01
	赵菲菲、孔庆群、曾 毅、白 俊

	5
	零件视图库构建方法、零件定位抓取方法及装置
	2016112134063
	2020.01.01
	赵 向、乔 红、苏建华、杨爱龙

	6
	基于词向量自动构建知识库实现辅助诊疗的方法和系统
	201611222893X
	2020.05.01
	张文生、牛景昊

	7
	水下移动作业机器人的协调规划与控制方法
	2017100398811
	2020.05.01
	王 宇、唐 冲、王 睿、王 硕、谭 民

	8
	绝缘子识别模型的训练方法以及绝缘子的识别与定位方法
	2017100988062
	2020.06.01
	杨国栋、闫田田、梁自泽、李 恩、常文凯、毛一剑、徐大伟、龙 腾、杨 磊

	9
	协作通信网络系统中的信噪比自适应转发方法
	2017101192040
	2020.07.01
	韩双双、王飞跃、朱凤华、王迎春

	10
	基于用户优先级的网络接入选择方法和带宽分配方法
	2017102028683
	2020.07.01
	杨 坚、韩双双、王飞跃

	11
	驾驶员跟车行为分析中的期望跟车距离计算方法
	2017102268935
	2020.07.01
	赵冬斌、张启超、夏中谱

	12
	基于激光结构光的焊缝跟踪视觉传感器
	2017102692443
	2020.07.01
	景奉水、范俊峰、杨国栋、李 恩、梁自泽、谭 民、毛一剑、杨 磊、龙 腾

	13
	基于视觉的遥操作机器人控制系统及方法
	2017104282091
	2020.08.01
	王 硕、席 宝、鲁 涛、蔡莹皓、刘乃军

	14
	利用虚拟现实手柄确定机器人轨迹的规划方法及系统
	2017105150723
	2020.08.01
	王 硕、张少林、景奉水、王 宇、谭 民

	15
	基于虚拟现实的机器人远程示教系统
	2017105434180
	2020.09.01
	王 硕、刘乃军、鲁 涛、蔡莹皓、席 宝

	16
	文本隐含语义激活方法及系统
	2017105657333
	2020.09.01
	曾大军、白 洁、李林静、王 磊、李秋丹

	17
	无人驾驶设备编队方法以及存储装置、处理装置
	2017106504458
	2020.11.01
	要婷婷、韩双双、王迎春、王飞跃

	18
	多目图像重聚焦的深度获取方法及系统
	2017106620798
	2020.11.01
	裴仁静、耿 征、张 梅

	19
	基于光场极限平面图像局部的深度获取方法及系统
	2017106627072
	2020.11.01
	裴仁静、耿 征

	20
	面向驾驶辅助系统的危险目标检测方法、装置
	2017106967553
	2020.11.01
	赵冬斌、陈亚冉

	21
	仿生机器鼠
	2017109467959
	2020.11.01
	王子荣、乔 红

	22
	无人车的编队保持控制方法及系统
	2017110722173
	2020.10.01
	韩双双、王迎春、要婷婷、王飞跃

	23
	多机器人围捕方法
	2017112508761
	2020.10.01
	曹志强、吴志勇、庞 磊、于莹莹、周 超、陈尔奎

	24
	基于多脑区协同计算的人类动作意图识别训练方法
	2017113192145
	2020.10.01
	赵宇轩、曾 毅、王桂香、赵菲菲

	25
	极化SAR 图像有监督分类方法及装置
	2018100362975
	2020.10.01
	黄夏渊、聂祥丽、乔 红、张 波

	26
	基于海量新闻数据的快速热点检测方法及系统
	2018100449080
	2020.09.01
	曾大军、郑晓龙、何赛克、张 曈

	27
	同顺序流水线车间调度问题的树搜索方法及装置
	2018100647132
	2020.09.01
	商秀芹、刘 胜、王飞跃、袁 勇、沈 震、朱凤华、荆思凤、赵红霞

	28
	类神经肌肉骨骼机器人上肢模型的简化方法
	201810144037X
	2020.09.01
	钟汕林、乔 红、陈嘉浩

	29
	微电网频率自适应学习控制方法
	2018101796488
	2020.09.01
	王 鼎、张启超、赵 博

	30
	基于新闻事件搜索语句的新闻事件排序方法及系统
	2018101844782
	2020.08.01
	孔庆超、汪立东、孔祥飞、王 慧、王 博、刘春阳、张 旭、王 磊、李 雄

	31
	基于深度图像的目标体运动轨迹预测方法及系统
	2018101964708
	2020.08.01
	陈通瀚、乔 红、杨 策

	32
	骨骼肌肉式机器人的肌肉控制和装配方法
	2018102180632
	2020.08.01
	陈嘉浩、乔 红、钟汕林、吴 伟

	33
	基于局部梯度分布的拍摄图像优选方法及装置
	2018104927043
	2020.08.01
	史存召、王 淼、王春恒

	34
	空调自学习最优控制系统
	201810639507X
	2020.07.01
	魏庆来、廖泽华、宋睿卓

	35
	基于立体视觉和结构光视觉的大型工件位姿测量系统、方法
	2018107640755
	2020.07.01
	景奉水、王 喆、杨国栋、李 恩、梁自泽、谭 民、范俊峰、郑榕樟

	36
	基于视觉的服务机器人抓取目标物体的方法
	2018108415330
	2020.07.01
	曹志强、赵雄雷、耿文杰、吴叶兰、蔡 俊、喻俊志、谭 民

	37
	基于多目相机的增强现实方法、装置及系统
	2018108539422
	2020.06.01
	孟祥冰、张 梅、张赵行、王 蓉

	38
	基于虚拟摩擦力的牵引示教轨迹规划方法及装置
	2018109405410
	2020.06.01
	王 硕、张少林、景奉水、王 宇、谭 民

	39
	多电池储能系统的优化控制方法、系统及存储介质
	2018109676037
	2020.05.01
	朱圆恒、赵冬斌、李相俊、周建华

	40
	基于置信度的结构化的双目深度图上采样方法
	2018109807480
	2020.05.01
	孟祥冰、张 梅、张赵行、王 蓉

	41
	网约车停车诱导方法、平台及系统
	201811032151X
	2020.05.01
	朱凤华、吕宜生、王飞跃、董西松、熊 刚、赵红霞

	42
	智能驾驶车道保持方法及系统
	2018112606010
	2020.05.01
	赵冬斌、李 栋、张启超、陈亚冉、朱圆恒

	43
	一种机械臂路径规划方法、系统及装置
	2018113335088
	2020.04.01
	刘智勇、熊方舟、张丰一、杨 旭、乔 红

	44
	基于深度卷积神经网络的物体识别与抓取位置检测方法
	2018115040724
	2020.04.01
	曹志强、贾 群、陈尔奎、梁 爽、喻俊志、周 超

	45
	基于神经网络的3D 打印误差补偿方法、系统、装置
	2019100057021
	2020.04.01
	沈 震、熊 刚、李雨勍、高 行、谢 怿、赵美华、郭 超、商秀芹、董西松、武征鹏、万 力、王飞跃

	46
	架空输电线路的巡检机器人
	2019100022380
	2020.04.01
	杨国栋、常文凯、李 恩、梁自泽、闫田田、毛一剑、徐大伟、龙 腾、杨 磊

	47
	用于多点水质采样的多无人机协同方法、系统、装置
	2019100057055
	2020.03.01
	沈 震、董西松、王 晓、姜宇一、白天翔、季英良、颜 军、胡 斌、熊 刚、王飞跃

	48
	事件信息关键词提取方法、监控方法、及其系统和装置
	2019100628028
	2020.03.01
	孔庆超、张 旭、刘春阳、郎佳奇、王 鹏、闫 鹏、彭 鑫、曾大军

	49
	推送阻力测量装置及介入手术机器人
	2019101036982
	2020.02.01
	谢晓亮、侯增广、周彦捷、边桂彬

	50
	基于生物阻抗断层扫描的连续握力测量装置及方法
	2019103023652
	2020.02.01
	郑恩昊、乔 红

	51
	位移传感器
	201910322645X
	2020.02.01
	程 龙、侯增广、谭 民、宋清昆、李正伟、李厚成

	52
	基于肌肉非线性特性的人工肌肉模块
	2019103301018
	2020.02.01
	牛星宇、付 航、乔 红

	53
	启发式随机搜索交通信号灯配时优化方法、系统
	2019103726588
	2020.01.01
	朱凤华、李小双、王飞跃、王坤峰、吕宜生、李镇江

	54
	基于平行视觉的输电线路部件检测方法、系统、装置
	2019104685250
	2020.01.01
	王坤峰、翟永杰、王金娜、吴童桐、王飞跃

	55
	压电陶瓷致动器纳米级位移融合测量系统、方法和装置
	2019104784379
	2020.11.01
	杜章铭、周 超、王 硕、邓 赛、张甜露、程 龙、谭 民

	56
	智能驾驶横向换道决策方法、系统和装置
	2019105524951
	2020.05.01
	张启超、王俊杰、赵冬斌

	57
	水下仿生推进器测试平台
	2019209771667
	2020.04.01
	王 宇、马睿宸、王 睿、王 硕、谭 民、唐 冲

	58
	仿生机器蝠鲼
	2019105993884
	2020.04.01
	吴正兴、喻俊志、孟 岩、陈星宇、王 健

	59
	血管介入手术机器人的导管递送装置
	2019106146796
	2020.04.01
	谢晓亮、侯增广、王巧利、边桂彬、周彦捷、周小虎、刘市祺

	60
	基于FFL的磁粒子成像三维立体重建方法、系统、装置
	2019106372477
	2020.04.01
	田 捷、张 鹏、惠 辉、王 坤、杨 鑫

	61
	基于无磁场线扫描的磁粒子成像系统
	2019106377095
	2020.04.01
	田 捷、惠 辉、张 鹏、王 坤、杨 鑫

	62
	专用3D 打印机
	2019106560372
	2020.04.01
	熊 刚、魏培企、沈 震、刘 胜、董西松、赵美华、牛璐璐、商秀芹、王飞跃

	63
	基于脑- 机接口的注意力调控系统
	201910793338X
	2020.04.01
	王卫群、侯增广、王佳星、梁 旭、任士鑫、石伟国、彭 亮

	64
	基于平行集成学习的交通路径推荐方法、系统、装置
	2019107933534
	2020.04.01
	朱凤华、郭中正、陈圆圆、吕宜生、王飞跃、赵红霞

	65
	基于冗余肌肉骨骼系统的阶段式运动控制方法
	2019108072180
	2020.04.01
	周俊杰、陈嘉浩、邓 虎、乔 红

	66
	仿生机器人肢体的单臂结构和机器鼠
	2019214695540
	2020.04.01
	张梦渊、李豪煌、李 纯、乔 红

	67
	基于混合深度学习的短时交通流量预测方法、系统、装置
	2019108422428
	2020.04.01
	熊 刚、李志帅、吕宜生、陈圆圆、赵红霞、朱凤华、沈 震、王飞跃

	68
	一种舱段装配平台及舱段装配方法
	2019108732852
	2020.04.01
	刘兆阳、景奉水、范俊峰、谭 民、梁自泽、李 恩、杨国栋、王 喆

	69
	双导丝或球囊的血管介入器械操控装置
	2019108874266
	2020.04.01
	谢晓亮、侯增广、孟令武、奉振球、周小虎、刘市祺、陈弈楠

	70
	仿生滑翔机器海豚的滑翔深度控制方法、系统、装置
	2019111896932
	2020.04.01
	喻俊志、吴正兴、王 健、闫帅铮、谭 民

	71
	用于大口径射电望远镜天文跟踪模式的轨迹规划方法
	201911243576X
	2020.04.01
	邓 赛、范俊峰、吴正兴、周 超、景奉水、谭 民

	72
	按压止血装置
	2019112893310
	2020.04.01
	王巧利、谢晓亮、侯增广

	73
	股动脉自动按压止血机器人
	2019112787523
	2020.04.01
	谢晓亮、侯增广、王巧利


