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摘要：选取长江中下游的芜湖地区超级水稻生产基地为试验区域，以 2019 年 7 月 20 日−8 月 9 日连续高温日

为试验时段，设计基于消费级无人机与便携式多光谱传感器的水稻长势遥感监测系统，并创建数据后处理分

析与应用方法，对处于生育敏感期稻株的光谱特征进行研究，建立水稻高温胁迫的反演识别模型。结果表明：

稻株植被指数与叶面积指数呈显著的指数关系，相关系数达到 0.918，由此建立稻株叶面积指数反演模型，

并进一步确定稻株出现高温胁迫的叶面积指数判别条件。利用叶面积指数反演模型和判别条件对实验区域内

的水稻进行高温胁迫下的光谱特征提取与分析，结果显示，实验区域内 15.3%的水稻受到了持续高温胁迫的

影响，与农业部门田间调查事实相符，即实验区域内水稻灌浆率为 82.2%。相对于传统人工田间调查和卫星

遥感调查的作物长势监测方法，便携式无人机多光谱遥感监测技术具有空间分辨率高、可实时大范围监测、

简单易行以及应用成本低等特点，利于普及与推广，在农作物自然灾害监测方面具有应用前景。 
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Abstract: Rice is an important cereal crop in the world and the most important food resource in China. Under the 

background of global warming, the degree and frequency of extreme high temperature heat waves are also increasing. 

From July to August every year, continuous high temperature weather with daily maximum temperature exceeding 

35.0℃ often occurs in the middle and lower reaches of the Yangtze River affected by subtropical high. At this time, 

rice is in a sensitive period of growth and development, and continuous high temperature will seriously influences 

the physiological development of rice. Consequently, scientific and reasonable monitoring of the occurrence and 

development process of high temperature stress to rice is of great scientific significance and practical value for 

impact assessment of rice yield variation and agricultural production decisions in the context of global warming. At 

present, crop growth monitoring methods mainly rely on field investigation and satellite remote sensing. However, 

the traditional field investigation methods are time-consuming and labor-intensive, and the accuracy is also 

influenced by the subjective consciousness of investigators. In addition, satellite remote sensing also has some 

shortcomings, such as low spatial resolution, long transit period, cloud pollution and so on. So, the application 
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technology research of real-time monitoring of crop growth using multi-spectral sensors carried by portable drones is 

an important supplement and improvement to the existing monitoring and investigation methods for high 

temperature stress to rice. In this paper, a remote sensing monitoring system for rice growth and data post-processing 

analysis and application methods were designed based on consumer-grade drones and portable multi-spectral sensors, 

and then Wuhu super rice production base in the middle and lower reaches of the Yangtze river was selected as the 

experimental area, and the continuous high temperature days from July 20 to August 9, 2019 was taken as the 

experimental period. Experimental results showed that there was a significant exponential relationship between the 

rice vegetation index and the leaf area index, with the correlation coefficient of 0.918, and then the inversion model 

of rice leaf area index was established. Finally, the discrimination conditions of leaf area index of rice under high 

temperature stress were further determined. The inversion model and discrimination conditions of leaf area index 

were used to extract and to analyze the spectral characteristics of rice under high temperature stress in the 

experimental area. During this continuous high temperature period, 15.3% of rice in the experimental area was 

damaged by the continuous high temperature stress, which is coincided with the reality from the field investigation 

conducted by agricultural department (i.e., the grain filling rate of rice was 82.2% in the experimental area). 

Compared with the traditional field survey and satellite remote sensing monitoring methods, the portable UAV 

multispectral remote sensing monitoring technology developed in this paper has advantages of high spatial resolution, 

real-time and large-scale monitoring and application of low cost, which is conducive to the popularization and 

promotion. It has a certain application prospect in the remote sensing monitoring of crop natural disasters.  

Key words: UAV; Portable multispectral sensor; Rice; High temperature stress; Remote sensing monitoring; LAI 

 

水稻是全球重要的谷类作物，也是中国最重

要的粮食资源，2014 年中国的种植面积为 3030.99

万 hm2，总产量达到 2.065 亿 t[1−2]。长江中下游是中

国最大的水稻生产区，水稻种植面积和总产量在全

国占比均超过 50%[3]。随着全球变暖趋势的不断增

加，中国的气候特征也呈现出显著变化，年平均气

温升高了 0.4～0.5℃[4−5]。在全球变暖的背景条件下，

发生极端高温热浪的程度和频率也在持续增加，每

年 7−8 月，受到副热带高压的影响，长江中下游地

区常出现日最高气温超过 35.0℃的连续高温天气，

而此时水稻正处于生长发育的敏感时期（分蘖−抽

穗−灌浆），连续高温会使水稻的生理发育受到严重

影响，导致水稻花器发育不良、花粉受精受阻，造

成空秕率上升而最终出现减产或绝收[6−8]。因此，在

气候变暖背景下，科学合理地监测水稻高温胁迫发

生和发展情况对揭示水稻产量变化特征有着重要的

科学意义和社会经济价值[7−8]。 

目前，作物长势监测方法主要依赖于田间调

查 [9−10]和卫星遥感[11]两种方法。高敏等[9]在思茅市

各主要咖啡场选取出现黑果病危害试验点，把试验

点上每行的中间植株作为调查范围，按照植株的发

病症状，通过目视判别将黑果病划分为 6 个等级。

孔令寅等[11]通过分析冬小麦主产区的 MODIS-EVI

时间序列遥感资料，使用最大变化斜率法、窗口转

折点法和简单转折点法识别关键发育期和抽穗期数

据，对 2006−2010 年冬小麦的长势进行了遥感监测。

这些研究对作物长势的监测识别以及产量预测具有

重要的参考价值。 

但是上述监测方法在实际应用中存在一些问

题。传统的田间调查方法耗时耗力、时效性差，而

且准确度也受调查者主观意识的影响[9−10]。而卫星遥

感也存在影像空间分辨率低、过境周期长、云污染

等不足，在关键生育期对指定区域的作物进行遥感

监测，卫星影像往往难以满足需求[11]。随着轻型无

人机技术的发展，不少学者利用无人机来实时监测

地面作物长势[12−13]。江杰等[12]选择小麦关键生育期

作为研究时段，利用搭载数码相机的消费级无人机

获取试验区数码影像，通过随机森林算法定量分析

了作物长势状况与影像颜色指数的关系。李明等[13]

利用无人机飞行获取地面影像，通过累计像元的方

法测算得到了水稻田块的面积。但是目前用于作物

监测的无人机搭载的相机一般为可见光相机，数码

相机采集的影像数据波段较少，不能全面反映农田

作物完整的光谱信息。近年来，利用研究开发的便
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携式多光谱传感器来收集作物光谱信息已经有了不

少应用[14−17]。倪军等[14]研发了一种利用便携式多光

谱传感器对作物生长进行监测的诊断设备，实现了

实时、快速、无损地监测作物植被指数（NDVI）、

叶面积指数（LAI）等指标。王婷婷等[15]构建了多光

谱作物生长的智能监测设备，实现了多光谱传感器

对稻麦冠层光谱特征的实时、在线、快速获取。可

见，研究利用无人机搭载多光谱传感器实时监测作

物长势的应用方法，对补充完善现有的水稻高温胁

迫监测调查手段有着重要的意义。 

本研究选取位于长江中下游的芜湖市南陵县龙

潭村袁隆平超级稻基地为研究观测区，使用消费级

无人机搭载便携式多光谱传感器构建无人机多光谱

遥感系统，在连续高温时段对处于生育敏感期的水

稻光谱信息进行采集，并通过实地测量和相关文献

确定稻株出现高温胁迫的叶面积指数判别条件，最

后在ArcGIS地理信息系统中建立水稻高温胁迫的反

演识别模型，实现了基于无人机多光谱遥感技术的

水稻高温胁迫监测。构建的无人机多光谱遥感系统

具有空间分辨率高、实时快速监测以及成本低，利

于推广应用的特点，在作物病虫害遥感监测方面有

一定的应用前景。 

1  资料与方法 

1.1  实验区概况 

在长江中下游水稻主产区内，选取芜湖市南陵

县龙潭村袁隆平超级稻基地内的一块高标准农田为

实验观测区，实验区面积为 0.33hm2。该地属于亚热

带湿润季风气候，年平均气温在 15.0～16.0℃，日照

时数约为 2000.0h，年降水量大于 1200.0mm，年无

霜期达 219d 以上。基地水稻产量 9750kg·hm−2，被

农业部选定为袁隆平院士的第三期超级杂交水稻高

产攻关基地，基地地理位置为 118°26'24"°E，

31°2'24"°N。 

1.2  光谱数据 

采用搭载便携式多光谱传感器的无人机采集研

究区域内水稻的光谱数据。便携式多光谱传感器是

基于 ARM9-Linux 平台的小型图像采集设备，由蓝

光、红光和近红外三通道（表 1）反射率传感器以及

数据自动采集模块组成，基于 Zigbee 协议自动组网，

支持 GPRS 远程数据传输与反向控制，可以实时查

看数据质量并计算多种植被指数，从而实现对地面

作物生长状况的快速监测。 

表 1  便携式多光谱传感器波段信息 

Table 1  Band information of portable multispectral sensor 

波段 Band 波长 Wavelength（nm） 

蓝 Blue 450-610 

绿 Green - 

红 Red 630-690 

近红外 Near infrared 770-950 

1.3  归一化植被指数反演 

目前常用的光谱植被指数有比值植被指数

（Ratio vegetation index，RVI）、差值植被指数

（Difference vegetation index，DVI）等，其中应用最

广泛的是归一化植被指数（Normalized difference 

vegetation index，NDVI）[18−19]。利用稻株在红光波

段处的吸收和近红外波段处的反射特性，在 ENVI

软件中经过波段运算可以得到 NDVI，以反映稻株的

长势状况、健康程度、营养信息等。其计算式为 

NIR RED

NIR RED

NDVI
 


  

                    （1） 

式中， NIR 、 RED 分别代表近红外波段、红光波

段的反射率。 

1.4  叶面积指数测定 

LAI-2200 型植物冠层分析仪是基于朗伯−比尔

定律研制的光学检测仪器[20]，该仪器运行原理是利

用鱼眼镜头测量植被冠层上、下 5 个方向的透射光

线的强度，并利用植被冠层的辐射转移模型来计算

叶面积指数、聚集度指数、空隙比等植被冠层的结

构参数。鱼眼镜头的垂直视野范围为 148.0°，水平视

野范围为 360.0°，波谱响应范围在 320～490nm。 

实验时段内（7 月 20 日−8 月 9 日），在实验区

选取均匀分布的 100 个长势不同的植株作为测定样

本，使用 LAI-2200 植被冠层测定仪测定 LAI，测定

时间选择 14：00。测定时鱼眼镜头处于植株茎基部

的同一水平面上，具体方法参见文献[21]和 LAI-2200

操作手册。此外，同时配备手持 GPS 测量地面样本

的经纬度信息。 

1.5  实验时段选择 

根据南陵县国家气象观测站数据，2019 年自出

梅以来（7 月 20 日−8 月 9 日），实验基地区域的日

最高气温超过 35.0℃的天数达到 20d，日极端最高气

温超过了 39.0℃，总体呈现高温日数多且集中、高

温范围广、强度大的特点（图 1），持续晴热高温少

雨的天气使部分水稻出现了一定程度的高温热害。
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此外，7 下旬−8 月上旬水稻正处于分蘖−孕穗−抽穗

期，稻株的植被光谱特征显著[22−23]，在多光谱影像

中易于分辨。因此，选择 7 月 20 日−8 月 9 日作为无

人机多光谱遥感监测一季稻高温胁迫的实验时段。 

 

图 1  2019 年 7−8 月实验区日最高气温变化过程 

Fig. 1  Variation course of daily maximum temperature in 

the experimental area from July to August, 2019 

2  结果与分析 

2.1  多光谱遥感系统与无人机的硬件兼容 

便携式多光谱传感器（图 2a）外形尺寸为 6.0cm× 

3.5cm×2.0cm，重量为 0.15kg，为了适应该传感器的 

 

图 2  便携式多光谱传感器（a）、云台（b）、连接器（c）

组装成无人机多光谱遥感系统（d） 

Fig. 2  Portable multispectral sensor(a), cloud platform(b) 

and connector(c) were assembled to the UAV multispectral 

remote sensing system(d) 

重量、体积等方面的兼容要求，同时兼顾续航时间、

价格等因素，选择轻便型的四翼无人机与之组装，

该无人机的外形尺寸为 38.0cm×31.0cm×19.0cm，重

量为 2.0kg，续航时间为 0.5h，并具有操作方便、影

像清晰、安全稳定、易于改装的特点。 

由于该传感器并不是专为无人机设计，因此需

要解决传感器与无人机硬件装配兼容的问题。云台

是无人机用于安装、固定相机和传感器等任务载荷

的支撑设备。为了保证遥感影像的高质量，根据无

人机和传感器的外形尺寸、重量等参数特点设计定

制了云台（图 2b），该云台的上下叶板由两片轻薄的

复合材料构成，中间装配了用于吸收气流扰动的缓

震材料，可以保障无人机在空中作业时结构的稳定。

此外，还通过粘黏绑带、机械式连接器（图 2c）完

成无人机、云台以及传感器的硬件装配（图 2d）。 

2.2  无人机多光谱遥感系统的信息处理 

2.2.1  参数配置及影像的几何校正 

Mobius Actioncam 是一款功能强大的固件调参

软件，可以按照实际使用环境和需求对传感器的各

类性能参数进行设置。利用 Mobius Actioncam 对无

人机遥感系统的传感器进行参数配置，传感器的开

机时间设为 14：00，拍摄间隔设为 1s，镜头类型设

为普通，光源闪频设为 60Hz，储存格式设为 TIF。

在实验时段内，每日 14：00 对实验区进行无人机多

光谱遥感监测，共获得 21 张水稻实验区遥感影像，

像元的空间分辨率为 0.03m×0.03m，单幅影像共计

3668945 个像元。 

由于无人机属于低空遥感，且传感器监测的遥

感影像无地理信息，因此几何校正十分重要。选取

实验区高标准农田的四个对角为地面控制点，利用

手持 GPS 测量记录经纬度信息，在 ArcGIS 中，利

用已有地面控制点的准确地理坐标，对原始遥感影

像进行纠正，使其具有准确的地理坐标和投影信

息，以便完成遥感光谱信息与地面实测数据的空间

匹配。 

2.2.2  归一化植被指数的提取 

根据式（1），将无人机多光谱遥感系统采集到

的光谱信息在遥感图像处理平台（ENVI）中进行波

段运算，反演得到实验区内水稻归一化植被指数

（NDVI）的空间分布，并统计整幅遥感影像内 NDVI

的平均值及其逐日变化过程，结果见图 3。由图可见，
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虽然受到部分稻株高温胁迫的影响，但是实验区内

水稻 NDVI 的平均值表现为逐渐增加的变化过程。7

月下旬水稻处于分蘖−孕穗期，植株相对较小，光谱

特征主要表现为稻田水体，NDVI 相对较小，仅

0.35～0.40；进入 8 月以后，水稻进入抽穗期，随着

植株体增大 NDVI 快速上升，至 8 月 7 日达到 0.55。

可见，无人机多光谱遥感系统采集的光谱信息可以

表征实验区水稻整体长势的真实状态。 

 

图 3  基于无人机多光谱遥感系统的研究时段内水稻归一化

植被指数（NDVI）时间序列 

Fig. 3  Variation course of the NDVI(normalized difference 

vegetation index) time series of rice during study period 

based on multi-spectral monitoring of UAV 

2.3  水稻高温胁迫的遥感识别 

2.3.1  叶面积指数反演模型 

地表作物的光谱特征与叶面积指数（LAI）有

着密切的关系[24−26]。康婷婷等[24]利用 HJ-CCD 影

像与地面同步获取的 LAI 实测数据结合，生成研

究区水稻 30.0m 的 HJ/LAI，并以 HJ/LAI 作为标准，

通过尺度转换以及空间匹配，验证得到植被指数

与研究区水稻 LAI 之间的决定系数为 0.72，精度 
 

达 70.89%。通过 LAI-2200 型植物冠层分析仪及手

持 GPS 仪采集带有经纬度信息的地面稻株 LAI，

而无人机多光谱遥感系统采集的遥感影像也通过

几何校正获取了地理坐标和投影信息，在 ArcGIS

中可以完成 NDVI 反演数据与 LAI 地面实测数据

的空间匹配，最后利用数理统计的方法建立实验

区内 NDVI-LAI 的回归模型。表 2 为实验区 LAI

和 NDVI 样本，样本 LAI 变化范围在 0.41～6.87，

代表同一时间内实验区内长势不同的稻株。从样

本标准差可以看出取样均匀合理，能够代表研究

区域内作物的真实生长情况。 

表 2  实验区叶面积指数（LAI）和 NDVI 样本特征值 

Table 2  Characteristics of the samples of LAI(leaf area 

index) and NDVI in the experimental area 

指数

Index

样本数 

No. of sample

最大值 

Maximum

最小值 

Minimum 

平均值 

Average 

标准差 

Standard deviation

LAI 100 6.87 0.41 4.15 0.22 

NDVI 100 0.69 0.09 0.37 0.14 

根据选取的 NDVI 和 LAI 样本，建立两者的拟

合方程。对比分析表明，线性函数拟合方程（图 4a）

的相关系数（R）为 0.837，决定系数（R2）为 0.701，

而指数函数拟合方程（图 4b）的相关系数（R）为

0.918，决定系数（R2）为 0.843，说明在关键生育期

NDVI 对 LAI 的最佳拟合方程为指数形式[24]。LAI

反演模型的数学表达式为 
3.42 NDVILAI 0.79e                     （2） 

式中，LAI 与 NDVI 呈显著的正相关关系，说明

实验区内水稻的 LAI 与水稻长势状况关联较大，水

稻长势越好，则LAI越大，这与以往有关LAI与NDVI

关系的研究结果相一致[24−26]。 

 

图 4  实验区域内 LAI 与 NDVI 的线性（a）和指数（b）相关性统计分析 

Fig. 4  The linear(a) and exponential(b) function analysis between LAI and NDVI in experimental area 
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2.3.2  水稻高温胁迫的遥感识别 
当植被遇到外界环境的胁迫时，如氮素胁迫、

高温胁迫以及水分胁迫等会影响作物的生化生理机

能，导致作物叶面保护膜的结构与功能受损并加速

叶片的衰老，从而使叶片叶绿素含量随之减少。根

据前人的研究[25]，随着外界气温的不断增加，处于

生育关键期的稻株 LAI 将表现出下降的趋势，且不

同胁迫温度的差异均达到显著水平，由此可知外界

高温胁迫会影响处于生育关键期的水稻的生长发育

状况，导致 LAI 降低。因此，选取出现高温胁迫的水

稻，利用叶面积测量仪对其 LAI 进行实地测量，将其

平均值作为识别水稻高温胁迫的判别条件，表达式为 
LAI≤k                              （3） 
式中，k 为常数，根据文献[24−26]，取 k=1.8。 
以 k=1.8 作为水稻高温胁迫识别条件，在遥感处

理软件中进行波段运算，提取 8 月 9 日实验区内水

稻高温胁迫分布情况，结果见图 5。根据图 5 统计实

验时段内稻株出现高温胁迫的面积为 504.9m2，占实

验区面积的 15.3%，而农业部门在水稻成熟期经过实

地测量得到该基地的灌浆率为 82.2%，受害率 17.8%，

由此可见，无人机多光谱遥感监测水稻高温胁迫技

术能够满足业务应用。 

 
图 5  水稻高温胁迫的无人机多光谱监测结果 

Fig. 5  Multi-spectral monitoring result of rice after high 
temperature stress by UAV 

3  结论与讨论 
3.1  结论 

（1）利用无人机多光谱遥感技术对实验区内水

稻高温胁迫进行监测并进行统计分析，得到实验时

段内稻株出现高温胁迫的面积为 504.9m2，占实验

区面积的 15.3%，农业部门在水稻成熟期经过实地

测量得到该基地的灌浆率为 82.2%，说明本研究提

出的无人机多光谱遥感监测水稻高温胁迫技术的监

测结果精度较高，且本技术在孕穗生育期内可以实

现对高温胁迫的实时遥感监测，并以此作为生育期

损失估算、政策性保险定损、成熟期产量预测的重

要依据。 
（2）为了保证遥感影像的高质量和稳定性，根

据无人机和传感器的外形尺寸、重量等参数特点设

计定制了云台、粘黏绑带以及机械式连接器，完成

无人机、云台以及传感器的硬件兼容问题。通过设

置地面控制点的方法，在遥感处理软件中对原始遥

感影像进行几何校正，完成遥感光谱信息与地面实

测数据的空间匹配。此外，无人机多光谱遥感系统

由消费级无人机和便携式光谱传感器组合而成，购

置成本较低，组装方便。 
综上，相对于传统人工田间调查和卫星遥感调

查的作物长势监测方法，本研究构建的无人机多光

谱遥感监测技术具有空间分辨率高、实时快速监测

以及成本低、利于推广应用的特点。 
3.2  讨论 

（1）虽然本技术通过装配云台在一定程度上保

证了遥感影像的高质量，但云台与传感器的衔接在

稳定性上可能还有所欠缺，未来将通过工业设计、

专项定制便携式传感器和云台一体化设备等方式，

提升本技术在实际推广应用中的稳定性。 
（2）研究只分析了 2019 年 7 月 20 日−8 月 9

日连续高温时段实验区内水稻受高温胁迫的影

响，水稻苗期及成熟灌浆期的 NDVI/LAI 序列的时

空变化并未监测研究，在未来的业务应用中将进

一步监测研究水稻全生育期的光谱信息时空变化

特征。 
（3）长江中下游地区的水稻种植区域分布广泛，

品种繁多，本研究对象品种为超级稻-Y 两优 900，
而不同品种的水稻在出现高温胁迫时其光谱特征会

有一定程度差异，后期将在其它品种水稻以及油菜、

小麦等大宗作物上应用，进一步扩大无人机多光谱

遥感监测系统的应用覆盖面，为科学防灾减灾和粮

食生产安全提供强有力的科技支撑。 



第 9 期 石涛等：无人机多光谱遥感监测水稻高温胁迫的关键技术 

 

·603·

参考文献 References 

[1] 国家粮食局 .中国粮食年鉴 [M].北京 :经济管理出版社 , 

2015:239-240. 

State Administration of Grain.China grain yearbook[M]. 

Beijing:Economic Management Press,2015:239-240.(in Chinese) 

[2] 张洪程,王夫玉.中国水稻群体研究进展[J].中国水稻科学, 

2001,15(1):51-56. 

Zhang H C,Wang F Y.Recent progress on research of rice 

population in China[J].Chinese Journal of Rice Science,2001, 

15(1):51-56.(in Chinese) 

[3]杨秉臻,金涛,陆建飞.长江中下游地区近 20年水稻生产与优

势的变化[J].江苏农业科学,2018,46(19):62-67. 

Yang Z Z,Jin T,Lu J F.Changes of rice production and 

advantage in the middle and lower reaches of the Yangtze 

River in the past 20 years[J].Jiangsu Agricultural Sciences, 

2018,46(19):62-67.(in Chinese)  

[4] 黄荣辉,杜振彩.全球变暖背景下中国旱涝气候灾害的演变

特征及趋势[J].自然杂志,2010,32(4):187-195. 

Huang R H,Du Z C.Evolution characteristics and trend of 

droughts and floods in China under the background of global 

warming[J].Chinese Journal of Nature,2010,32(4):187-195. 

(in Chinese) 

[5] 黄守坤,夏甜甜.气候变暖的第一影响因素及我国的应对[J].

生态经济,2012(3):153-158. 

Huang S K,Xia T T.The first factor of global climate warming 

and how China face it[J].Ecological Economy,2012(3): 

153-158.(in Chinese) 

[6] 任义方,赵艳霞,张旭晖.江苏水稻高温热害气象指数保险风

险综合区划[J].中国农业气象,2019,40(6):391-401. 

Ren Y F,Zhao Y X,Zhang X H.Comprehensive risk 

regionalization of meteorological index insurance for high 

temperature heat damage of rice in Jiangsu province[J]. 

Chinese Journal of Agrometeorology,2019,40(6):391-401. 

[7] 谢志清,杜银,高苹,等.江淮流域水稻高温热害灾损变化及

应对策略[J].气象,2013,6(1):101-112. 

Xie Z Q,Du Y,Gao P,et al.Impact of high-temperature on 

single cropping rice over Yangtze-Huaihe River valley and 

response measures[J].Meteorological Monthly,2013,6(1):101- 

112.(in Chinese) 

[8] 李友信.长江中下游地区水稻高温热害分布规律研究[J].华

中农业大学学报,2015,11(2):37-42. 

Li Y X.Study on the temporal and spatial distribution of the 

high thermal damage to rice in the middle and lower reaches 

of the Yangtze River[J].Journal of Huazhong Agricultural 

University,2015,11(2):37-42.(in Chinese) 

[9] 高敏,张茂松,王美新.思茅咖啡黑果病与气象条件的关系及

趋势预报[J].中国农业气象,2006,27(4):339-342. 

Gao M,Zhang M S,Wang M X.Relationship of coffee black 

fruit to meteorological conditions and forecast of its 

occurrence trend in Simao region[J].Chinese Journal of 

Agrometeorology, 2006,27(4):339-342.(in Chinese) 

[10] 刘静,张宗山,马力文,等.宁夏枸杞蚜虫发生规律及其气象

等级预报[J].中国农业气象,2015,36(3):356-363. 

Liu J,Zhang Z S,Ma L W,et al.Occurrence of Aphis sp.on 

Lycium barbarum L.and its meteorological grades forecast 

in Ningxia[J].Chinese Journal of Agrometeorology,2015, 

36(3):356-363.(in Chinese) 

[11] 孔令寅,延昊,鲍艳松,等.基于关键发育期的冬小麦长势遥

感监测方法[J].中国农业气象,2012,33(3):424-430. 

Kong L Y,Yan H,Bao Y S,et al.Remote sensor monitoring 

method for winter wheat growth based on key development 

periods[J].Chinese Journal of Agrometeorology,2012,33(3): 

424-430.(in Chinese) 

[12] 江杰,张泽宇,曹强,等.基于消费级无人机搭载数码相机监

测小麦长势状况研究[J].南京农业大学学报,2019,42(4): 

622-631. 

Jiang J,Zhang Z Y,Cao Q,et al.Use of a digital camera 

mounted on a consumer-grade unmanned aerial vehicle to 

monitor the growth status of wheat[J].Journal of Nanjing 

Agricultural University,2019,42(4):622-631.(in Chinese) 

[13] 李明,黄愉淇,李绪孟,等.基于无人机遥感影像的水稻种植

信息提取[J].农业工程学报,2018,34(4):108-114. 

Li M,Huang Y Q,Li X M,et al.Extraction of rice planting 

information based on remote sensing image from UAV 

[J].Transactions of the CSAE,2018,34(4):108-114.(in Chinese) 

[14] 倪军,姚霞,田永超,等.便携式作物生长监测诊断仪的设计

与试验[J].农业机械学报,2013,44(6):150-156. 

Ni J,Yao X,Tian Y C,et al.Design and experiments of 

portable apparatus for plant growth monitoring and 

diagnosis[J]. Transactions of the Chinese Society for 

Agricultural Machinery,2013,44(6):150-156.(in Chinese) 

[15] 王婷婷.多光谱作物生长智能传感器的研制[D].南京:南京

农业大学,2012:21-23. 

Wang T T.Development of multispectral crop growth 



 中  国  农  业  气  象 第 41 卷 

 

·604· 

intelligent sensor[D].Nanjing:Nanjing Agricultural University, 

2012:21-23.(in Chinese) 

[16] 杨建宁,张井超,朱艳,等.便携式作物生长监测诊断仪性能

试验[J].农业机械学报,2013,44(4):208-212. 

Yang J N,Zhang J C,Zhu Y,et al.Experiments on 

performance of portable plant growth monitoring diagnostic 

instrument[J]. Transactions of the Chinese Society for 

Agricultural Machinery,2013,44(4):208-212.(in Chinese) 

[17] 李博,晏磊,张立福,等.传感器光谱指标对植被光谱模拟精

度的影响[J].光谱学与光谱分析,2010,30(7):1843-1847. 

Li B,Yan L,Zhang L F,et al.Evaluation of sensor spectral 

parameters for the simulation accuracy of the vegetation 

spectrum[J].Spectroscopy and Spectral Analysis,2010,30(7): 

1843-1847.(in Chinese) 

[18] 赵宗泽,张永军.基于植被指数限制分水岭算法的机载激

光点云建筑物提取[J].光学学报,2016,36(10):1022-1028. 

Zhao Z Z,Zhang Y J.Building extraction from airborne laser 

point cloud using NDVI constrained watershed algorithm[J]. 

Acta Optica Sinica,2016,36(10):1022-1028.(in Chinese) 

[19] 陈景玲,王静,王谦,等.植物冠层分析仪测定荆条孤立冠层

叶面积指数和透光率的分析[J].中国农业气象,2014,35(4): 

373-379. 

Chen J L,Wang J,Wang Q,et al.LAI and light transmittance 

measurement of isolated vitex shrub using LAI-2200 

PCA[J].Chinese Journal of Agrometeorology,2014,35(4): 

373-379.(in Chinese) 

[20] Gower S T,Norman J M.Rapid estimation of leaf area index 

in conifer and broad-leaf plantations[J].Ecology,1991,72: 

1896-1900. 

[21] Defries R,Townshend J.NDVI-derived land cover 

classifications at a global scale[J].International Journal of 

Remote Sensing,2007,17(15):3567-3586.  

[22] 张佳华,姚凤梅,李秉柏,等.星-地光学遥感信息监测水稻高

温热害研究进展[J].中国科学,2011,41(10):1396-1406. 

Zhang J H,Yao F M,Li B B,et al.Progress in monitoring 

high-temperature damage to rice through satellite and 

ground-based optical remote sensing[J].Scientia Sinica,2011, 

41(10):1396-1406.(in Chinese) 

[23] 李根,景元书,王琳,等.基于 MODIS 时序植被指数和线性

光谱混合模型的水稻面积提取[J].大气科学学报,2014,37 

(1):119-126. 

Li G,Jing Y S,Wang L,et al.Extraction of paddy planting 

areas based on MODIS vegetation index time series and 

linear spectral mixture model[J].Journal of Atmospheric 

Science,2014,37(1):119-126.(in Chinese) 

[24] 康婷婷,居为民,李秉柏,等.水稻叶面积指数遥感反演方法

对比分析[J].江苏农业科学,2015,43(5):366-371. 

Kang T T,Ju W M,Li B B,et al.Comparative analysis of 

remote sensing inversion methods of rice leaf area 

index[J].Jiangsu Agricultural Sciences,2015,43(5):366-371. 

(in Chinese) 

[25] 谢晓金,李映雪,李秉柏,等.高温胁迫下水稻生理生化特性

及高光谱估测研究[J].中国水稻科学,2010,24(2):196-202.  

Xie X J,Li Y X,Li B B.Estimation of rice yield under high 

temperature stress by hyper-spectral remote sensing[J]. 

Chinese Journal of Rice Science,2010,24(2):196-202.(in 

Chinese) 

[26] 刘飞,王莉,何勇.应用多光谱图像技术获取黄瓜叶片含氮

量及叶面积指数[J].光学学报,2009,29(6):1616-1620. 

Liu F,Wang L,He Y.Application of multi-spectral imaging 

technique for acquisition of cucumber growing information 

[J].Acta Optica Sinica,2009,29(6):1616-1620.(in Chinese) 

 

 



<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Gray Gamma 2.2)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (Japan Color 2001 Coated)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.5
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.1000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo false
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Remove
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
    /Arial-Black
    /Arial-BlackItalic
    /Arial-BoldItalicMT
    /Arial-BoldMT
    /Arial-ItalicMT
    /ArialMT
    /ArialNarrow
    /ArialNarrow-Bold
    /ArialNarrow-BoldItalic
    /ArialNarrow-Italic
    /CenturyGothic
    /CenturyGothic-Bold
    /CenturyGothic-BoldItalic
    /CenturyGothic-Italic
    /CourierNewPS-BoldItalicMT
    /CourierNewPS-BoldMT
    /CourierNewPS-ItalicMT
    /CourierNewPSMT
    /Georgia
    /Georgia-Bold
    /Georgia-BoldItalic
    /Georgia-Italic
    /Impact
    /LucidaConsole
    /Tahoma
    /Tahoma-Bold
    /TimesNewRomanMT-ExtraBold
    /TimesNewRomanPS-BoldItalicMT
    /TimesNewRomanPS-BoldMT
    /TimesNewRomanPS-ItalicMT
    /TimesNewRomanPSMT
    /Trebuchet-BoldItalic
    /TrebuchetMS
    /TrebuchetMS-Bold
    /TrebuchetMS-Italic
    /Verdana
    /Verdana-Bold
    /Verdana-BoldItalic
    /Verdana-Italic
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 150
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 1200
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /JPXEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG2000
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 150
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 1200
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /JPXEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG2000
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.76
    /HSamples [2 1 1 2] /VSamples [2 1 1 2]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 15
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects true
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<
    /CHS <FEFF005B57FA4E8E201C002800310029201D005D00204F7F75288FD94E9B8BBE5B9A521B5EFA7684002000410064006F006200650020005000440046002065876863900275284E8E55464E1A65876863768467E5770B548C62535370300260A853EF4EE54F7F75280020004100630072006F0062006100740020548C002000410064006F00620065002000520065006100640065007200200036002E003000204EE553CA66F49AD87248672C676562535F00521B5EFA768400200050004400460020658768633002>
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        8.503940
        8.503940
        8.503940
        8.503940
      ]
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName (sRGB IEC61966-2.1)
      /DestinationProfileSelector /UseName
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements true
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MarksOffset 6.000950
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [600 600]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


