题号：884
《无人系统控制技术》考试大纲

考试内容

重点考查考生分析和解决无人系统控制技术问题的能力。根据智能无人系统专业的特点，对该试题考试范围作以下要求：

1、 了解国内外智能无人系统的发展现状及其关键技术。
2、 熟悉无人系统等平台的自动控制基本原理、分类以及对自动控制系统的基本要求。

3、 掌握控制系统的时域数学模型、复域数学模型，能熟练掌握控制系统的结构图变换方法和传递函数求解方法。
4、 熟悉系统时间响应的性能指标，能熟练对一阶系统、二阶系统和高阶系统进行时域分析，能熟练掌握线性系统的稳定性分析方法和稳态误差计算方法，熟悉控制系统的时域设计方法。

5、 熟练掌握根轨迹的基本法则，熟悉广义根轨迹，能熟练应用根轨迹法对控制系统进行分析和设计。

6、 熟悉典型环节与开环系统的频率特性，掌握频率域稳定判据，能熟练计算稳定裕度，熟悉闭环系统的频域性能指标，掌握控制系统频域设计方法。

7、 熟悉线性系统的状态空间描述，能熟练分析线性系统的可控性与可观测性，能熟练掌握线性定常系统的状态反馈控制器和状态观测器的设计方法，熟悉李雅普诺夫稳定性分析，掌握控制系统状态空间设计方法。
8、 熟悉作用在无人系统平台（如导弹、无人机）上的力和力矩，掌握描述无人系统平台（如导弹、无人机）的空间运动方程组。
9、 掌握比例导引法。
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