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一种新型颈椎前路可固定式钛笼的生物力学评价

李超,葛丰,徐成

(海军总医院骨科,北京　１０００４８)

　　摘要:目的　对一种新型颈椎前路可固定钛笼在维持颈椎前路椎体次全切除术后椎间三维运动稳定性的生物力

学效果进行评价.方法　设计加工新型的颈椎前路可固定钛笼并以６具急性脑死亡新鲜青年男性颈椎尸体标本进行

生物力学三维运动稳定性评估.每个标本顺序完成以下状态的生物力学测试:完整状态、C４~６椎体次全切除＋钛笼钢

板内固定、C４~６椎体次全切除＋可固定钛笼固定.通过摄像测量固定节段运动范围(rangeofmotion,ROM)并进行对

照研究.结果　可固定钛笼可显著提高颈椎固定节段在三维运动的稳定性,但不及钛笼＋钢板固定模式坚强,尤其

在伸展活动时.结论　可固定式钛笼可提供足够有效的颈椎前路椎体次全切除术后的稳定性重建保证,虽然整体固

定强度不及传统的钛笼＋钢板固定模式,但可能更有利于椎间植骨颗粒的融合.
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　　颈椎病是骨科常见病之一,经非手术治疗无效的颈椎病

或反复发作者﹑脊髓型颈椎病症状进行性加重者均应及时

手术.由于压迫多来自脊髓的前方,前路减压融合手术是目

前标准的方案[１Ｇ２].针对多节段减压的病例,椎体次全切除

术可以达到两个及两个以上椎间隙的减压,尤其针对后纵韧

带骨化的情况.目前通行的减压后椎体稳定性的重建方法

是采用钛笼支撑加钢板固定的模式[３].这种模式取得了较

好的临床疗效,但仍有一定比例的并发症发生率,其并发症

主要包括钛笼下沉切割椎体、钢板螺钉松动、钛笼脱出、假关

节形成等方面[４Ｇ６].针对钛笼＋钢板固定模式的缺陷,本课

题组设计了一种新型的颈椎前路可固定式钛笼(ZL２０１０２
０５８８２７１．０),并对其进行以下三维运动稳定性的生物力学评

价.

１　材料与方法

１．１　可固定颈椎笼式融合器的设计及加工　可固定钛笼的

外沿适配直径为１２mm、钛笼整体曲度(８°,１０°)、前缘高度

(２１mm/２３mm/２５mm)、前延伸尾翼长度(４mm).固定

方式为插片固定模式,插片可经过钛笼上下端斜行插入椎体

内,插片长度(１６．５mm),插片尾部设计有防脱结构(见图１
~３).

１．２　标本　６具急性意外脑死亡新鲜青年男性 C２~T１ 尸

体标本,试验前 X线检查排除畸形、显著退行性变及骨折、肿
瘤、炎症等病变.实验于海军总医院骨科生物力学实验室进

行.双层塑料袋密封包裹标本妥当后置－７０℃深低温冰箱

冷冻保存,实验前２４h取出置室温下解冻.解冻后剔除椎

旁肌肉及其筋膜组织,处理过程中注意不要损伤韧带、椎间

盘及关节囊结构.头尾端椎体内植入普通螺钉以增强包埋

稳定性,使用聚甲基丙烯酸甲酯(自凝型,上海新世纪齿科材

基金项目:北京市科技计划课题首都市民健康项目培育项目(Z１５１１００００３９１５１４６);实用新型专利(ZL２０１０２０５８８２７１．０)
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料有限公司)将C２ 椎体和 T１ 椎体分别包埋于方形盒子中.
然后在标本C４、C６ 椎体的前方置入直径１．５mm、长度约１５
cm 的螺纹克氏针,置入过程中保持２枚克氏针处于同一平

面,用于屈伸及旋转运动分析.同法于同侧C４、C６ 横突处置

入克氏针,用于侧弯运动分析.整个实验过程中确保各标志

克氏针位置固定,无遮挡、无移位及弯曲.测试过程中用生

理盐水间断喷洒标本,以使标本保持湿润和良好的黏弹性.

图１　可固定颈椎钛笼模式图　　　　　图２　可固定颈椎钛笼样品图(右侧为插片)　　图３　植入可固定钛笼的人体颈椎标本 X线片

１．３　实验仪器及数据采集　利用脊柱三维运动分析系统对

标本进行三维运动范围测试,测量C４~６节段在２．０Nm 的纯

力矩载荷下的进行六种运动状态(前屈、后伸、左右侧弯、左
右旋转)时的运动范围(rangeofmotion,ROM).测试前对

标本进行三次加载Ｇ卸载循环,消除软组织的黏弹性对实验

结果的影响.在第三次加载后,用照相机拍摄０、０．５、１．０及

２．０Nm 纯力矩载荷下的标志克氏针运动图像获得椎体间的

角度位移.

１．４　实验标本分组　实验标本共６具.按照测试的先后顺

序分为 A 组:完 整 状 态 组;B 组:钛 笼 钢 板 固 定 组.切 除

C４~５,C５~６椎间盘,用刮匙小心刮除两侧的软骨终板,尽量保

留骨性终板,再用咬骨钳咬除 C５ 至椎体后缘.测量骨槽高

度,修剪钛笼至合适长度,较骨槽长２mm,将一侧底面修剪

成前高后低形状以恢复颈椎曲度.保持颈椎适当牵引下将

钛笼植入椎体间,至钛笼(北京富乐)前缘平齐椎体前表面.
选择合适长度钛板及螺钉(北京富乐)固定C４~６.C组:可固

定式钛笼固定组.完成 B组测试后,取出钛笼及钛板内固

定,选择高度合适可固定钛笼植入椎体间至上下端尾翼贴附

于椎体前表面,将上下插片锤击进入椎体内.

１．５　统计学分析　采用SPSS１３．０统计软件进行分析,计量

资料以(􀭺x±s)表示,所得两组结果进行对比,采用t检验处

理.显著性水平设为P＜０．０５.

２　结　　果

在屈曲运动时,钛笼＋钢板与可固定钛笼均能显著减少

固定节段的运动范围(P＝０．０００),但在伸展活动时,可固定

钛笼虽然较正常组显著限制其活动范围(P＝０．００５),但与钛

笼＋钛板固定组同样存在显著的差别(P＝０．００１).这种趋

势在侧弯及旋转运动时同样存在,但两组间差异无统计学意

义.这提示可固定钛笼方式在控制局部伸展运动方面较传

统的钛笼＋钛板模式为弱,但在其他运动模式方面可达到较

理想的稳定性(见表１).

表１　钢板＋钛笼固定与可固定钛笼模式下C４~６的三维运动范围比较(􀭺x±s,°)

组　别 屈曲 伸展 左侧弯 右侧弯 左旋转 右侧弯

正常组 １３．４６±４．５６ ９．１９±２．４９ ７．４５±２．５７ ７．２４±２．３９ ９．１８±２．４７ １０．６９±２．７８
钛笼钛板组 ３．０９±０．９４ １．７５±０．３６ ３．５２±０．８８ ４．０９±１．２０ ４．６８±１．２８ ６．０２±１．８４
固定钛笼组 ５．９９±１．２８ ５．７６±１．２７ ４．７６±１．４５ ４．６３±１．６６ ６．５６±２．３３ ７．６６±３．０１

３　讨　　论

目前在颈椎前路椎体次全切除重建使用钛笼＋钢板重

建稳定性的方式尚有以下几个方面的不足:a)费用昂贵.一

套进口钢板＋钛笼的费用约３万元左右,而国产的费用也近

２万元.内固定耗材的费用占整个治疗费用的大部分,这与

目前我国大力控制医疗费用增长的大环境不相适应.b)钢

板的应力遮挡效应.既往的生物力学实验显示前路钢板可

分担椎体间应力负荷的７０％~８０％,而真正需要应力刺激的

椎间植骨部分仅接受整个椎体应力负荷的２０％~３０％.同

时,由于钢板固定为偏心、张力带性质的固定模式,容易出现

内固定失效,包括螺钉的松动、断裂,尤其在长节段固定时.

c)钛笼的切割椎体、下沉现象.目前应用钛笼固定的方式较
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多观察到的现象是术后钛笼出现椎体切割并下沉的现象.
钛网的下沉可使原有颈椎高度和生理曲度丢失,患者再次出

现颈肩部疼痛,甚至出现后凸畸形、骨融合失败等并发症[７].
导致钛网下沉的因素很多,钛网形态的设计缺陷是造成钛网

下沉的重要原因.目前大多数的钛笼均需要术中根据减压

范围的长度进行临时剪裁,这样就会在两端与椎体接触部位

出现多个尖刺样结构.于是椎体终板下骨与钛笼间形成多

个点Ｇ面的接触,应力完全集中在这几个点上,必然会出现椎

体的切割并带来下沉[８].d)钛笼植入的偏心现象.在置入

钛笼的过程中,由于无法有效控制钛笼置入的深度,临床医

生往往担心打击力量过大,造成钛笼的深入进而压迫脊髓,
往往至钛笼表面低于椎体前缘即可,故大部分的钛笼均位于

椎间隙前２/３部位.钛笼的小直径造成植骨接触面及有效

植骨量的减少,同时这种偏心性的置入导致钛笼后部与前部

应力分担上的不平衡,进一步促进下沉现象的发生.e)钢板

对食道的侵及.食道位于椎体前缘间隙内,植入钢板挤压、
占据食道的空间,虽然食道具有优越的弹性,但仍会有刺激

症状出现.近年来一些研究注意到颈椎前路减压后植入钢

板对食道影响[９].f)钛笼的直筒现象.目前颈椎钛笼均设

计成直筒形状,这种直筒状的设计不能有效恢复或改善颈椎

的前凸曲度[１０Ｇ１１].
可固定式椎间笼式融合器(钛笼)是一种可固定于减压

后上下椎体上的笼式融合器.在植入椎体间隙的时候,其头

尾两端前侧延伸出来的尾翼可贴附在上下椎体的边缘达到

限制深度的作用.插片尾部带有倒齿样结构,置入椎体后其

尾端倒齿可防止插片退出.钛笼长度根据减压椎体的高度

多少可设计成不同长度规格,钛笼本身设计成不同曲度以恢

复颈椎生理曲度,达到个性化治疗.
与钢板－钛笼固定模式相比,这种可固定式钛笼具有以

下优势:a)费用降低,可节省前路钢板费用,使整体内固定费

用降低一半.b)低食道侵及.由于椎体前方仅有钛笼向头

尾两端椎体边缘伸出数毫米长度的尾翼,故其可将对食道空

间的侵及减少到最小程度.c)低应力遮挡效应.由于椎间

压力负荷可完全经过钛笼进行上下传递,钛笼及其间的植骨

颗粒可分担最大的应力刺激,利于植骨颗粒的融合,减少将

来植骨不愈合、假关节形成、内固定失效的风险.d)良好的

匹配.根据国人的颈椎椎体直径设计钛笼的相应直径,保证

钛笼的中心力线与椎体力线接近并可尽量获得最大的植骨

空间.同时钛笼两端的尾翼,除了发挥固定钛笼的作用外,
还可发挥限制深度的作用.如此可免去医生在植入钛笼时

担心力量过大、钛笼沉入过深进入椎管而不能使钛笼到达最

佳位置.e)减少钛笼下沉可能性.由于有上下插片的固定,

新型钛笼与椎体终板下骨的接触变成钛笼界面支撑加插片

固定的立体固定模式,避免了普通钛笼多点接触的模式.尽

管钛笼的应力负荷增加了,但钛笼－骨界面具有更好的稳定

性,所以发生切割、下沉的可能性将减低[１２].f)简化手术步

骤,减少手术时间.植骨、内固定一起完成,避免了钛笼植骨

后置入钢板过程中出现的钢板过短(螺钉与钛笼边缘切割)
及钢板过长(钢板边缘侵及上下椎间隙).

从本生物力学实验可以发现,传统的钛笼＋钛板的固定

模式在维持颈椎三维运动稳定性方面具有最强的效果.可

固定式钛笼在各个方面的稳定性均不及钛笼＋钢板模式,尤
其在后伸运动中,两者间的差距显著.但可固定式钛笼在维

持三维运动稳定性方面较原始状态均有显著性的提高,说明

其可以满足颈椎椎体次全切除后重建内固定的要求.在颈

椎失稳术后稳定性重建过程中,内固定并非越坚强越好,过
度坚强的内固定会造成应力遮挡,不 利 于 植 骨 颗 粒 的 愈

合[１３Ｇ１４].可固定式钛笼可以分担更多的应力于笼间的植骨

颗粒,在维持足够稳定性的同时利于植骨颗粒的愈合,具有

临床应用价值.
参考文献:
[１] YoungWF．Cervicalspondyloticmyelopathy:acomＧ

moncauseofspinalcorddysfunctioninolderperＧ
sons[J]．AmFamPhysician,２０００,６２(５):１０６４Ｇ１０７０．

[２] KaradimasSK,Erwin WM,ElyCG,etal．PathoＧ
physiologyandnaturalhistoryofcervicalspondylotＧ
icmyelopathy[J]．Spine(PhilaPa１９７６),２０１３,３８
(２２Suppl１):S２１Ｇ３６．

[３] AndaluzN,Zuccarello M,KuntzC．LongＧtermfolＧ
lowＧupofcervicalradiographicsagittalspinalalignＧ
mentafter１Ｇand２Ｇlevelcervicalcorpectomyforthe
treatmentofspondylosisofthesubaxialcervical
spinecausingradiculomyelopathyormyelopathy:a
retrospectivestudy[J]．JNeurosurgSpine,２０１２,１６
(１):２Ｇ７．

[４] HeeHT,MajdME,HoltRT,etal．Complicationsof
multilevelcervicalcorpectomiesandreconstruction
withtitaniumcagesandanteriorplating[J]．JSpinal
DisordTech,２００３,１６(１):１Ｇ８．

[５] NunleyPD,JawaharA,KerrEJ３rd,etal．Choiceof
platemayaffectoutcomesforsingleversusmultiＧ
levelACDF:resultsofaprospectiverandomizedsinＧ
gleＧblindtrial[J]．SpineJ,２００９,９(２):１２１Ｇ１２７．

[６] SchroederGD,KeplerCK,Hollern DA,etal．The
effectofdynamicversusstaticplatingsystemson
fusionratesandcomplicationsin１Ｇleveland/or２Ｇ
levelanteriorcervicaldiscectomyandfusion:asysＧ
tematicreview[J]．ClinSpineSurg,２０１７,３０(１):２０Ｇ
２６．

􀅰９２１􀅰　实用骨科杂志　第２５卷,第２期,２０１９年２月　



[７] ChenY,ChenD,GuoY,etal．Subsidenceoftitanium
meshcage:astudybasedon３００cases[J]．JSpinal
DisordTech,２００８,２１(７):４８９Ｇ４９２．

[８] YanD,WangZ,DengS,etal．Anteriorcorpectomy
andreconstructionwithtitanium meshcageanddyＧ
namiccervicalplateforcervicalspondyloticmyelopＧ
athyinelderlyosteoporosispatients[J]．ArchOrthop
TraumaSurg,２０１１,１３１(１０):１３６９Ｇ１３７４．

[９] 张在恒,厉玉杰,王永峰,等．颈椎前路钢板与零切迹

系统治疗多节段伴后凸畸形颈椎病[J]．实用骨科杂

志,２０１７,２３(７):６００Ｇ６０８．
[１０] KarikariIO,JainD,OwensTR,etal．ImpactofsubＧ

sidenceonclinicaloutcomesandradiographicfusion
ratesinanteriorcervicaldiscectomyandfusion:a
systematicreview[J]．JSpinalDisordTech,２０１４,２７
(１):１Ｇ１０．

[１１] LuoJ,CaoK,HuangS,etal．Comparisonofanterior
approachversusposteriorapproachforthetreatＧ
mentofmultilevelcervicalspondyloticmyelopathy
[J]．EurSpineJ,２０１５,８(２４):１６２１Ｇ１６３０．

[１２] KabirSM,AlabiJ,RezajooiK,etal．Anteriorcervical
corpectomy:reviewandcomparisonofresultsusing
titanium meshcagesandcarbonfibrereinforcedpolＧ
ymercages[J]．BrJNeurosurg,２０１０,２４(５):５４２Ｇ
５２６．

[１３] 吴增志,赖茂松,熊浩,等．ZeroＧP椎间融合术治疗颈

椎间盘突出并脊髓损伤的疗效观察[J]．实用骨科杂

志,２０１７,２３(４):３６３Ｇ３６５．
[１４] MackiewiczA,BanachM,DenisiewiczA,etal．ComＧ

parativestudiesofcervicalspineanteriorstabilizaＧ
tionsystems:finiteelementanalysis[J]．ClinBioＧ
mech,２０１６,３２(２):７２Ｇ７９．

收稿日期:２０１８Ｇ０６Ｇ１９
作者简介:李超(１９７６－ ),男,副主任医师,海军总医院骨科,１０００４８.

(上接第１２６页)
[１０] CumminsCA,ScarboroughMT,EnnekingWF．MulＧ

ticentricgiantcelltumorofbone[J]．Clin Orthop
RelatRes,１９９６(３２２):２４５Ｇ２５２．

[１１] Sheth DS,HealeyJH,Sobel M,etal．Giantcell
tumorofthedistalradius[J]．J HandSurg Am,
１９９５,２０(３):４３２Ｇ４４０．

[１２] McDonaldDJ,SimFH,McLeodRA,etal．GiantＧcell
tumorofbone[J]．JBoneJointSurg(Am),１９８６,６８
(２):２３５Ｇ２４２．

[１３] McCarthyEF．GiantＧcelltumorofbone:anhistorical
perspective[J]．ClinOrthopRelatRes,１９８０(１５３):
１４Ｇ２５．

[１４] LabsK,PerkaC,SchmidtRG．Treatmentofstages２
and３giantＧcelltumor[J]．Arch Orthop Trauma
Surg,２００１,１２１(１Ｇ２):８３Ｇ８６．

[１５] ErraniC,RuggieriP,Asenzio MA,etal．Giantcell
tumoroftheextremity:Areviewof３４９casesfrom
asingleinstitution[J]．CancerTreatRev,２０１０,３６
(１):１Ｇ７．

[１６] 牛晓辉．骨巨细胞瘤的诊断与治疗[J]．癌症进展,
２００５,３(４):３１６Ｇ３１９．

[１７] MasuiF,UshigomeS,FujiiK．Giantcelltumorof
bone:aclinicopathologicstudyofprognosticfactors
[J]．PatholInt,１９９８,４８(９):７２３Ｇ７２９．

[１８] CapannaR,FabbriN,BettelliG．Curettageofgiant
celltumorofbone．Theeffectofsurgicaltechnique
andadjuvantsonlocalrecurrencerate[J]．ChirOrgaＧ
niMov,１９９０,７５(１Suppl):２０６．

[１９] KafchitsasK,HabermannB,ProschekD,etal．FuncＧ
tionalresultsaftergiantcelltumoroperationnear
kneejointandthecementradiolucentzoneasindicaＧ
torofrecurrence[J]．AnticancerRes,２０１０,３０(９):
３７９５Ｇ３７９９．

[２０] KiviojaAH,BlomqvistC,HietaniemiK,etal．CeＧ
mentisrecommendedinintralesionalsurgeryofgiＧ
antcelltumors:aScandinavianSarcomaGroupstudＧ
yof２９４patientsfollowedforamediantimeof５
years[J]．ActaOrthop,２００８,７９(１):８６Ｇ９３．

[２１] O＇DonnellRJ,SpringfieldDS,MotwaniHK,etal．
RecurrenceofgiantＧcelltumorsofthelongbonesafＧ
tercurettageandpacking withcement[J]．JBone
JointSurg(Am),１９９４,７６(１２):１８２７Ｇ１８３３．

[２２] FraquetN,FaizonG,RossetP,etal．LongbonesgiＧ
antcellstumors:treatmentbycurretageandcavity
fillingcementation[J]．OrthopTraumatolSurgRes,
２００９,９５(６):４０２Ｇ４０６．

[２３] 鱼锋,张清,郝林,等．股骨近端骨巨细胞瘤的刮除治

疗[J]．中国骨肿瘤骨病,２００７,６(３):１３３Ｇ１３５．
[２４] RadevBR,KaseJA,Askew MJ,etal．Potentialfor

thermaldamagetoarticularcartilagebyPMMAreＧ
constructionofabonecavityfollowingtumorexciＧ
sion:Afiniteelementstudy[J]．JBiomech,２００９,４２
(８):１１２０Ｇ１１２６．

收稿日期:２０１８Ｇ１１Ｇ２７

作者简介:童小鹏(１９９２－ ),男,研究生在读,中南大学湘雅医院骨科,４１０００８.

􀅰０３１􀅰 　JournalofPracticalOrthopaedicsVol．２５,No．２,Fed．２０１９　


