
仪科学院2017年专利授权情况一览表
	序号
	发明专利名称
	专利类型
	授权号
	申请者

	1
	一种单次运动想象脑电信号的辨识方法
	发明专利授权
	ZL201410741790.9
	曾    洪    王语海
宋爱国    徐宝国

	2
	基于蓝牙脑电耳机的实时驾驶疲劳检测系统及检测方法
	发明专利授权
	ZL201510730549.0
	曾    洪    赵维政
焦    越    王    乙
李    敬    王    玲
宋爱国

	3
	垃圾投放箱及垃圾分类投放方法
	发明专利授权
	ZL2014 1 0855266.4
	周晓晶    陈锦祥
周    满    尹    磊
谢    娟

	4
	一种在GPS姿态测量中快速探测与修复周跳的方法
	发明专利授权
	ZL 201410038295.1
	陈熙源    兰    德
方    琳    黄浩乾
崔冰波

	5
	一种面向用户规划的虚拟人群仿真框架
	发明专利授权
	ZL201410249703.8
	孙立博    秦文虎
丁    路

	6
	一种基于高斯过程回归的组合导航系统故障诊断方法
	发明专利授权
	ZL201410295356.2
	程向红    朱倚娴
王    磊    胡    杰

	7
	阻性复合传感器阵列的读出电路及其读出方法
	发明专利授权
	201610003423.8
	吴剑锋    何赏赏
李建清

	8
	二维阻性传感器阵列的快速读出电路及其读出方法
	发明专利授权
	201610003772.X
	吴剑锋    何赏赏
王    愚    李建清

	9
	一种基于温度触觉的数字符号手写输入方法及装置
	发明专利授权
	201410542851.9
	吴剑锋    李建清
张    瑞    顾    乐
王晓彬    吕    正

	10
	一种多块太阳能电池板供能设备的电压调整装置及方法
	发明专利授权
	201510195839.X
	吴剑锋    肖    勇
顾    乐    张    瑞
李建清

	11
	一种阻性复合传感器阵列的读出电路及其读出方法
	发明专利授权
	201610005628.X
	吴剑锋    何赏赏
李建清

	12
	阻性传感器阵列读出电路及其读出方法、一种传感系统
	发明专利授权
	201610059140.5
	吴剑锋    何赏赏
李建清

	13
	阻性传感器阵列快速读出电路及其读出方法、传感系统
	发明专利授权
	201610059187.1
	吴剑锋    何赏赏
李建清

	14
	阻性传感器阵列快速读出电路及其读出方法、传感系统
	发明专利授权
	201610061102.3
	吴剑锋    何赏赏
李建清

	15
	阻性传感器阵列测试电路及其测试方法、传感系统
	发明专利授权
	201610061119.9
	吴剑锋    何赏赏
李建清

	16
	一种基于二线制等电势法的阻性传感器阵列读出电路
	发明专利授权
	201610059209.4
	吴剑锋    何赏赏李建清

	17
	道路救援装备安全监控系统软件(软件著作权)
	实用新型专利授权
	2017SR017543
	李    旭

	18
	一种车速与道路附着系数的联合估计方法
	发明专利授权
	ZL201310424421.2
	李    旭    宋  翔张为公

	19
	一种基于递归最小二乘的车辆侧倾角与俯仰角估计方法
	发明专利授权
	ZL 201310697908.8
	李    旭    宋    翔

	20
	一种基于卡尔曼滤波的车辆侧倾角与俯仰角估计方法
	发明专利授权
	ZL 201410281621.1
	李    旭    徐启敏
宋    翔

	21
	一种救援清障车七绞盘布局方法
	发明专利授权
	ZL201510941406.4
	宋    翔    李    旭
徐启敏

	22
	一种基于短信的移动终端地理信息交换方法
	发明专利授权
	201410459459.8
	张小国    王    庆
张    也    徐美娇

	23
	一种利用人工地物稀疏形状点自动生成地物轮廓的方法
	发明专利授权
	201410835540.1
	张小国    周    斌
吕家东    王    庆

	24
	一种利用公共网络地图辅助土地调查的方法
	发明专利授权
	201410800000.X
	张小国    王    庆
任    阳    寇海堂

	25
	一种避免因丢包而连续损失两组报文的报文处理方法
	发明专利授权
	201510048181.X
	姚荣亮    任    阳
张小国    王    庆

	26
	一种基于重力视运动的SINS自对准与纬度计算方法
	发明专利授权
	ZL201410549590.3
	刘锡祥    赵    玉
宋    清    杨    燕刘贤俊

	27
	SINS/DVL组合中DVL安装误差估计方法
	发明专利授权
	ZL201510452702.8
	刘锡祥    刘志鹏
宋    清    杨    燕
刘贤俊    黄永江

	28
	用于集装箱物联网管控的WSID信息感知系统及方法
	发明专利授权
	ZL 201410146838.1
	陈俊杰    蒋燕飞

	29
	一种水位监测的WSN信息感知系统及方法
	发明专利授权
	ZL 201410410242.8
	陈俊杰    张    园

	30
	一种三相电机综合控制的控制节点装置
	实用新型专利授权
	ZL 201620921710.2
	陈俊杰    刘    亨

	31
	一种基于捷联惯导系统和多普勒计程仪的优化导航方法
	发明专利授权
	ZL201310654553.4
	程向红    许立平

	32
	基于SINS/DVL/GPS的AUV组合导航系统
	发明专利授权
	ZL201410032817.7
	程向红    许立平
王    磊    朱倚娴
冯    骥    韩    旭

	33
	基于星敏感器的近空间弹载捷联惯导系统传递对准方法
	发明专利授权
	ZL201410393596.6
	程向红    陈红梅
戴晨曦    韩    旭
王晓飞

	34
	水下潜器地形辅助惯性导航系统的位置匹配方法
	发明专利授权
	ZL201410469998.X
	程向红    周    玲
陆    源    冉昌艳
王    磊    朱倚娴

	35
	一种水下航行器的螺旋桨推力建模方法
	发明专利授权
	ZL201510003603.1
	程向红    王阳阳

	36
	一种基于交互式多模型的目标跟踪方法
	发明专利授权
	ZL201410778057.4
	程向红    朱立华

	37
	具有检测障碍物高度和距离的弹跳机器人及检测方法
	发明专利授权
	ZL201510262904.6
	张    军    宋光明
宋爱国

	38
	一种子弹跳机器人的回收系统及回收方法
	发明专利授权
	ZL201510349751.9
	张    军    宋光明
杨    茜    宋爱国

	39
	一种基于SINS与LBL紧组合的AUV水下导航定位方法
	发明专利授权
	201410796735.X
	张    涛    石宏飞
徐晓苏    陈立平

	40
	一种基于SINS/LBL的AUV交互辅助定位系统及定位方法
	发明专利授权
	201410621498.3
	张    涛    陈立平
徐晓苏    刘义亭
童金武    李    瑶

	41
	三轴立体足球状微陀螺仪及其加工方法
	发明专利授权
	2015104316949
	夏敦柱    高海钰
邓    睿    胡异炜

	42
	三轴单片集成全解耦角振动环式硅陀螺仪及其加工方法
	发明专利授权
	2015100760841
	夏敦柱    高海珏
孔    伦

	43
	蜂窝式MEMS谐振硅微陀螺仪及其加工方法
	发明专利授权
	CN104807452B
	夏敦柱

	44
	一种单片集成六自由度微惯性测量单元及其加工方法
	发明专利授权
	CN104807454B
	夏敦柱

	45
	三轴单片集成谐振电容式硅微加速度计及其加工方法
	发明专利授权
	CN104698222B
	夏敦柱    高海珏
孔    伦

	46
	一种电机锥形转子压铸和压装自动化生产系统
	发明专利授权
	CN105458210B
	夏敦柱    姚艳红

	47
	一种惯性辅助GPS接收机实现方法
	发明专利授权
	ZL 201410259221.0
	陈熙源    王熙赢
方    琳    崔冰波
宋    锐    汤传业

	48
	一种用于导航系统航向角直接校正补偿方法
	发明专利授权
	ZL  201410439211.5
	陈熙源    吕才平
黄浩乾    方    琳
臧云歌

	49
	一种采用交互多模型的移动机器人WSN/INS组合导航方法
	发明专利授权
	ZL 201410614772.4
	陈熙源    唐    建
徐    元    方    琳

	50
	一种基于柔性连接的双质量解耦硅微陀螺仪
	发明专利授权
	ZL201410449942.8
	杨    波    邓允朋
殷    勇    戴    波
王行军    胡    迪

	51
	三轴硅微谐振式加速度计闭环驱动控制与频率检测电路装置
	发明专利授权
	ZL201410164579.5
	杨    波    赵    辉
柳小军    戴    波
王行军    邓允朋

	52
	硅微全解耦双质量双线振动式陀螺仪
	发明专利授权
	ZL201410164249.6
	杨    波    戴    波
殷    勇    邓允朋
王行军

	53
	基于双音叉效应的对称全解耦双质量块硅微陀螺仪
	发明专利授权
	ZL201410362573.9
	杨    波    戴    波
邓允朋    柳小军
王行军    胡    迪

	54
	用于流速及加速度矢量敏感的仿生毛发传感器及检测方法
	发明专利授权
	ZL2015102032853
	杨    波    胡    迪
王行军    戴    波

	55
	一种用于流速、加速度和角速度敏感的仿生毛发传感器
	发明专利授权
	ZL2014108533714
	杨    波    胡    迪
邓允朋    王行军
戴    波

	56
	一种SERF原子自旋陀螺仪原子自旋进动的检测方法
	发明专利授权
	ZL 201510679672.4
	陈熙源    何双双
张    红    邹    升
黄浩乾

	57
	载波环路自适应跟踪方法、自适应载波跟踪环路
	发明专利授权
	ZL 201610069165.3
	陈熙源    崔冰波

	58
	基于EMD的光纤陀螺温度漂移多尺度极限学习机训练方法
	发明专利授权
	ZL 201510022939.2
	陈熙源    崔冰波
宋    锐    何昆鹏
方    琳

	59
	一种基于遗传算法的室内水下目标定位方法
	发明专利授权
	ZL 201510677240.X
	陈熙源    臧云歌

	60
	一种原子自旋磁强计SERF态的判定方法
	发明专利授权
	ZL 201510129338.1
	陈熙源    张    红
邹    升

	61
	一种用于水下滑翔器的导航系统及姿态角校正和回溯解耦方法
	发明专利授权
	ZL 201410712437.8
	陈熙源    黄浩乾
周智恺    吕才平

	62
	一种遗传算法优化动态递归神经网络的光纤陀螺温度漂移建模方法
	发明专利授权权
	ZL 201310619024.0
	陈熙源    宋    锐
汤传业    黄浩乾
吕才平    何昆鹏
方    琳

	63
	基于双边补偿结构的捷联惯导姿态圆锥补偿算法设计方法
	发明专利授权权
	ZL 201410612025.7
	陈熙源    汤传业

	64
	一种基于捷联惯性制导和多普勒计程仪的导航方法
	发明专利授权权
	ZL201310653821.0
	程向红    许立平

	65
	水下组合导航故障智能诊断方法
	发明专利授权
	CN201410309238
	徐晓苏    刘义亭
刘锡祥    张    涛
吴    亮    闫    捷
邹海军

	66
	基于二代小波变换与LMS的光纤陀螺信号去噪算法
	发明专利授权
	CN201410151377
	徐晓苏    吴    亮
刘义亭    闫    捷
邹海军

	67
	基于模糊自适应控制技术的捷联惯导非线性对准方法
	发明专利授权
	CN201410030336
	徐晓苏    邹海军
刘锡祥    刘义亭
潘永飞    吴    亮

	68
	面向嵌入式设备的大容量矢量地图快速可视化实现方法
	发明专利授权
	ZL201310222746.2
	王慧青    李    玲
王    庆    张小国
潘树国

	69
	多边形裁剪中交点为多边形顶点的进出性判别方法
	发明专利授权
	ZL201410251976.6
	王慧青    崇素文王    庆    李    玲

	70
	土地利用现状变更调查中变更图斑移动更新方法
	发明专利授权
	ZL201410521168.7
	王慧青    崇素文
王    庆    李    玲

	71
	一种适用于调平锁紧缸的便携式应急操作装置及其操作方法
	发明专利授权
	ZL201510147766.7
	倪江生    陈    诚
周    波    金伟明
安坤坤    刘    玲

	72
	一种旋转加速度计重力梯度仪标定方法
	发明专利授权
	201610065880.X
	蔡体菁    钱学武

	73
	用于人机交互的多自由度力觉反馈装置
	发明专利授权
	ZL201410291332.X
	宋爱国    胡海桦
崔建伟    徐宝国
刘玉庆    周伯河

	74
	一种基于色彩空间变换的彩色图像纹理力触觉再现方法
	发明专利授权
	ZL201410400904.3
	宋爱国    曹家梓
田    磊    吴    涓

	75
	下肢步态康复训练自适应减重机构及控制方法
	发明专利授权
	ZL201410785391.2
	宋爱国    秦超龙
李会军    倪得晶

	76
	一种智能化力反馈手柄及其控制方法
	发明专利授权
	ZL2015104312149
	宋爱国    李博维
李会军    徐宝国

	77
	基于并联机构和二维测力机构的下肢双关节康复训练机构
	发明专利授权
	ZL201510556834.5
	宋爱国    秦超龙
李会军    曾    洪
樊天润    樊金成

	78
	一种车载动力电池自适应充电方法
	发明专利授权
	ZL 201410313184.7
	秦文虎    许    庆
黄    林    孙觉非

	79
	旋转加速度计重力梯度仪重力梯度信号仿真方法
	发明专利授权
	201410610089.3
	蔡体菁    钱学武
丁    昊

	80
	一种旋转加速度计重力梯度仪重力梯度解调方法
	发明专利授权
	201510315721.6
	蔡体菁    钱学武

	81
	一种用于实现骨髓穿刺虚拟手术的二维力觉交互装置
	发明专利授权
	zl201410030392.6
	王爱民    王昌鹏
王    坚    何有源
王    恒    郑    波
张    勇

	82
	一种手指运动功能康复训练装置
	发明专利授权
	zl201510219521.0
	王爱民    王    恒
王    坚    易荣武
赵昌森

	83
	基于双树复小波变换的色谱重叠峰分解方法
	发明专利授权
	zl201610005845.9
	王爱民    徐    龙

	84
	一种三自由度拇指康复训练机构
	发明专利授权
	zl201510904435.3
	王爱民    赵昌森
徐    龙    王尧尧
徐少雄

	85
	用于偏瘫患者康复训练的手指运动机构及康复训练装置
	发明专利授权
	zl201510420418.2
	王爱民    赵昌森
王    坚    易荣武
王汉森

	86
	一种用于X射线荧光光谱本底扣除的方法
	发明专利授权
	zl201510313534.4
	王爱民    赵奉奎

	87
	一种硅微机械线振动式陀螺及其带宽拓展方法
	发明专利授权
	201410829073.1
	李宏生    曹慧亮
倪云舫    徐    露
王    瑞    黄丽斌

	88
	一种顾及高程差异的稀疏参考站网络天顶对流层延迟建模方法
	发明专利授权
	ZL201510076735.7
	喻国荣    杨    徉
潘树国    高    旺
陈伟荣    汪登辉

	89
	一种履带式移动机器人协作攀爬楼梯控制方法
	发明专利授权
	ZL201510628676.X
	宋光明    韦    中
刘    杰    彭    璜
宋爱国

	90
	基于力信息的多移动机器人协作搬运平板状物体方法
	发明专利授权
	ZL201510207804.3
	宋光明    张    颖
张    勇    彭    璜
宋爱国

	91
	一种基于视觉和力反馈的四旋翼飞行器进行空中抓取作业的控制方法
	发明专利授权
	ZL201510330767.5
	宋光明    张    勇
张    颖    孙慧玉
宋爱国

	92
	一种应用于轮腿复合式机器人的轮腿机构及控制方法
	发明专利授权
	ZL201610048470.4
	宋光明    韦    中
张    勇    郑楚婷
彭    璜    宋爱国

	93
	一种基于视觉和力觉反馈的UAV群双边遥操作控制系统及其方法
	发明专利授权
	ZL201510317758.2
	宋光明    孙慧玉
张    颖    宋爱国

	94
	一种基于北斗三频宽巷组合的网络RTK瞬时定位方法
	发明专利授权
	ZL201410348205.9
	潘树国    高    旺
高成发

	95
	一种多星座长基线网络RTK部分模糊度快速解算方法
	发明专利授权
	ZL201410827003.2
	潘树国    高    旺
高成发    胡惠卿
尚    睿

	96
	一种基于非差非组合模型的网络RTK模糊度解算方法
	发明专利授权
	ZL201410837313.2
	潘树国    汪登辉高成发    邓家栋
杨    徉

	97
	一种顾及FCBs的精密单点定位模糊度快速固定方法
	发明专利授权
	ZL201510076802.5
	潘树国    朱荷欢
王    庆    何    帆
陈伟荣

	98
	一种基于多参考站的网络RTK区域大气误差建模方法
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