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动力学与控制

黏性流体环境下 V型悬臂梁结构
流固耦合振动特性研究
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摘要 V型悬臂梁结构在原子力显微镜、微纳机械传感器件中得到了广泛应用,该结构通常在黏性流体环境
下实现精密检测、传感与性能表征,同时也会使得结构的流固耦合振动特性更为复杂,直接影响器件的动态性
能.本文针对 V型结构变截面、变刚度等复杂几何特征,建立了黏性流体环境下 V型悬臂梁结构的流固耦合
动力学模型,导出了基于截面孔宽比参数的梁结构的修正水动力函数,确定了截面孔宽比和频率参数影响下 V
型悬臂梁结构的水动力函数;理论分析得到了黏性流体中 V型梁结构的频率响应特性.同时,设计了多种不同
几何尺寸的 V型梁结构,并在水环境中开展了实验验证,结果表明,实验所得频率响应与理论分析结果吻合较
好,验证了 V型梁结构水动力函数修正表达式及流固耦合动力学模型.此外,基于该流固耦合动力学模型,详细
分析了不同流体黏度、V型梁角度及尺寸变化对耦合系统振动特性的影响.
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Abstract V-shaped beams have been widely used in atomic force microscope (AFM) and micro-nano mechanical sensing applica-

tions. The structure is usually used for sophisticated detection, sensing and performance characterization in viscous fluids, thus making

it complex to study the vibration characteristics of the structure by considering the fluid-structure interaction between the complicated

geometry and viscous fluids. It is of fundamental importance to investigate the vibration characteristics of V-shaped beams submerged

in viscous fluids owing to the fact that the vibration characteristics will directly affect the dynamic properties of the applications. In

this paper, an underwater vibration model is developed to depict the dynamic characteristics of V-shaped beams immersed in viscous

fluids by taking into account the fact that the cross-section and bending stiffness of the V-shaped beam are variable along the beam

axis. A complex hydrodynamic function in terms of the gap to width ratio and the frequency parameter is developed to describe the
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hydrodynamic loading where the complex hydrodynamic function is derived from the modified hydrodynamic function based on the

gap to width ratio in beam′s cross-section. Besides, the frequency response of V-shaped beams vibrating in viscous fluids is obtained

theoretically. Moreover, the experimental verifications on flexural vibrations of several V-shaped beams with different geometrical

sizes are carried out. It demonstrates that the experimental data is in good agreement with the theoretical results, thus validating the

modified expression of hydrodynamic function and the underwater dynamic model. Besides, the effect of different fluid viscosities, an-

gles of V-shaped beams and the scale of the geometry on the vibration characteristics of the coupling system is analyzed based on the

proposed fluid-structure interaction model.

Key words V-shaped beams, fluid-structure interaction, underwater vibration, hydrodynamic function, frequency response

引 言

V型悬臂梁作为一种新颖柔性结构,在原子力
显微镜 (AFM) [1-6]、能量采集器 [7-8] 以及微纳机械

传感器 [9-11] 等检测、传感器件或系统中得到广泛

应用. V型悬臂梁结构因其在表面接触中不易发生
侧扭或旋转 [12],能够显著提升器件或系统性能,但
是其变截面、变刚度 [13] 等复杂几何特征严重影响

结构的动力学性能.
近年来, V型悬臂梁结构设计、性能表征及其

力学行为得到广泛关注. Sader等 [14] 提出了 V型悬
臂梁刚度系数的校准方法,并在商用 V型梁器件制
备中得到成功应用 [15]. Lee等 [16-18]基于经典梁理论

和修正后的偶应力理论,分别分析了矩形梁和 V型
悬臂梁的灵敏度,结果表明,在接触刚度较低时, V
型悬臂梁比矩形梁的振动模态灵敏度高. Korayem
等 [19-21] 研究了 V型梁结构几何变化对其刚度系数
的影响,并分析了非接触、轻敲两种模式下的 V型
悬臂梁结构的动力学特性.
虽然许多学者研究了真空和空气环境下 V型

悬臂梁的动力学行为,但是实际上液体环境中 V型
梁的应用更普遍 [22],如组织液中细胞表面结构的表
征 [23],培养液中蛋白质碳链长度的测定 [24],抗体工
作液浓度的检验 [25] 等.由此,研究 V型悬臂梁在液
体环境下的动力学特性,对于提升相关器件或系统
的性能具有重要意义. 而研究的关键在于, 分析水
动力载荷对流固耦合动力学行为的影响.水动力载
荷是由流体惯性、黏度及对流现象相互作用引起

的复杂作用力 [26-28],可分解成同相和异相分量,分
别代表附加质量和流体阻尼 [29-31]. Turk [32] 研究了

矩形悬臂梁的流固耦合振动,给出了仅由雷诺数决
定的水动力载荷表达式. Sader [33] 引入水动力函数
对载荷进行了定量描述,函数的实部和虚部分别表
示附加质量和流体阻尼. Aureli等 [34-35] 引入频率参

数给出了矩形梁水动力函数表达式,并针对定截面

和变截面矩形梁开展了水下振动实验,验证了该函
数表达式.但相比于矩形梁, V型梁几何结构更为复
杂,其在流体环境下的水动力函数表达式尚未见报
道.与同等宽度和厚度的矩形梁截面相比, V型梁截
面所受附加质量力和流体阻尼力减小,采用矩形梁
水动力函数描述 V型梁所受载荷,会导致附加质量
及流体阻尼产生较大偏差,因此迫切需要对矩形梁
水动力函数进行修正,以得到 V型悬臂梁结构的水
动力函数表达式.

本文基于 Euler-Bernoulli梁理论,针对 V型结
构变截面、变刚度等复杂几何特征,建立了 V型梁
结构在黏性流体环境下的流固耦合振动模型.引入
V型梁结构的截面孔宽比参数对矩形梁水动力函
数进行修正,得到截面孔宽比和频率参数影响下 V
型悬臂梁结构的水动力函数.开展 V型悬臂梁结构
在水环境下的流固耦合振动实验研究,将实验测得
的频率响应结果与模型求解结果进行对比,对水动
力函数表达式及流固耦合振动模型进行了验证.基
于 V型悬臂梁结构流固耦合振动模型,分析了不同
流体黏度、V型梁角度及尺寸变化对流固耦合动力
学特性的影响.

1 动力学模型与分析

1.1 V型梁流固耦合动力学模型

图 1 所示为 V 型梁结构及其流固耦合动力
学模型, 梁长度、宽度及厚度分别为 L, h, b(x) =
b0 − ax,式中 a = (b0 − bt)/L, b0 和 bt 为梁末端和顶

端宽度.梁的弯曲刚度、单位长度质量及截面孔宽
比分别为 K(x), ms(x), γ(x) = g/b(x),式中, g为梁截

面的间隙宽度.由图 1(b)可得 K(x), ms(x)的表达式
为

K(x) =

Ewdh3/6, 0 < x < l1

Eb(x)h3/12, l1 < x < L
(1a)
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ms(x) =

2ρswdh, 0 < x < l1

ρsb(x)h, l1 < x < L
(1b)

式中, E, wd, ρs 分别为梁结构的弹性模量、腿宽和
密度.

(a) V型悬臂梁结构

(a) Geometry of the V-shaped beam

(b)流固耦合模型

(b) Sketch of the associated fluid-structure interaction model

图 1 V型梁结构及其流固耦合模型

Fig.1 Geometry of the V-shaped beam and sketch of the associated

fluid-structure interaction model

基于 Euler-Bernoulli 梁理论, V 型梁的动力学
方程可表示为

∂2

∂x2

[
K(x)

∂2w(x, t)
∂x2

]
+ ms(x)

∂2

∂t2 [w(x, t)+

W(t)] = H(x, t) + s(x, t) (2)

式中, 梁结构末端所受基础激励为 W(t) =
W0(ω)sin(ωt), ω 和 W0(ω) 分别为激励的频率和幅

值. H(x, t)和 s(x, t)分别表示作用在梁上的水动力
载荷及梁的结构阻尼,其中, x∈[0, l1) ∪ (l1, L].为简
化方程 (2),采用滞后阻尼模型描述 s(x, t),此时,频
域内弯曲刚度 K(x)可替换为 K(x)(1+ iη),式中, i为
虚数单位, η为松弛因子,且其值由实验确定.在频
域内, H(x, t)可变换为

Ĥ(x, ω) =
π
4
ρfω

2b(x)2Θ(β(x, ω), γ(x))Â(x, ω) (3)

式中, ρf 为流体密度, Â(x, ω) = W0(ω) + ŵ(x, ω)为
梁结构的变形相量, Θ为水动力函数.无量纲频率参
数 β(x, ω)和截面孔宽比参数 γ(x)的表达式分别为

β(x, ω) =
ρfωb(x)2

2πµ
(4a)

γ(x) =


b(x) − 2wd

b(x)
, 0 < x < l1

0, l1 < x < L
(4b)

式中, µ为流体黏度.
由此,可得方程 (2)在频域内的表达式为

1 + iη
ms(x)

∂2

∂x2

[
k(x)

∂2ŵ(x, ω)
∂x2

]
− ω2[W0(ω)+

ŵ(x, ω)] = ω2M(x)Θ(β(x, ω),

γ(x))[W0(ω) + ŵ(x, ω)] (5)

式中, M(x) = πρfb(x)2/(4ms(x)).
水动力函数 Θ(β, γ) 描述了耦合系统中 V 型

梁所受载荷, 对于求解 V 型梁流固耦合动力学模
型, 分析其动力学特性具有重要意义. Aureli 等 [35]

提出的水动力函数 Γ(β)仅适用于矩形梁,用其分析
V型梁所受载荷,会导致附加质量力及流体阻尼力
出现严重的偏差,因此,为得到适用于 V型梁的水
动力函数 Θ(β, γ),亟需对矩形梁水动力函数 Γ(β)进
行修正.

1.2 水动力函数修正
在黏性流体环境下, Aureli等引入黏滞层无量

纲厚度的仿射相关变量 β−0.5,得到矩形梁水动力函
数 Γ(β)为 [33-35]

Γ(β) = 1.02 + 2.45β−0.5 − i2.49β−0.5 (6)

如图 1(b) 所示, 当 x∈[0, l1) 时, V 型梁截面孔
隙为 g(x),需引入截面孔宽比参数 γ(x)对式 (6)进
行修正.修正后的水动力函数 Θ(β, γ)由频率参数
β(x, ω)及截面孔宽比 γ(x)共同确定.
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当 x∈[0, l1)即 γ(x) , 0时, V型梁截面可视为
间距为 g(x)的两根梁,两梁在黏性流体环境下相互
耦合.此时通过研究不同频率下,若干多组不同宽度
截面的流固耦合振动,可得水动力函数与频率参数
和截面孔宽比的关系,从而给出 Θ(β, γ)的表达式.
流体速度场和压力场的二维 Navier-Stokes 方

程如下

∇ · uuu(y, z, t) = 0 (7a)

ρf
Duuu(y, z, t)

Dt
= −∇p(y, z, t) + µ∇2uuu(y, z, t) (7b)

式中, uuu(y, z, t)和 p(y, z, t)分别为流体速度场和压
力场, D(·)/Dt是随体导数, ∇是微分算子.

图 2 流场划分及边界条件

Fig.2 Representation of the computational domain and boundary

conditions

在 Fluent中开展流场分析,流场划分及边界条
件如图 2所示. 为减弱边缘效应对流场的影响, 整
个流场区域的大小为 max{20b(x) × 20b(x)}, 其中
b(x) 为 V 型梁截面宽度. 频率参数和截面孔宽比
的范围分别取为 β∈[50, 1000]和 γ∈[0.1, 0.7].间距
g(x) 的两根梁宽度和厚度固定为 wd = 2 mm, h =

0.1 mm.梁在 z方向上的振动规律采用 UDF定义为
z(t) = A0sin(ωt),振幅 A0 为 10−3b(x).
图 3为一个周期内流体速度场和压力场的变化

情况.由图 3可知,速度和压力随时间的变化呈现周
期性分布.当 t = 0时,梁从平衡位置点开始振动,经
过 1/2T 再次到达平衡点,在 t = 0和 t = 5/10T 时梁

速度最大,流体速度也取到最大值. t时刻和 t+1/2T

时刻的压力云图明显反向,且当梁处于上下两个极
限位置时,流体压力取到最大值.

(a)速度场分布 (β = 100, γ = 0.3)

(a) Contours of velocity magnitude for β = 100 and γ = 0.3

(b)压力场分布 (β = 100, γ = 0.3)

(b) Contours of pressure for β = 100, and γ = 0.3

图 3 速度场及压力场分布 (β = 100, γ = 0.3)

Fig.3 Contours of velocity magnitude and pressure for β = 100 and

γ = 0.3

流体作用在梁上的水动力载荷分布可采用正

弦函数拟合 [36],即

F(t) = F0sin(ωt + ψ) (8)

式中, F0 为载荷的幅值, ψ为载荷与位移之间的相
位差.由此,可得水动力函数 Θ(β, γ)的计算式为

F0eiψ =
π
4
ρfω

2b2Θ(β, γ)A0 (9)

图 4 给出了水动力函数实部和虚部随频率参
数和截面孔宽比变化的规律. 当截面孔宽比 γ 一

定时, Re[Θ] 和 −Im[Θ] 随频率参数 β 的增大而减

小,表明振动频率增大,结构所受附加质量力和流体
阻尼力减小.而 β不变时, Re[Θ]和 −Im[Θ]随 γ的

增大显著减小,表明结构所受附加质量力和流体阻
尼力会随着截面孔宽比的增大而不断减小,结构谐
振频率与品质因子将明显增大.

(a)

图 4 水动力函数 Θ(β, γ)的实部和虚部

Fig.4 Real and imaginary parts of hydrodynamic function Θ(β, γ)
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(b)

(c)

(d)

图 4 水动力函数 Θ(β, γ)的实部和虚部 (续)

Fig.4 Real and imaginary parts of hydrodynamic function

Θ(β, γ)(continued)

对水动力函数进行最小二乘拟合,可得 Θ(β, γ)
表达式为

Θ(β, γ) = (1.02 + 0.8γ − 1.8γ0.5) + (2.45 − 6γ+

2.4γ0.5)β−0.5 − i(2.49 + 10.9γ0.5 − 25.4γ+

14.7γ2)β−0.5, x ∈ [0, l1) (10)

水动力函数 Θ(β, γ)的拟合优度如图 5所示,其
实部和虚部的拟合确定系数 R2 分别为 0.990 和
0.970,表明式 (10)对数值结果的拟合程度较好.
当 x∈(l1, L]时, γ(x) = 0.此时 V型梁截面为矩

形,水动力函数满足

Θ(β, γ) = Θ(β, 0) = Γ(β), x ∈ (l1, L] (11)

1.02 + 0.8γ − 1.8γ0.5 + (2.45 − 6γ + 2.4γ0.5)β−0.5

(a)Re[Θ]

(2.49 + 10.9γ0.5 − 25.4γ + 14.7γ2)β−0.5

(b)−Im[Θ]

图 5 水动力函数 Θ(β, γ)的拟合优度

Fig.5 Goodness of fit on hydrodynamic function Θ(β, γ)

2 求解与分析

采用 Galerkin 方法对方程 (5) 进行求解, 选取
无量纲化的特征函数

{
ϕi(x)
}∞
i=1 为

ϕi(x) =ai

{[
sin
λix

L

 − sinh
λix

L

] −
sin(λi) + sinh(λi)
cos(λi) + cosh(λi)

[
cos
λix

L

 −
cosh
λix

L

]} (12)

且特征函数满足
1
L

∫ L

0
ϕi(x)ϕ j(x)dx = δi j,式中, λi是

特征方程 cosλcoshλ + 1 = 0的第 i个特征值, δi j 为

克罗内克 δ函数.
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由特征函数
{
ϕi(x)
}∞
i=1 可得 V型悬臂梁结构的

变形表达式,即

ŵ(x, ω) = W0(ω)
∞∑
j=1

q j(ω)ϕ j(x) (13)

将式 (13)代入方程 (5),方程两边同乘 ϕi(x)(i =
1, 2, . . . , n),并对方程两边同时积分,可得
∞∑
j=1

q j(ω)
∫ L

0

{
1 + iη
ms(x)

∂2

∂x2

[
K(x)

∂2ϕ j(x)
∂x2

]
−

ω2[1 + M(x)Θ(β(x, ω), γ(x))]ϕ j(x)
}
ϕi(x)dx =

ω2W0(ω)
∫ L

0
[1 + M(x)Θ(β(x, ω), γ(x))]ϕi(x)dx

(14)

取前 m阶模态函数,将式 (10)和式 (11)代入方
程 (14),可得关于模态系数

{
qi(ω)

}m
i=0 的 m元线性方

程组,
BBB(ω)qqq(ω) = fff (ω) (15)

式中, BBB(ω)为 m阶方阵, qqq(ω) = [q1(ω), q2(ω), . . . ,
qm(ω)]T为模态系数, fff (ω)为 m维列向量.将 qqq(ω)代
入方程 (13),可得 V型悬臂梁结构的弯曲变形量.

V 型悬臂梁顶端弯曲变形频率响应的传递函
数为

G(ω) =
ŵ(L, ω)
W0(ω)

= |G|eiωφ (16)

式中, |G|和 φ分别为响应幅值和相位.
图 6 给出了 m = 1, 2, . . . , 8 时 V 型悬臂梁

顶端弯曲变形的频率响应对比图. V 型梁的参数
取为 L = 50 mm, l1 = 33 mm, b0 = 10 mm, bt =

1 mm, h = 95 μm, E = 3.8 GPa, wd = 2 mm, ρs =

1365.8 kg ·m−3, η = 0.09.
为定量描述模态阶数对求解精度的影响,以 5

阶模态阶数下的频响幅值作为基准,定义频响幅值
的均方根误差为

erms =

√√
1
N

N∑
i=1

(
y(m)

i − y(5)
i

)2
(17)

式中, ym
i 为 m阶模态阶数下求得的频响幅值, N 为

数据点个数.
表 1 给出了不同模态阶数下频响幅值的均方

根误差.对比发现, m在 1至 4范围内时,随着模态
阶数的增大,求解精度逐渐提升.当 m增加至 5阶
及其以上后, 频响幅值的差异很小, 求解精度变化

(a)频率响应幅值图

(a) Magnitude of the frequency response

(b)频率响应相位图

(b) Phase of the frequency response

图 6 不同模态阶数下频率响应对比图

Fig.6 Frequency response of the V-shaped beam for different

values of m

不大.结果表明,取前 5阶模态函数已能准确描述 V
型悬臂梁结构的变形.在后续讨论过程中,为保证求
解精度,动力学模型均取前 5阶模态函数进行求解.

表 1 不同模态阶数下频响幅值的均方根误差
Table1 Root mean square error of frequency response′ s magnitude for

different values of m

Modes m Root mean square error erms/%

1 50.69
2 10.56
3 2.50
4 1.20
5 0
6 1.54
7 1.24
8 0.93
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3 实验验证

为验证修正后的水动力函数表达式以及 V型
悬臂梁流固耦合振动模型的准确性,本文设计了多
种不同几何尺寸的 V型梁结构,并在水环境中开展
了流固耦合振动实验研究.图 7所示为 V型悬臂梁
水下振动实验装置图.其中,高速摄像机用于记录梁

在水下的振动情况,为避免频率混叠,高速摄像机的
采样频率设置为 250 Hz.

实验测试了空气中 V型悬臂梁的频率响应,得
到了 3组不同 V型梁结构的弹性模量 E 及松弛因

子 η.图 8所示为空气中 V型悬臂梁理论分析与实
验测得的频率响应对比图.图 8(a)、图 8(b)、图 8(c)

图 7 实验装置图

Fig.7 Experimental set up

图 8 空气中 V型梁结构理论分析与实验结果对比图

Fig.8 Frequency response of V-shaped beams′ tip deflection in the in-air experiments
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为 V1, V2, V3梁的实物图,图 8(d)、图 8(e)、图 8(f)
和图 8(g)、图 8(h)、图 8(i)分别为 3组梁顶端弯曲
变形的频率响应幅值及相位图.由空气中实验结果
可得,梁结构弹性模量 E = 3.8 GPa, V1, V2, V3梁
的松弛因子 η 分别为 0.08, 0.09, 0.09. 3 组 V 型梁
V1, V2, V3的参数如表 2所示.
图 9所示为水下 V型悬臂梁理论分析与实验

测得的频率响应对比图. 图 9(a)、图 9(b)、图 9(c)
和图 9(d)、图 9(e)、图 9(f)为 V1, V2, V3梁顶端弯
曲变形的频率响应幅值及相位图.由图 9可知,采用
未经修正的水动力函数 Γ(β)求得的频率响应与实
验结果差异较大,理论频响曲线的一阶谐振频率明

显偏小,原因在于,未经修正的水动力函数实部大于
实际值,求解过程中附加质量力相对实际值偏大,因
此模型求解出的谐振频率降低.而采用 Θ(β, γ)所得
求解结果与实验数据吻合良好,说明该水动力函数
可以有效地描述 V型梁结构的水下振动情况,从而
验证了修正后的水动力函数表达式以及 V型悬臂
梁流固耦合振动模型.此外,如图 9所示,随着 V型
梁角度变小, 3组 V型梁结构的谐振频率及响应峰
值均增大,说明几何参数对 V型梁流固耦合动力学
特性的影响显著.因此,针对 V型悬臂梁流固耦合
动力学特性进行参数分析具有重要意义.

表 2 实验用 V型梁结构几何及物理参数表
Table 2 Geometry and physical properties of the V-shaped beams

Type h/µm L/mm l1/mm b0/mm bt/mm α/(°) ρs/(kg ·m−3) E/GPa η

V1 41.7 16 1.6 21.74 0.08
V2 95 50 33.3 10 1.0 10.29 1365.8 3.80 0.09
V3 21.4 6.5 0.65 6.69 0.09

图 9 水下 V型梁结构的理论分析与实验结果对比图

Fig.9 Frequency response of V-shaped beams′ tip deflection in underwater experiments

4 参数分析与结果

基于 V型悬臂梁结构流固耦合振动模型,本节
讨论不同流体黏度、V型梁角度及尺寸变化对流固
耦合动力学特性的影响.

由式 (4a) 可知, 黏性流体环境下, 黏度显著影
响振动的频率参数.以 V2梁为例,计算不同黏度下
其顶端弯曲变形的幅频响应,并给出响应谐振频率

及品质因子随黏度变化的关系,如图 10所示.

随着黏度增大,频率参数 β明显减小,水动力函
数 Θ(β, γ)的实部和虚部随之增大,梁在流体环境
下所受附加质量力和流体阻尼力也随之增大,从而
使得 V型悬臂梁结构的一阶谐振频率及品质因子
明显减小.同时由图 10可知,流体阻尼力的增大明
显降低了结构的谐振峰值.

当 V型梁长度和腿宽一定时,角度 α的变化会
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引起 V型梁宽度和截面孔宽比的明显变化.固定梁
长、腿宽和顶端宽度为 L = 50 mm, wd = 2 mm, bt =

1 mm, h = 100 μm.分析不同角度 V型梁顶端弯曲
变形的幅频响应,并给出其谐振频率及品质因子随
角度 α变化的关系,结果如图 11所示.
由图 11可知,随着角度 α增大, V型悬臂梁结

构的一阶谐振频率及品质因子均逐渐减小. 一方
面,角度 α增大,对应 V型梁截面孔宽比 γ(x)增大
和频率参数 β(x, ω) 增大, 水动力函数 Θ(β, γ) 实
部和虚部将减小; 另一方面, 角度 α 增大, V 型梁
宽度 b(x) 增大, 而 V 型梁所受水动力载荷正比于
b(x)2Θ(β, γ),在 Θ(β, γ)减小和 b(x)增大的共同作
用下水动力载荷仍呈增大趋势,附加质量力及流体
阻尼力增大,从而导致谐振频率和品质因子均降低.

(a) V2梁在不同黏度下的幅频响应曲线

(a) Frequency response of the beam V2′ s tip deflection for different

dynamic viscosity

(b)谐振频率及品质因子随黏度变化的关系

(b) The effect of dynamic viscosity on resonance frequency and quality

factor

图 10 流体黏度对动力学特性的影响

Fig.10 The effect of dynamic viscosity on the vibration characteristics

(a)不同角度 V型悬臂梁的幅频响应曲线

(a) Frequency response of V-shaped beams with different angles

(b)谐振频率及品质因子随角度变化的关系

(b) The effect of angle on resonance frequency and quality factor

图 11 V型梁角度对动力学特性的影响

Fig.11 The effect of angle on the vibration characteristics

(a)尺寸变化对谐振频率的影响

(a) The effect of scale variations on resonance frequency

图 12 尺寸变化对 V型梁动力学特性的影响

Fig.12 The effect of scale variations on the vibration characteristics of

V-shaped beams
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(b)尺寸变化对谐振频率相对偏移量的影响

(a) The effect of scale variations on resonance frequency relative shift

图 12 尺寸变化对 V型梁动力学特性的影响 (续)

Fig.12 The effect of scale variations on the vibration characteristics of

V-shaped beams(continued)

考虑尺寸变化对 V型梁结构动力学特性的影
响, 3组 V型悬臂梁动力学特性随尺寸变化的关系
如图 12所示.定义 V型梁结构的尺寸参数为 s,其
范围为 s ∈ [10−2, 100],当 s取为 10−2 时,表示 V型
梁结构的尺寸整体缩减为原尺寸的 1/100. 定义 V
型梁结构在真空和水中的一阶谐振频率分别为 f0

和 f1,频率绝对偏移量频率 fs = f0 − f1,相对偏移量
frs = 1 − f1/ f0. V型梁结构的谐振频率和尺寸参数
的关系为 ω ∝ s−1,因此,随着尺寸的缩减,真空和水
中的谐振频率均明显增大.此外,随着尺寸的不断缩
小,谐振频率的相对偏移量逐渐增大,表明相对宏观
而言,微观下流体阻尼对谐振频率相对偏移量的影
响更加突出.

5 结论

本文以 V 型悬臂梁为研究对象, 建立了其在
黏性流体环境下的流固耦合动力学模型. 引入截
面孔宽比参数对矩形梁结构水动力函数进行了修

正,通过流场分析得到了 V型悬臂梁结构的水动力
函数,该水动力函数由截面孔宽比和频率参数共同
确定.结果表明,梁结构截面孔宽比及频率参数增大
时, V型梁结构所受附加质量力和流体阻尼力均减
小.
将修正后的水动力函数代入动力学模型并采

用 Galerkin方法求解该模型,得到黏性流体中 V型
悬臂梁的频率响应特性.同时,设计了 V型悬臂梁
结构在水环境下的振动试验装置,测得不同尺寸 V

型梁的实验结果与理论模型的分析结果均吻合良

好,从而验证了修正后的水动力函数表达式及 V型
悬臂梁流固耦合振动模型.
基于 V型悬臂梁结构流固耦合振动模型,分析

了不同流体黏度、V 型梁角度及尺寸变化对振动
特性的影响. 结果表明, 流体黏度、V 型梁角度增
大,均会导致 V型悬臂梁结构流固耦合振动的一阶
谐振频率和品质因子的减小.而随着尺寸的缩减, V
型梁结构的谐振频率及其相对偏移量明显增大,说
明尺度越小,流体阻尼对谐振频率相对偏移量的影
响越突出.
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