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Sensotronic Brake Control - Hohere Fahrsicherheit beim Bremsen in der Kurve
Sensotronic Brake Control - Greater safety when braking on bends

Individuelle Bremskraft-

verteilung durch SBC
Individual-wheel braking
force metering by SBC

Gleiche Bremskrafte
an den kurveninneren
und kurvenduBeren
Radern

Equal braking force
at the wheels on the
inside and outside
of the curve during
COrnmering

1,3 Sekunden
nach Bremsbeginn

1,3 seconds
after start of braking

0,4 Sekunden

& nach Bremsbeginn

Bremskraft

Braking force 0,4 seconds after start

of braking

-

Seitenkraft
Lateral force
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