
《兵工自动化》2016 年特色专栏征文通知（第二轮通知） 

为更好地服务于广大科研人员，为相关技术人员进行学术交流提

供有利平台，《兵工自动化》在原有固定栏目（武器装备自动化、先进

制造与管理、网络与信息技术、自动测量与控制、软件开发与应用）

的基础上，近年来不断加大选题策划力度，出版特色专栏。根据 2016

年《兵工自动化》特色栏目出版计划，现已出版了 2期特色专栏（2016

年 2 期出版“先进弹药制造技术”专栏，2016 年 5 期出版“机器人技

术与应用”专栏）。应广大作者要求，《兵工自动化》对原特色专栏出

版计划进行了调整，拟增加部分版面，将于下半年陆续推出“智能物

联系统”（预计第 7 期）、“系统建模与仿真”（预计第 8 期）、“先进弹

药制造技术”（预计第 9 或 10 期）、“机器人技术与应用”或“水中机

器人技术”（预计第 10 或 11 期）等专栏，特面向社会征稿，现将有关

事项通知如下： 

一、征文范围 

先进弹药制造技术：弹药装药工艺、弹药装配工艺、火工品装药

装配工艺、自动化装药装备设备、弹药质量检测、弹药安全与可靠性

生产、弹药绿色安全销毁、智能灵巧弹药设计及制造、火炸药安全自

动化生产、其它高危产品先进制造工艺及技术、弹药行业情报、弹药

行业标准和节能减排、弹药装药行业国内外相关机构管理模式。 

机器人技术与应用：机器人理论与控制技术，智能机器人体系结

构及实现方法，机器人学习、算法，基于网络的结构与控制，机器人

传感技术、智能传感器，多智能体系统理论与应用，多传感器集成与



信息融合，移动机器人及自主导航技术，机器人视觉、图像处理与模

式识别技术，机器人结构设计及计算机仿真技术，服务机器人，特种

机器人，足球机器人，仿真（人）机器人，信息获取与数据挖掘，智

能机器人的应用，下一代机器人，工业机器人及其零部件技术。 

智能物联系统：物联网体系架构，物联网智能感知与信息获取，

智能物联系统建模与仿真，物联网资源共享与协同，智能传感器，无

线传感网络，多传感器信息融合，智能优化方法，虚拟现实与增强现

实，多智能体系统与智能机器人网络，智能分布式系统与控制，机器

学习与认知，分布式人工智能与专家系统，演化博弈与进化计算，复

杂网络系统及应用，云计算、云仿真与云制造，供应链管理，嵌入式

控制系统，智能交通系统，智能电网，智能医疗系统。 

系统建模与仿真：国内外仿真技术的发展现状和趋势，系统仿真

技术、建模与 VV&A 发展，仿真算法、仿真软件与仿真计算机发展，分

布式仿真/HLA/仿真网络发展、复杂系统、智能系统仿真应用，仿真器

与仿真设备需求，高性能并行计算机技术，作战系统仿真技术应用与

发展，嵌入式仿真技术应用与发展，虚拟设计、制造技术应用及发展。 

水中机器人技术：水中多机器人协作控制技术、水中机器人推进

机理、水中机器人体系结构设计、水中机器人系统集成、传感器信息

融合、水中机器人智能控制技术、水下精确导航技术、水下通信技术、

高效能源技术、目标探测与识别技术、海洋环境适配技术、人工智能

技术、水中机器人运动控制体系结构、水中机器人建模及运动仿真技

术、水中机器人路径跟踪与协调控制、视觉感知技术。 

二、征文要求 



1. 论文必须为原创，未在国内外公开发行的刊物上发表或会议上

宣读过。 

2. 论文统一采用《兵工自动化》刊文格式，用 word 编辑，发送

到《兵工自动化》采编系统（http://bgzdh.ijournals.com.cn，咨询

电话：0816-2278175），来稿请注明相应专栏名称。 

3. 内容具体，突出作者的创新成果，具有较重要的学术价值与推

广应用价值。 

4. 投稿人应确保文章不涉及国家秘密，并提供投稿人所在单位的

保密审查证明文件。 

5. 应征论文无论录用与否均不退稿，请作者自留底稿，敬请谅解。 

6. 征文截止日期原则上为该专栏出刊月前两个月。 
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