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多簇传感器网络中的联合判决

付新明
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摘要：提出了一个多簇的三层无线传感器网络，其中每个传感器独立地对二元目标进行检测并将判决结果发送给各

自的簇头，由簇头对各个传感器发送的信息进行融合判决，并将判决结果发送给判决中心；在判决中心处，经非相干

检测和最大值联合判决法得到对被观测物状态的最终判断。
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　　得益于电子技术和通信技术的迅速发展，无线传感器网

络在最近的几十年得到了长足的进步［１－４］。分布式传感器

网络通常由大量的、廉价的传感器组成，且每个传感器都具

有感知能力、计算能力和通信能力。随着对传感器网络要求

的提高，人们已经不再满足于通过单个传感器对环境或观测

物进行感知，通过大规模无线网络的建设，能有效地提高感

知范围的广度和感知结果的准确性。通过传感器与判决中

心的联系，判决中心可以综合考虑不同传感器发送的信息，

对被观测物进行联合判决，从而完成相对复杂的运算和分

析。由于无线传感器网络具有自适应快速建网、不受有线网

络约束等特点，因而可以广泛应用于军事探测、环境保护、森

林防火以及医疗服务等各个方面［５－６］。根据传感器网络是

否具有簇头，传感器网络可以分为无簇传感器网络和有簇传

感器网络两种。无簇传感器网络是指无线传感器网络中的

每个传感器直接把接收到的数据或做出的判断直接传输给

判决中心。这是一种最简单的传感器拓扑结构，可以有效降

低系统的复杂度。但是，对于距离判决中心比较远的传感

器，直接向判决中心发送信息需要消耗大量的能量，从而导

致传感器的有效工作时间缩短［７］。有簇传感器网络指的是

多个传感器组成一个簇，每个簇中选取一个簇头。簇中的传

感器将接收到的信息传送给簇头，簇头将所有成员的信息进

行聚合后发送给判决中心，从而降低整个系统的发送能耗。

在无线传感器网络中，联合判决算法对判断的准确性和

时延性有着重要的作用。如何快速高效对传感器上传的信



息进行融合是一个热点问题。在文献［８］给出了在各传感器

相互独立的条件下最优联合判决准则。考虑到传感器能量

受限的问题，文献［４］研究了对应最优判决表现情况下，传感

器的位置及数量优化。在非理想信道的情况下，文献［２］给

出了三层传感器网络的联合优化，其中包括判决中心处的最

优门限和传感器中的最优门限。但是这种算法需要很高的

系统复杂度完成大量的运算和信道估计。相比于相干检测，

非相干检测不需要进行复杂的信道估计，可以有效的降低系

统的复杂度和延迟时间。对于侧重系统复杂度的传感器网

络系统，非相干检测可以快速有效的对被观测物进行判断。

目前，针对具有多簇结构的非相干传感器网络的研究还比

较少。

在本文中建立了一个３层的多簇传感器网络，应用非相

干检测的方法对观测物的状态进行判断。其中多个传感器

同时观测同一个被观测物，并将感知的结果发送给簇头。簇

头对接收到的信息进行融合判决，并将判决结果发送给判决

中心。最后，由判决中心对被观测物进行最终的判决。研究

结果表明：多簇３层无线传感器网络可以有效地对被观测物

的状态进行相对可靠的判决，保证了系统的低复杂度和低时

延性。

１　系统模型

如图１所示，无线传感器网络结构由３层构成，其中包

括传感器感知层、簇头信号融合层以及判决中心联合判决层

３部分。在这个无线传感器的模型中，假设被观测物有两种

状态，分别为Ｈ０和Ｈ１。无线传感器网络中共有 Ｎ×Ｌ个传

感器相对独立的观察同一个被观测物。这些传感器被平均

分为Ｎ个簇，其中每个簇包含 Ｌ个传感器，每个传感器将各

自的判断结果传送给各自的簇头。簇头对接收到的信号进

行融合判决，并将判决结果发送给判决中心。在判决中心

处，采用举手表决的联合判决方法获得最终的判决。

图１　多簇３层传感器网络结构

　　以湿度传感器为例，当被观测物的湿度低于设定值时，

其状态为Ｈ０，当被观测物的湿度高于设定值时，其状态为

Ｈ１。假设状态Ｈ０对应感知信号的幅度为 Ａ０，状态 Ｈ１对应

信号的幅度为Ａ１。假设 Ｎ×Ｌ个传感器都是相对独立的进

行观测，不失一般性，假设其中第ｌ个传感器的接收信号为

ｒｌ＝Ａｍ ＋ｎｌ，ｌ＝１，２，…，Ｌ （１）

　　ｎｌ为对应第ｌ个传感器的高斯噪声，其分布的ＰＤＦ为

ｐ（ｘ）＝ １
２槡πσ
ｅ－（ｘ－ｍｘ）２／２σ２ （２）

其中ｍｘ为随机变量的均值，σ
２为随机变量的均方差。

由式（２）可知，传感器做出错误判决的概率由噪声方差

决定，并且可以进一步写为

Ｐｅ＝Ｐ（Ｈ１）Ｐ（Ｈ０｜Ｈ１）＋Ｐ（Ｈ０）Ｐ（Ｈ１｜Ｈ０） （３）

其中Ｐ（Ｈ０｜Ｈ１）表示在被观测物状态为Ｈ１的情况下，传感器

判断为状态Ｈ０的概率，Ｐ（Ｈ１｜Ｈ０）表示在被观测物状态为Ｈ０
的情况下，传感器判断为状态Ｈ１的概率。

当每个传感器完成对被观测物的状态判决后，传感器通

过二元频率调制（ＢＦＳＫ）将当地判决发送给簇头。假设分配

给每个簇Ｌ个传感器的传输信号的时间总和为 Ｔｓ秒，对应

每个传感平均得到Ｔｓ／Ｌ秒。在二元频率调制过程中应用两

个正交的频带，其中心频率为Ｆ＝｛ｆ０，ｆ１｝。相比于其他调制

方式，频率调制可以在接收端较容易的采用非相干合并的方

法，从而不需要进行复杂的信道估计，保证系统的低复杂度

和低延时性。在每个簇中，经过频率调制的信号按照事先约

定的顺序经由Ｌ个传感器将当地判决的结果传送给簇头，每

个传感器分得的发射时间为 Ｔｓ／Ｌ秒。假设其中第 ｌ个传感

器，ｌ＝１，２，…，Ｌ，在一个发射时间内发射的信号为 ｓｌ（ｔ），且

信号ｓｌ（ｔ）经由独立同分布的瑞利衰落信道传送到簇头。在

本文中，假设每个传感器的发射能量都相同。

在簇头处，其接收的信号可以表示为

ｒ（ｔ）＝∑
Ｌ

ｌ＝１
ｈｌｓｌ（ｔ）＋ｎ（ｔ） （４）

其中ｈｌ为第ｌ个传感器对应判决中心的信道增益，ｎ（ｔ）为接

收端的高斯噪声。

在簇头处，采用非相干判决的方法，即能量判决法对传

感器的信息进行融合。经过非相干操作后，信号的相位信息

被忽略，只留下接收信息的能量大小。对应二元观测物和 Ｌ

个簇头传来的信号，经非相干操作后得到一个２×Ｌ的判断

矩阵Ｒ。以矩阵Ｒ的第一行第一列元素Ｒ００为例，它表示第１

个传感器对应状态Ｈ０的能量大小。随后采用最大选择法进

行联合判断，即选取矩阵 Ｒ中能量最大的元素，若此最大的

元素在第一行，则簇头判决被观测物状态为 Ｈ０，否则判断状

态为Ｈ１。当各个簇头做完判决后，每个簇头按照频率调制

的方法，将判决结果发送给判决中心。在无线传感器网络

中，假设共有 Ｎ个簇头，其中第 ｎ个簇头的发射信号为 ｓ′ｎ。

因此在判决中心处，其接收到的信号为：

ｒ′（ｔ）＝∑
Ｎ

ｎ＝１
ｈ′ｎｓ′ｎ（ｔ）＋ｎ（ｔ） （５）
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其中ｈ′ｎ为第ｎ个簇头对应判决中心的信道增益，ｎ（ｔ）为判

决中心的高斯噪声。在判决中心处，同样采用非相干判决的

方法，即对不同时隙和频率的信号进行能量检测，得到判决

矩阵Ｒ′。矩阵 Ｒ′大小为２×Ｎ，选取 Ｒ′中最大的元素，若该

元素属于第一行，则判决中心判断被观测物属于状态 Ｈ０，若

该元素属于第二行，则判决中心判断被观测物属于状态Ｈ１。

２　系统特性

首先，在多簇３层分布式传感器网络中，传感器将感知

到的信号发送给簇头，簇头对接收到的信号通过非相干检测

和最大选择联合判决准则进行判断。簇头再将判断结果发

送给判决中心，由判决中心对被观测物进行最终的判决。通

过簇头将传感器的感知信息进行初步融合并再次发射可以

降低整个传感器网络的发射能量，从而延长传感器的有效工

作时间。在传感器数目一定的情况下，增加簇头的数量可以

提高判决中心对传感器信息的收集。另一方面，增加簇头的

数量同时会增加系统的复杂度，增加最终判决的时延。因

此，选择合适数量的簇头对研究至为关键。第二，采用频率

调制的方式将传感器的信息发送给簇头和判决中心。相比

于其他调制方式，频率调制可以在接收端采用非相干检测的

方法，不需要进行复杂的信道估计，从而降低系统的复杂度。

第三，在簇头和判决中心处，采用了低复杂度的最大选择联

合判决准则进行判决，可以快速的对被观测物的状态进行

判决。

３　仿真结果

在本文中，通过Ｍａｔｌａｂ仿真来探讨和分析多簇３层传感

器网络模型的判决表现。在仿真过程中，假设传感器的观测

只受到高斯噪声的影响。传感器发射到判决中心的信号受

到瑞利衰落和高斯噪声的影响。在以下的仿真结果图中，ＰＥ
表示判决中心对观测物的最终判决的错误率。

在图２中，重点观察对应不同数目的簇头，判决中心判
决错误率的变化。在仿真过程中，假定被观测物等概率的属

于状态Ｈ０和Ｈ１。共有４０个传感器相互独立的观察同一个

观测物，每个传感器观测的信噪比均假设为５ｄＢ。每个传感

器的判决门限为 Ｔｈｄ＝０．５，即当接收到的信号能量小于０．５

时，传感器判断为状态Ｈ０，当接收到的信号能量大于０．５时，

传感器判断为状态 Ｈ１。４０个传感器被均匀地分配给每个
簇，当簇头的数目Ｎ发生变化时，每个簇内传感器的数量也
跟随变化。通过仿真结果可以看到，当传感器到判决中心的

信道信噪比从０ｄＢ增加到２０ｄＢ时，系统的联合判决可靠性
有了明显提高。同时，当簇头的数目从２增加到１０时，虽然
传感器的数量维持在４０不变，但是判决中心的错误率有了
明显下降。增加簇头的数量，一方面，可以更有效的利用传

感器的感知信息。另一方面，也会增加系统的复杂度。

图２　不同簇头数目下判决中心的错误率

　　在图３中，重点研究传感器处的信噪比对判决中心判决
结果的影响。在仿真过程中，２０个传感器相互独立的对被观
测物进行观测，且被分为４个簇，即每个簇包含５个传感器。
每个传感器的信噪比分别设定为 －３ｄＢ，０ｄＢ，５ｄＢ和 １０
ｄＢ。传感器到簇头的信道为相互独立的瑞利信道，其信道衰
落为５ｄＢ。每个簇头对接收到的信号进行融合判决后发送
给判决中心。在判决中心处，信道的信噪比从０ｄＢ升到１６
ｄＢ。从仿真结果可以清楚的看出，增加传感器处的信噪比可
以有效的增强传感器的判决准确率，进而提高判决中心的判

决可靠性。相应的，提高传感器与判决中心处信道的可靠性

也可以对判决中心的判决准确性带来明显的提升。因此，判

决中心处的最终判决既受到传感器的影响，也受到簇头和判

决中心的影响，其优化过程应综合考虑这两个方面。

图３　对应不同传感器信噪比的判决中心错误率

４　结论

在３层多簇传感器网络中，每个传感器相对独立的对被
观测物进行观测并将自己的感知结果发送给各自的簇头。

每个簇头根据接收到的信号，做出融合判决，并通过频率调

制的方式将判决结果发送给判决中心。在判决中心处，通过

非相干能量检测和最大选择联合判决的方法得到对被观测

物的最终判决。通过仿真结果可以看到，在合理的噪声干扰

和通信条件下，多簇３层无线传感器网络可以达到较为理想
的判决表现。同时由于采用了低复杂度的非相干判决的方

法，多簇３层传感器网络可以保证低复杂度和低时延的特
性。 （下转第１７３页）
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的整体作战指挥效能［１０］，才能设法避免或降低对防御作战

效能造成的影响，最大限度地发挥信息化条件下防空部队联

合战役的应有效能。
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