矩阵论 
1、（10分）设
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2、（12分）已知
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1) 证明：
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的一组基，并给出从基
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2) 求向量
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下的坐标。
3、（12分）设
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，求解线性微分方程组 
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4、（14分）设线性空间
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1） 证明：子空间
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的不变子空间。
2） 将
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看作子空间
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5、（10分）设
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，证明：
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可以进行三角分解
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6、（10分）设
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7、（10分）设
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8、（10分）设
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取最小值的向量
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为方程组的最小二乘解。假设
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为正定矩阵，试给出该方程组最小二乘解
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的解析表达式。
9、（12分）设
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是
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维欧氏空间
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的线性变换，在
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下，变换
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所对应的矩阵为
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。证明：
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为对称变换的充要条件是
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的度量矩阵。
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