题号：842

《飞行力学与结构力学》

考试大纲
一、考试内容

    根据我校教学及该试题涵盖专业的特点，对考试范围作以下要求：

    1、基本概念：压力中心；焦点；静稳定性；失速；瞬时平衡假设；纵向运动；攻击禁区；相对弹道；绝对弹道；理想弹道；理论弹道；基准运动；扰动运动；附加运动；强迫扰动运动；自由扰动运动；动态稳定性；操纵性；超调量；调节规律；特征方程及特征根。

    2、坐标系及其转换：惯性坐标系；弹道坐标系；速度坐标系；弹体坐标系；坐标转换方程；迎角、侧滑角、弹道倾角、弹道偏角、姿态角、速度滚转角；作用在导弹上的力和力矩。

3、导弹运动方程的建立：导弹作为刚体的六自由度运动方程的建立；导弹作为可操纵质点的运动方程的建立；纵向运动方程的建立；平面运动方程方法的建立；轴对称和面对称导弹的操纵方法；理想操纵关系式。

4、过载：过载的概念；过载的投影；过载与运动参数之间的关系；过载与机动性的关系；过载与导弹结构强度设计之间的关系；过载与弹道形状的关系；需用过载；可用过载；极限过载；最大过载；过载与轨道半径的关系。

5、导引规律与弹道：导引弹道的研究方法、特点；相对运动方程的建立；追踪法；平行接近法；比例导引法；三点法；角度法；复合制导。

6、方案制导：方案制导的弹道方程；按要求给出方案弹道的具体方案。

7、干扰力和干扰力矩：风的干扰；发动机安装偏差；弹身对接偏差；弹翼安装偏差；控制系统误差。

8、扰动运动方程：扰动运动方程的建立；扰动运动方程与扰动源性质的关系；“系数”冻结法；扰动运动方程的拉氏解析求解方法；扰动运动方程特征根与扰动运动形态和稳定性的关系。

9、纵向扰动运动：纵向扰动运动动态特性的分析方法；纵向短周期扰动运动的分析；纵向短周期扰动运动的动态稳定条件的推导；纵向短周期扰动运动的动稳定性与静稳定性的关系；纵向短周期扰动运动的传递函数；舵面阶跃偏转时导弹的纵向操纵性分析。

10、侧向扰动运动：侧向扰动运动的建模；面对称导弹侧向扰动运动的模态分析；面对称导弹侧向扰动运动稳定边界条件及稳定边界图的确定和讨论；轴对称导弹侧向扰动运动的分析方法；航向扰动运动模型的特点；倾斜扰动运动的建模；倾斜扰动运动反映偶然和经常干扰的模态误差。

11、倾斜扰动运动：无静稳定性和自动稳定的倾斜扰动运动的特点；在引入自动驾驶仪的作用后倾斜扰动运动的动态特性分析方法。

12、纵向扰动运动的自动稳定与控制：纵向自动驾驶仪的组成、功用；在自动驾驶仪中引入Δ[image: image1.jpg]


，Δθ，Δny信号的作用及其动态特性的分析；在自动驾驶仪中引入与[image: image2.jpg]


和θ成正比的控制信号的作用及其动态特性分析；自动驾驶仪的惯性对纵向扰动运动特征的影响分析；引入积分调节规律的目的；提前偏舵的概念；飞行高度的自动稳定与控制。

13、静定桁架结构的内力及位移计算。

14、静定薄壁结构的内力及位移计算。

15、静不定薄壁结构的内力及位移计算：力法的基本原理及典型方程；基本系统的选择原则；平面静不定结构的内力及位移计算。

16、桁架结构的有限元法：节点力和节点位移；单元刚阵；坐标变换矩阵；总体坐标系中的单元刚阵；全结构的平衡方程和总刚阵。

17、平面问题有限元法：位移函数的选择。三角形单元；矩形单元；载荷向节点移置；有限元解题步骤。

18、等参单元：基本概念；平面等参元；8节点等参元。

19、梁元和板元：空间梁元刚阵；薄板弯曲基本方程；矩形板弯元；三角板弯元。

20、轴对称问题有限元：三角形截面环单元；轴对称问题的等参元。
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注：报考飞行器总体设计、结构设计的考生可重点复习飞行器结构力学内容（11-18）。

