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	课程名称
	微机原理及应用

	参考书目
	[1] 程启明、黄云峰. 计算机硬件技术[M]. 北京: 中国电力出版社, 2012年2月

	题型及分数比例
	答卷方式：闭卷、笔试；
题型比例：选择题（20%）、简答题（约10%）、 填空题（约20%）、编程题（约30%）、接口设计题（约20%）；
试题难易比例：基本题（约60%）、综合题（约20%）、灵活题（约20%）。

	复习的总体要求
本课程要求考生掌握8086/8088微型计算机及其应用，主要包括：微机基础知识、8086/8088微机系统的硬件结构、汇编语言与程序设计、CPU与存储器连接及地址计算、I/O接口与中断技术、常见I/O接口芯片及其编程、微机模拟通道及其编程，并能初步掌握根据实际需求，设计和开发以微型计算机为核心的简单应用系统。
复习内容及知识点
第1章  微机系统的基础知识
本章的要求：
(1) 熟悉一般微型计算机的组成。理解PC机的基本配置及各部件的主要功能。理解微型机的简化电路、指令系统和工作过程。
(2) 理解位（Bit）、字（Word）、字节（Byte）、中央处理单元（CPU）等名词术语的含义。
(3) 掌握二、十转换，二、十六进制转换。理解计算机数制中二进制、十六进制、十进制的制式。掌握常用进制间转换。
(4) 理解二进制的原码、反码和补码，及其在8位和16位字长下的范围，掌握二进制运算。
(5) 掌握（BCD码）及加减运算，理解组合式、未组合式数的表达方法及运算调整方法。理解ASCII码、数字、大写字母A～Z和小写字母a～z的ASCII码表述。熟悉二进制编码与数制之间的相互转换。
本章的重点：微处理器、微型计算机、微机系统的定义和及相互关系，以及原码、补码、反码的计算。
本章的难点：对微型计算机系统结构的充分理解和数据格式的转换。
第2章  微处理器
本章的要求：
(1) 了解8086与8088的异同点
(2) 掌握CPU的内部逻辑结构，主要功能部件及基本工作过程，了解流水线技术的概念。
(3) 掌握CPU的主要寄存器（通用寄存器。专用寄存器、标志寄存器等）及其主要功能。
(4) 了解CPU的外部引脚类型，掌握主要引脚功能。


(5) 了解微机中存储器组成结构，存储器的分段，逻辑地址与物理地址概念，存储器堆栈的结
构特点。
(6) 理解CPU与外围芯片的连接及典型配置情况（掌握最小模式、了解最大模式），了解地址锁存器8282及双向总线收发器8286、总线控制器8288的功能特性。
(7) 熟悉总线操作的时钟周期、指令周期、总线周期和T状态的含义及基本总线周期的组成。了解时钟发生器8284工作原理。
(8) 理解8086/8088存储器读写周期与I/O读写周期及其区别，了解其它总线操作时序。理解最大组态和最小组态下存储器读写周期的区别。
(9) 熟悉系统总线按物理特性和功能特性的主要分类，掌握总线的三种数据传输方式。
(10) 理解PC总线、ISA总线、PCI总线的适用机型及主要特点。
本章的重点：8086/8088 CPU内部结构、引脚功能、存储器组织、最小模式下的系统结构和工作时序。
本章的难点：理解8086/8088 CPU的工作过程、存储器地址的分段管理模式和分体存储结构、8086CPU的工作时序和系统配置。
第3章  存储器
本章的要求：
(1) 熟悉半导体存储器的种类及主要应用特性。
(2) 理解静态RAM和动态RAM的结构。掌握2114、6264、2164等构成不同存储器空间的配置。
(3) 理解ROM的应用， 熟悉ROM 、EPROM 、E2ROM的区别。掌握2764、2864等构成不同存储器空间的配置。
(4) 掌握典型芯片的引脚及存储器容量的字位扩展技术。掌握三种地址译码方式的连线及地址计算。
(5) 理解PC/XT的存储空间分配，理解ROM在系统中的作用，掌握系统板和扩充板上RAM的位结构。
本章的重点：随机存储器（RAM）和只读存储器（ROM）的基本结构、工作原理、外部特性以及CPU与存储器的连接。
本章的难点：CPU与存储器的连接时，译码电路的设计和存储器地址的分配。
第4章  指令系统
本章的要求：
(1) 理解指令的构成，熟悉指令操作数有效地址（EA）的形成。
(2) 理解操作数的寻址方式及具体的寻址过程。
(3) 掌握间接寻址和基址加变址寻址方式中寄存器的约定，段基数及操作数地址的确定，理解段超越的概念及其使用。
(4) 熟悉8086/8088标志寄存器中6位标志位的含义及相应位置。理解3位控制位的作用。
(5) 了解指令代码、执行周期数、长度的含义。
(6) 熟悉8086/8088指令系统中数据传送，算术运算，逻辑运算，串操作和控制传送指令的含义及操作过程，熟悉算术运算和逻辑运算对标志位的影响。理解指令代码和执行周期数的含义，理解处理器控制指令的含义。

(7) 掌握算术运算中加减法运算指令的组合，BCD数的十进制调整过程及在码制转换中的应用。
本章的重点：8086/8088的寻址方式和指令系统。
本章的难点：各种寻址方式的理解、物理地址和逻辑地址的相互关系、程序控制类指令的功能、指令对标志的影响以及指令的具体应用。
第5章  汇编语言程序设计
本章的要求：
(1) 掌握汇编语言程序的一般格式，源程序的分段结构。

(2) 熟悉语句中标记，符号，表达式的要求和含义，理解指令性语句和指示性语句的意义和区别。

(3) 理解指示性语句中5种语句的概念及其在程序编制中的应用。理解宏汇编和条件汇编的概念，熟悉宏定义格式的含义及宏调用操作。
(4) 掌握指令性语句在程序设计中的应用，理解附加指令助记符，熟悉指令前缀的含义和操作。

(5) 熟练掌握程序设计的步骤，能根据问题要求分析画出程序框图，正确编制完成程序设计。

(6) 熟悉分支程序，循环程序的设计，掌握码制转换程序的设计，理解列表和参数传送技术程序设计。

(7) 熟悉子程序、中断服务程序、宏调用的概念及其异同点。掌握子程序的编写，堆栈段的安排，了解子程序的嵌套。

(8) 理解I/O的DOS调用功能，掌握输入或屏幕显示单个字符、字符串的DOS功能调用，掌握其在程序设计中的正确应用。
本章的重点：伪指令、宏指令、系统功能调用、程序调试以及汇编语言的顺序、分支、循环以及子程序4种程序结构设计方法。
本章的难点：子程序程序设计、汇编语言的算法确定以及内存工作单元的合理分配等内容。
第6章  I/O接口技术与DMA技术
本章的要求：
 (1) 熟悉计算机输入输出的两种寻址方式，理解PC/XT的端口寻址及相应的CPU控制引脚。

(2) 掌握CPU与外设间的接口信息，掌握其数据传送的4种传送方式，掌握CPU和I/O设备之间的信号。

(3) 理解DMA操作的基本过程，了解DMA控制器(DMAC)的主要功能。

(4) 了解8237在PC/XT机中的功能及工作过程。
本章的重点：CPU 和外设之间的4种数据传送方式。

本章的难点：中断方式和DMA方式。
第7章　中断技术
本章的要求：
(1) 熟悉中断的功能，中断源、中断优先权、中断嵌套及中断执行过程。

(2) 理解8086的软中断和硬中断，熟悉中断类型号、中断向量表、中断向量的含义，掌握INT n 指令的中断处理过程。

(3) 理解中断控制器8259A在微机系统中的作用，熟悉初始化编程命令和工作方式命令。

(4) 理解8259A的工作方式，理解8259A级联方式。

(5) 了解IBM-PC计算机中断管理。
本章的重点：中断的基本知识、可屏蔽中断的处理过程、系统的中断嵌套以及可编程控制器8259A的结构、功能与应用。
本章的难点：中断过程的理解、可编程中断控制器8259A的中断管理方式的掌握以及中断服务程序的编写。
第8章  并行接口8255与人机接口技术

本章的要求：
(1) 理解并行接口的概念及并行接口芯片的功能。
(2) 理解可编程并行接口芯片8255的外部结构，熟悉其三种工作方式及特点。
(3) 掌握8255的端口地址分配及其与简单外设间的硬件连接。
(4) 熟练掌握方式0、1的功能，端口命令字的设置及其编程。
(5) 了解IBM-PC计算机中8255的使用。
本章的重点：8255的各种工作方式、8255编程和8255的典型应用、常用人机接口设计。
本章的难点：8255工作方式的正确运用，以及采用8255进行外设接口设计（包括键盘、显示器、打印机等），特别是采用中断方式对8255进行I/O接口设计。 

第9章  串行通信接口技术
本章的要求：
(1) 理解串行通信和并行通信的区别，熟悉串行通信的半双工和全双工工作的数据传送方向及示意图。
(2) 理解远距离串行通信中信号的调制和解调及RS-232C、RS-422/485串行通信接口。理解串行通信的校验方法。
(3) 熟悉8250/8251初始化编程的主要步骤，掌握传送数据格式命令字和波特率的确定。
(4) 了解USB和IEEE-1394等串行接口标准。

本章的重点：串行通信基本概念、8250/8251对外信号以及连接关系、8250/8251的初始化编程及其应用。
本章的难点：8250/8251的编程，特别是采用中断方式时编程。
第10章  定时/计数技术

本章的要求：
(1) 掌握可编程定时/计数器芯片8253的结构及编程应用技术。
(2) 掌握8253控制命令字及定时器初值的计算与输入，理解各种工作方式的特点，熟悉外部引线的连接。
(3) 熟练应用8253的方式2，方式3进行定时器的编程。
本章的重点：8253的内部结构、6种工作方式及初始化编程应用。
本章的难点：8253的引脚结构、6种工作方式的区别及使用场合、初始化编程的灵活应用。
第11章  模拟接口技术
本章的要求：
(1) 理解D/A转换的概念、指标及分类。掌握CPU与8位D/A芯片DAC0832的直通、单缓冲、双缓冲及单极性、双极性连接方式，掌握产生三角波、锯齿波、正弦波等各种可调频率波形的程序。
(2) 理解8位CPU 与10位D/A转换器的连接方式。
(3) 理解A/D转换的概念、指标及分类。理解逐次逼近式A/D的工作原理。
(4) 熟悉8位和10位A/D芯片与PC总线接口电路，掌握ADC0809多回路8位A/D转换的连接及编程。
本章的重点：实时控制系统框架、DAC0832和ADC0809等芯片的工作原理及有关应用。
本章的难点：DAC0832和ADC0809等芯片的编程应用。


