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    本指导性技术文件适用于排水量型登陆舰艇在技术设计完成后进行耐波性估算。

    本指导性技术文件仅涉及登陆舰艇在波浪中的运动这一基本的耐波性估算，有关砰击和失速等问题
的计算有待今后进一步完善和补充。

运动方程及其求解

1,1定义和坐标

  1.1,1 定义:舰艇的重心点的运动和绕重心点的运动分别为纵荡、横荡、垂荡、横摇、纵摇和首摇。
  1,1,2 因登陆舰艇的重心一般都高出静水面较多，所以，在建立运动方程时，不能作重心和静水面相重

合的假定，随船固定坐标系的原点不论放在重心上，还是放在静水面上，所建立的运动方程都应考虑到
重心的影响。

  1.2 运动方程及其系数
  1,2,1 忽略纵荡，同时考虑到登陆舰艇是横向对称的，可得到如下的横向运动方程组和纵向运动方程

组。

    横向9动方程组为:

    (M+AE2) }2+BEE"/2+CY3112+A2444+Bf4114+-42449+B29n9-F2eim,t·········1·             ��(1)
    A4z}2'+B4:'Iz+(A44+I4) "7.4+B4444+C44774+A4,},+B4e.}e-F4e‘二’·········⋯⋯(2)
    Aez'12 +Bs242 +Ass}。十Bee睁‘十(儿。+Is)补。十Bas冲。=Fse‘.。‘··············，······⋯⋯(3)
    纵向运动方程组为:

    (M十Ass)方:十Bas咋a+CasOs+Assls+Bys分。十Casi/s =F2e‘’.’·····················⋯⋯ (4)
    儿。如十凡。咋:十Ce0:十((As。十Is)杭十Bs s乡。+C6617。二Fse’二’······，，】····，····一 (5)

式中: 1= 2,  3,  4,  5,  6— 分别为横荡、垂荡、横摇、纵摇、首摇，

                      刀卜亏，、勺I— 分别为运动的位移、速度、加速度，
                            M- 舰艇的质量，

                            几— 舰艇的惯性矩，
                          CIF— 复原力系数;

                          Bit - 阻尼系数，

                          Al k— 附加质量，
                            F,— 扰动力或力矩;

                            。。— 遭遇频率。
  1.2,2 附加质量和兴波阻尼的计算，可用Salvesen, Tuckk和Faltinsen的方法 (即S, T, F法)，

也可用田才福造、高木又男、小林正典等人的方法(即新切片法)。对二因次剖面附加质量和兴波阻尼，
可用保角变换法，也可用源分布法求得。

  1,2,3在纵向运动的计算中，可忽略水粘性对阻尼的影响;在横向运动的计算中，则必须考虑水粘
性对横摇阻尼的影响。
  1,2,4可以应用池田良穗等人提出的计算常规船横摇阻尼的方法计算圆般型登陆舰艇的横摇阻尼;对

尖般型登陆舰艇可以用古里也夫的经验公式计算其祸旋分量，其他分量 (摩擦分量、般龙骨分量、升力
分量)仍可按池田良穗等人的公式计算。
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  1.2.5在纵向运动的计算中，可用S, T,F法，也可用新切片法来计算波浪扰动力。

  1.2.6在横向运动的计算中，由于登陆舰艇的宽度和吃水的比值较大，用新切片法计算的横摇扰动

力矩在很宽的频率范围内与S, T, F法计算的结果差别较大。同时考虑到新切片法在波浪扰动力的计
算上不及S, T, F法精确，因此，建议采用S, T, F法计算横向运动的波浪扰动力 (或力矩)，若从
计算结果更偏于安全方面的考虑，也可用新切片法进行计算。

  1.3频率响应函数的计算

  1.3.1对横向运动方程组求解，可得到横荡、横摇和首摇的频率响应函数;对纵向运动方程组的求解，
可得到纵摇和垂荡的频率响应函数。

  1.3.2 求出YN陆舰艇首部 (或尾部)相对于波面的运动的频率响应函数。
  1.3.3水出登陆舰艇首部 (或尾部)运动加速度的频率响应函数。

2 不规则海浪中舰艇的运动谱和统计特征值的预估

  2.，可按线性叠加原理，将响应幅值算子乘以海浪谱得到舰艇在海浪中的运动谱。

  2.2 预估时所采用的海浪谱，应以实际海域，特别是应以舰艇执行使命的近海域所得的海浪谱为宜，
在无实际海域的海浪谱资料可利用时，建议采用第十五届国际水池会议的标准海浪谱，且应考虑风程有
限的情况，但其中有义波高和平均周期等参数应从实际航行海域的统计资料中选定。

  2.3 一般可按狭谱理论预估舰艇运动的统计特征值，在需要作较精确预估时才引入谱宽度系数的修
正。

上浪 (或出水)概率和砰击概串的计算

3.1 舰艇首部 (或尾部)的上浪和底部的出水概率都可按 (6)式进行计算:

                          、尸上和或出水)=e一is/R,··，······················，············⋯⋯.(6)
式中:f— 所计算站处的千舷 (或吃水);

    R,— 相对运动方差的二倍。

  3.2 舰艇底部砰击概率可按 (7)式计算，其中的临界相对速度可按 (8)式计算:

                        尸砰击二。一〔d'/R,.fi'/R;〕·············································⋯⋯(7)
                                          p}= 0.16了万 ···································‘··⋯(8)

式中:d- 所计算站处的吃水多

    R,— 相对运动方差的二倍，

    Ri— 相对速度方差的二倍，

    户临一 临界相对速度，
      乙— 舰艇的设计水线长。

附加说明:

本指导性技术文件由军船理论专业组提出，由七O=所归口。
本指导性技术文件由七O八研究所负责起草。
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