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Abstract :Optical sensor tends to be multi2point detecting , remote cont rolling , and intelligent optical sens2
ing networks. We design an embedded technology based remote cont rol system for dist ributed fiber2optic

sensing. The p rinciple of FP GA cont rol , remote cont rol is int roduced and analyzed. The technology of

t hread t rough and multi2t hreaded way for the multi2point is applied for t he large flow of data st reams f rom

optical sensors. This system has been experimentally demonst rated.
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摘　要 :光纤传感器正向多点检测、远程控制、网络化方向发展 ,本文提出一种基于嵌入式的光纤传感远程网络控制系统设

计方案 ,对传感原理、FP GA控制、数据的远程传输和采集参数控制进行了分析 ,并针对分布式光纤传感节点多、数据流量大的

特点 ,应用多线程和线程槽技术到系统构建 ,完成了光纤传感网络的实际检测。
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　　随着光纤传感、嵌入式和网络技术的发展 ,高精

度、适用于远传或组网的传感器更加受到人们的重

视[123 ]。为了改变传统光纤传感器单点检测、单一功

能的缺点 ,需要一个分布式的数据采集网络[4 ] ,使光

纤传感器形成了一个多点检测、远程控制、构建灵活

的网络化、智能化的光纤传感器网络。本文根据嵌

入式系统和网络技术 ,提出了一个基于嵌入式系统

的光纤传感器网络远程数据控制系统。该系统组成

了一个多点检测、多功能、可远程控制、网络化的智

能光纤传感器系统。

1　系统结构

如图 1 ,基于嵌入式系统的光纤传感网络远程

数据控制系统主要由服务端、仓库端和客户端三部

分组成。服务端连接着光纤传感器 ,其作用是响应

来自客户端的请求 ,根据客户端要求控制传感器参

数 ,并将采集来的数据发送到网络。客户端相当于

控制面板 ,可以选择要进行观测的服务端进行远程

控制和监测。仓库端主要用于服务端的注册和其地

址的存放 ,以供客户端调用。

图 1　系统整体框图

系统以嵌入式子系统为核心 ,网络通讯采用



TCP/ IP协议 ,从嵌入式平台的角度看 ,FPGA是一个

有着特殊功能的设备 ,嵌入式平台有支持 FPGA的设

备驱动程序。嵌入式平台的软件结构如图 2所示。

图 2　嵌入式平台的软件结构

我们采用如图 3 所示传感器网络传输流程[4 ] ,

服务端先向仓库端发送注册请求 ,并将自己的地址

发送到仓库端。客户端向仓库端请求服务端地址 ,

仓库端将可用的服务端地址列表发送给客户端。然

后客户端就可以选择任意的数个服务端进行采集。

客户端设置每个采集的参数并指定采集的服务端 ,

随后将采集请求发送给指定的服务端。服务端在接

受客户端的采集请求前 ,先返回一个确认消息给客

户端 ,如果在调度采集时发生了冲突 ,那么服务端就

会拒绝采集请求并返回请求失败的信息。服务端在

接受了采集请求后 ,运行采集直到结束消息到来 ,在

采集运行时 ,服务端将采集结果返回给源客户端 ,同

时拒绝其它客户端的采集请求。

图 3　网络通信流程

2　系统的设计实现

2 . 1　服务端的设计

服务端连接着光纤传感器 ,它的作用是响应来

自客户端的请求 ,将控制子进程获得的数据发送到

网络 ,同时接收来自客户端的控制信息 ,改变自身的

运行状态 ,或者改变光纤传感器的采集参数。

首先来看一下服务端控制的光纤传感器 ,它是

数据源。本系统中光纤传感应用的是受激布里渊散

射[5 ] ,因为它能够在相当长的距离上探测温度和应

力的变换情况。其机理是光纤中布里渊散射信号的

布里渊频移和功率与光纤所处环境温度和所承受的

应变在一定条件下呈线性关系 ,即光纤中布里渊散

射光的频移和功率是温度和应变的函数[6 ]。通过检

测传感光纤的布里渊散射频移和光功率 ,可以得到

沿光纤一维分布的应力或温度。图 4是采用的传感

器系统结构[7 ]。

图 4　布里渊分布式光纤传感器结构

如图 5 ,接收的传感光信号要经过基于 FP GA

的数据处理子系统进行采样、去噪、累加、存储、传送

等操作 ,最终把需要的有用信息通过总线接口传送

给服务端的嵌入式平台。FP GA还要接收服务端发

来的控制采集参数的信息 ,进而控制传感系统参数

的改变。

图 5　FP GA子系统内部功能示意图

根据采集数据的特点 ,服务端首先要向仓库端

发送连接请求 ,通过与仓库端的握手协议后 ,将自己

向客户端开放的地址发送给仓库端 ,注册成功后 ,服

务端绑定自己的地址 ,并侦听 ,如果服务端接到采集

数据的请求 ,则服务端创建一个数据传输子线程 ,绑

定一个随机端口 ,将端口号传送给客户端 ,然后建立

一个数据传输子线程来和客户端建立数据连接、传

输采集到的数据。在服务端 ,也采用多线程来处理

并发的连接。客户端可通过网络设置服务端的光纤

传感器的采集参数。为了避免多个客户端对 FP GA

采集参数设置导致的错误 ,服务端有对客户端权限

认证的机制 ,当第一个拥有修改参数权限的客户端

开始采集后 ,其它客户端 (即使它拥有修改权限)都

只能拥有查看权限。

2 . 2　仓库端的实现

如图 1所示 ,仓库端是所有数据分发的起点 ,在

仓库端中存储了一系列受认证的服务端列表。服务
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端需要向仓库端注册 ,使服务端对整个系统可用。

客户端可向仓库端请求服务端的列表。仓库端不包

含客户端的信息 ,它基于 C/ S结构实现 ,因此它是

一个最简单的子系统。

另外 ,为了解决仓库端需要处理同时到达的请

求而不影响侦听新请求的问题 ,本系统使用侦听进

程/线程的方法 ,它可以创建新的工作进程/线程来

处理请求 ,由工作线程来响应服务请求。这样 ,仓库

端运行时将有多线程[ 8 ]并发运行 ,由于多个线程共

享同一段代码和一些变量 ,使得程序的封闭性被打

破 ,线程对变量的修改的一组操作将不是“原子的”,

为了保证操作的“原子”性 ,又采用了互斥锁和条件

变量来完成线程间的同步和互斥。

2 . 3　客户端与线程槽技术

客户端是数据采集的终点 ,在客户端 ,需要运行

几个分布式的通信。在客户端需要有数个线程被用

于且只用于获取实验的结果 ,而有一个主线程用于

尝试调度采集任务。客户端可收集多个同时进行的

采集的结果 ,且对每个服务端建立了一个连接线程

用于改变服务端的运行状态以及修改参数 ,同时连

接线程从服务端获取数据端口后建立数据线程连接

服务器获取数据。

在线程创建的时候 ,为保证安全的参数传递 ,每

一次创建新线程都需要在全局堆中分配空间 ,并将

参数从全局堆向子线程复制。在客户端 ,光纤传感

器采集的数据量较大 ,且对每个服务端都需要一个

收集缓存用于显示数据 ,此外 ,对于每个线程都需要

一些和主线程以及其创建的数据传输线程共享的专

有数据 ,需要传递较多的参数 ,因此设计了自定义的

线程槽来解决参数安全传递与系统效率的矛盾 ,这

也方便了主线程对子线程进行调度操作。

线程槽是一个全局的变量 ,放在全局堆中。如

图 6所示 ,当需要创建新的线程时 ,主线程为新线程

指定好线程槽位。之后 ,该线程槽就为这个线程所

专用 ,只有主线程和其产生的数据传输子线程可以

访问 ,其他的线程不能对该线程槽进行访问。在线

程退出后 ,通过修改线程槽中的状态位 ,主线程可知

该槽位已经没有线程使用了。主线程可以将它分配

给其他线程。

图 6　线程槽示意图

3　试验结果

基于嵌入式系统、布里渊分布式传感器、网络通

信等技术 ,我们构建了如图 7所示的系统实验方案 ,

包括 3个传感服务器 ,1个仓库端服务器 ,和 2个客户

端。图 8是客户端 1对多个服务器同时监控的测试

结果 ,其中 (a)为客户端 1显示的在网络中可监测的

服务器地址列表 ,共有 3 个服务端信息可供查看。

(b)为客户端 1显示的接收到的服务端 1 的频率数

据 ,测试光纤长约 24 km ,图中前半段较平整的为频

率曲线 ,有一定的噪声 ,24 km之后的是随机数据。

(c)为客户端 1显示的同时查看的服务端 2的布里渊

信号 ,前面呈指数形下降的为反射回的布里渊信号光

功率 ,到光纤尽头有明显的下降台阶 ,之后由于没有

反射光 ,只有随机噪声信号。(d)为客户端 1显示的

是从服务端 3读取的温度数据 ,由频率曲线计算后得

到 ,光纤末端之后为随机数据。可见 ,客户端可以通

过网络接收传感信息和控制传感器。但本系统受

图 7　测试方案

(a) 　客户端 1显示有 3个服务端

(b) 　客户端 1显示的服务端 1的频率曲线
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(c) 　客户端 1显示的服务端 2的布里渊信号

(d) 　客户端 1显示的服务端 3的温度数据

图 8　多个服务端同时监控

限于前端传感器中光电检测器的性能 ,降低了布里渊

检测信号的信噪比 ,使得各曲线有一定的起伏。

我们在服务端 3进行了不同温度下系统测试 ,

从客户端 1得到的试验结果如图 9所示 ,由图可见 ,

温度分辨率约为 3℃。

图 9　客户端 1得到的服务端 3在不同温度下测试结果

本系统采用 Linux多线程来实现系统的并发 ,

提高了系统运行的效率 ,并运用线程同步/互斥技术

设计并实现了一个对服务器端地址列表的读写系

统。客户端对每个要采集的服务端使用了一个控制

线程和数据传输线程。由于采用线程槽技术 ,不仅

保证了主线程和其子线程的安全参数传递 ,也方便

了主线程对子线程的调度 ,可以同时对多个传感器

进行实时监控及控制。从测试结果可以看出 ,通过

以上设计 ,我们构造出了一个基于嵌入式的布里渊

分布式光纤传感远程网络控制系统。

4　结论

本文基于嵌入式系统和网络技术 ,提出了一个

基于嵌入式技术的网络数据传输控制系统 ,以实现

分布式光纤传感器网络。针对光纤传感器传输数据

量大、对安全性要求较高 ,需要远程实时监控和控

制、多点检测等特点进行了设计 ,组成了一个多点检

测、多功能、可远程控制、网络化的智能光纤传感器

系统。该系统已在实验室成功组网试验 ,也可在实

际中用于对多个目标的远程实时监测 ,获取反应结

构、温度等变化的信息 ,对于大跨度、长距离、多目标

作业都有重要意义。
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