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绕非对称头锥的分离系数矩眸差分法

中国气动力研究与发展中心 张鲁民 单小楠
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角注 Ι 和 Ν分别表示单向后差和前差运算
,

方程 6 Χ 7 和能量方程联立可作为流场内点

计算公式
。

6二 7 边界点处理
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在激波面上采用 ( 一; 关系
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超音速锥身区推进方法

由头部计算给出初值
,

然后利用文献〔Χ 〕提供的方法
,

计算超音速锥身区的流场和

压力分布
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数值计算中的几点说明

文
1

初值问题

对于不 同的头部外形和来流条件
,
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