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犖
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犖
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狓犻０犿 ＝１

狊犼 ≥狊犻＋狋犻＋狓犻犼 （犿 犱犻犼狏犿 ＋犪犻犼 ）犢′ －犪犻犼犢′

犱犻犼 ＝ （狓犼－狓犻）
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２

犢≥狊犻＋狋犻

∑
犓

犿＝１

狉′犿犾ω犻犿 ≥犚犻犾

０≤犢≤犢′

狊犻≥０

狓犼犻犿，ω犻犿 ∈ ｛０，１

烅

烄

烆 ｝
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åRì��gè;á
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xºF
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，
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：
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；
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。
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，
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、
ÄÅaÐ

（ｌｅｖｅｌａｓｓｉｇｎｍｅｎｔ，ＬＡ）ÑÒháB:Y
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ＷＬ）ÑÒ
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� ＷＬÑÒ/

，
\8lGÛB$mp´�P\8

l�ø¿�hP\8ÿ8�ç\8lGÛB$m

，
� ＷＬ

ÑÒØÑ\8GÛB$mlsá¬A

：

犠犔（犻）＝狋犻＋ ｍａｘ
犼∈犗犝犜（犻）

犠犔（犼）＋ ∑
犼∈犗犝犜（犻）

犠犔（犼）／ ｍａｘ
犼∈犗犝犜（犻）

犠犔（犼）

（１３）

á/

，犗犝犜（犻）S\8YÏr/犜犻 lÿ8�ç\8×

，
�

犠犔（犻）S� ＷＬÑÒ�Úl犜犻 lGÛB$m

。

ＷＬÑÒl9åÿ,¸lÑÒSáB¸¹µ�

（ｗｅｉｇｈ

ｔｅｄＣＰ，ＷＣＰ）ÑÒ

，̀
ØÑsáS

犠犆犘（犻）＝犆犔（犻）＋ ｍａｘ
犼∈犗犝犜（犻）

犆犔（犼）＋

∑
犼∈犗犝犜（犻）

犆犔（犼）／ ｍａｘ
犼∈犗犝犜（犻）

犆犔（犼） （１４）

á/

，犆犔（犻）S\8YÏr/犜犻 Ûü�É¿l¸¹µ�:

Y

，
�犠犆犘（犻）S� ＷＣＰÑÒ�Úl犜犻 lGÛB$m

。

®¸ＣＰ、ＬＡ、ＷＬh ＷＣＰ４ÿÑÒlõöÑ¿

，
�Ý

~Ið

［３，８］。

２．２　+3犌犃8k���8��

２．２．１　äå±?æòÍ´òÆ¬

�Ç�l\8S犜犕（犕∈｛１，２，…，犖｝），̀ Z[ÀÜ

luc×犘ｆｒｅｅ（犘ｆｒｅｅSZ[ ®aÐ\8luc<V×�

）

/ÇÌF(luc�ucûaÐQP\8

，
PºF��×

SèËl０ １£ªºF

（ｍｕｌｔｉｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌ０１ｋｎａｐｓａｃｋ

ｐｒｏｂｌｅｍ，ＭＫＰ）。�犘ｆｒｅｅ/uclm£S 犖ｆｒｅｅ，�犘ｆｒｅｅ/

lucë&?O

，
ucUOS１，２，…，犖ｆｒｅｅ。��$Òl\

8

，犘ｆｒｅｅ/uclm£hïØµ¶$Òl

，
_w犖ｆｒｅｅÄ¶.

¾,-l

。
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á

，
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（
$ÜÝ\8l<V[

qÉ�

），̀
�å©ＧＡl¯c

。
Sä�Ö¤RÙÂ

，
4I

Þ�ÜÞ

（ｄｏｕｂｌｅｓｔｒｉｎｇｓ）ÉÊ

［９］
�[�Õë&?@

，
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。

r２　[�ÕlÜÞÉÊ

r２/

，犛（犻）（犻＝１，２，…，犖ｆｒｅｅ）56ucUO

，
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犘ｆｒｅｅ/luc

，
YÏ

［犛（１），犛（２），…，犛（犖ｆｒｅｅ）］S１～犖ｆｒｅｅl

åR)�YÏ

，犌犛（犻）SucUOS犛（犻）luc��Îl�

¾pC

，
CS０�１。

¤ÿÉÊ��ó�lÃ@QáªNl7HÙS�&

Ã

，̀
���·1犌犃l¯c

，
�AS¤ÿÜÞÉÊlÃ@

Qá

：

]^１　�[�ÕÃ@�ªNl7HS

（狓１，…，狓犻，…，

狓犖
ｆｒｅｅ
）（犻＝１，２，…，犖ｆｒｅｅ），狓犻 56犘ｆｒｅｅ/ucUOS犻lu

clí]�¾

（１56SÇ�\8aÐäNÎluc

，０5

6 ®SÇ�\8aÐNÎluc

）。
�ucUOS犻l

uc�±®l<V[qR£S犘犗犻＝（狉犻１，狉犻２，…，狉犻犔），�Ø

ÑÚ犘ｆｒｅｅ/�®uc<V[qR£�hS犘犛＝（狉狊１，狉狊２，

…，狉狊犔），�üåR/�,£犜犿狆＝犘犛，�Ç�\8犜犕 l

<V[qÉ�R£S犚犈犕。

]^２　×犼＝１。

]^３　ì¬犌犛（犼）＝１，È×狓犛（犼）＝１，õ¼Ö６；0È

，

õ¼Ö４。

]^４　ì¬ÜÝ8¿/0犘犛－犘犗犛（犼）≥犚犈犕（¶PR

£/QåÿïØl<V[qµ��

），
È×狓犛（犼）＝０，犜犿狆＝

犘犛－犘犗犛（犼）；0È

，
×狓犛（犼）＝１。

]^５　犘犛＝犜犿狆。

]^６　犼＝犼＋１，ì¬犼＞犖ｆｒｅｅ，É¿Ê*

；
0È

，
õ¼

Ö３。

２．２．２　LMthä

åR[�Õ�5c犘ｆｒｅｅ/uclåÿû�Qá

，
�[

�ÕlõÎC

，
Í¶�ucû�lõÎC

。
>ucû�S

犆犘，56[�Õ7H/S

“１”lÇ���Îucl×�

，
>

犖犆犘S犆犘/uclm£

。
�犌犃l2Õ¨×S犖犇，Èå

Rÿ2/ö®犖犇R犆犘，>S犆犘狀（狀＝１，２，…，犖犇），NÎ

lucm£>S犖犆犘狀。

ucû�犆犘¿�GÛB$mlØÑQÒ¬A

。

>uc û � 犆犘狀 Â � 3 & \ 8 l ¿ �犛犜（犆犘狀），

犛犜（犆犘狀）S犆犘狀 /F�Û�\8�ø°ÂluclÛ�
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：

犛犜（犆犘狀）＝ ｍａｘ
犿∈犆犘 （狀

狊犾（犿）＋狋犾（犿）＋
犱犾（犿），犕
狏 ）犿

（１５）
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ª
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∑
犖犇
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犔
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犿∈犆犘狀
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∑
犔
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，
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，
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犖犇

犻＝１
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á
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犜１ ５ ３ １０ ０ ０ ８ ０ ６ ３０ ７０ １５

犜２ ５ ３ １０ ０ ０ ８ ０ ６ ３０ ６４ ７５

           

犜１７ ０ ０ ０ ０ ０ ８ ０ ４ １０ ５ ６０
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