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要$由于高速巡航导弹飞行速度快%滞空时间长"在气动加热引起弹翼%整流罩和弹体等部件外表面温度升高的同

时"还会伴随长时间的剧烈振动&气动加热产生的热环境会使材料和结构的弹性模量%刚度等力学性能发生明显变化"

复杂的机动飞行过程又会使结构中出现较大的温度梯度"引起热应力场的改变"进而对导弹结构的固有振动特性带来

严重的影响&以高速巡航导弹翼面结构为研究对象"进行了热环境下的翼面结构热
#

振联合试验"获得了不同温度条

件下翼面结构固有频率等振动特性的变化规律"为巡航导弹弹翼结构在高速%热振动环境下的安全设计提供了可靠

依据&

关键词$振动试验'热环境'固有频率'气动加热模拟'热
#

振联合

中图分类号$

)(!$*(

'

)(!$*+

!!!

文献标识码$

,

!!

巡航导弹是一种用途广泛%制造成本相对低

廉%作战效能高的先进武器&它具有射程远%攻击

突然性大%命中精度高%摧毁能力强等特点&因而

世界上许多国家都对巡航导弹的研制与发展极为

重视(

!#+

)

&早期的巡航导弹由于飞行速度低%滞空

时间长极容易遭受到地面常规武器的拦截(

-

)

&为

了实现远程%高速%高精确性打击"巡航导弹的设

计速度在大幅度提高(

$

)

&当巡航导弹的马赫数提

高到
+

!

-

时"导弹壳体表面温度会达到
+""

!

$"".

'飞行马赫数达到
%

!

&

时"弹翼驻点温度

将会超过
!("".

"并且巡航导弹高速飞行时还

常常伴随激烈的振动&气动加热产生的高温会改

变材料的弹性模量%强度极限等力学性能参数"同

时在发射初期和做快速机动飞行时"弹头%翼舵等

部件表面会产生高速率的温度变化"使结构内部

形成比较大的温度梯度"并产生附加动态热应力"

这会引起结构刚度发生变化"从而导致导弹结构

和部件的固有振动特性产生改变"固有振动特性

的改变会对高速飞行器的颤振特性%控制特性产

生很大的影响&因此"对高速巡航导弹的弹翼等

结构进行热
#

振联合试验"模拟飞行过程中的热环

境与振动环境"在力
#

热耦合的环境条件下对弹翼

结构的振动特性进行试验测试"得到部件固有频

率等参数随温度的变化规律"对高速巡航导弹的

可靠性设计和安全飞行具有重要的意义和参考

价值&

目前国内外已有很多人对航空航天结构的热

振动问题进行了理论分析与数值计算的研究工

作$

/0123

(

4

)对
5#'+

发动机喷管在高温环境下

的模态和固有频率进行了分析计算'吴志刚等(

%

)

对某高超声速全动舵面和小展弦比根部固支翼面

进行了热颤振的计算"分析研究了热环境对不同
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翼面结构颤振特性的影响'

,06768

和
96

:

7;<

(

&

)对

热环境下的平板状环行圆盘进行了非线性振动分

析'史晓鸣和杨炳渊(

!"

)以变厚度板为研究对象"

计算了热载状态下结构的瞬态温度场和振动特性

并分析了加热对结构固有频率的影响&

但是"要在高至数百度的恶劣高温热环境条

件下"对翼面结构的振动参数进行实时测量"其工

作相当困难&因此"理论分析和数值模拟方面的

研究比较多见(

!!#!(

)

"而对于通过热
#

振联合试验获

得不同温度环境下翼面结构多阶固有频率等热结

构振动参数变化规律的试验研究"目前还未见报

道&本文建立了高速巡航导弹翼面结构热
#

振联

合试验测试系统"使用瞬态气动加热模拟试验系

统对翼面结构生成可控的动态热环境"使用激振

器对单层翼面悬臂结构进行激励"在力
#

热耦合的

环境下采用振动测试系统测量翼面结构试验件的

加速度响应数据"通过分析计算得到研究对象的

固有频率等振动特性参数"获得瞬态热环境对翼

面结构振动特性产生影响的原因"为巡航导弹弹

翼结构在高速%热振动环境下的可靠性和安全设

计提供重要依据&

!

!

热
#

振联合试验

"#"

!

试验件与试验装置

试验件为单层梯形翼面结构"如图
!

所示"材

料为
+-

"钢"试验件窄面边长为
!+%==

"宽面边

长为
'"-==

"翼展为
'"-==

"厚度为
-==

&试

验件的上下表面中部安装有
>

型热电偶"用以在

试验过程中测量并控制翼面结构表面温度的动态

变化&在翼面结构的
+

个截面上安装
%

个加速度

传感器!如图
(

所示#"对翼面的振动响应进行

测试&

图
!

!

试验件示意图

?@

A

*!

!

BC<;=68@C17D

E

;C@=;3

图
(

!

弹翼上传感器安装位置示意图

?@

A

*(

!

BC<;=68@C17F1C68@13D17D;3D10D13=@DD@F;2@3

A

!

!!

翼面结构热
#

振试验件的安装如图
'

所示"将

试验件宽面中部与固定支架焊接成一体"并固定

在垂直安放的竖梁上形成固支约束边界条件&水

平放置的翼面结构的上下两面安装有由密集排列

的石英灯并联而成的红外辐射加热阵列"对翼面

结构的上下表面进行加温"通过气动热环境模拟

控制系统生成试验所需的动态温度环境&红外辐

射加热阵列的外侧安装有耐高温的陶瓷隔热档

板"在高温试验过程中对试验件进行热屏蔽&激

振器处于翼面结构的窄面端部的下方"由金属导

杆和螺拴与翼面结构联接&金属导杆穿过红外辐

射加热阵列以及试验件下方的隔热档板"与试验

件成
&"G

安放"以保证激励垂直作用于试件上&

试验时激振器通过金属导杆在热场之外对翼面悬

臂结构进行激励&

图
'

!

翼面结构热
#

振试验件安装示意图

?@

A

*'

!

BC<;=68@C17=@DD@F;2@3

A

D

E

;C@=;37108<;0=6F#

H@I068@138;D8

!

由于试验时翼面结构要处于几百摄氏度的高

温环境下"测量翼面结构振动特性的加速度传感

器的安装一般有两种方式$



!

吴大方等$高速巡航导弹翼面结构热
#

振联合试验研究
(/,&

!

!

#使用专用的耐高温加速度传感器直接安

装在翼面结构上的测点处&这种安装方式的优点

是安装方便"可直接取得测量点处的振动信号&

但专用耐高温加速度传感器的价格非常昂贵"且

耐高温加速度传感器在高温环境下还需要进行温

度特性参数的修正"其测量精度受温度环境因素

的影响大&对于像导弹翼面这样高速变化的动态

热环境"在高速升温过程中"每一时刻的温度都不

相同"且温度变化梯度很大"传感器参数的动态修

正比较复杂且困难&对于高温合金钢%钛合金等

制作导弹翼面的金属材料"其温度高于
$-".

时

即可观察到明显的红化现象&耐高温加速度传感

器在几百摄氏度的高温环境中使用"也会受到传

感器环境测量极限的限制&

(

#通过耐高温的引伸杆将弹翼表面测量点

的振动信号传递到热场之外"再使用普通的常温

加速度传感器对翼表的振动信号进行测量&本方

式的优点是减少了对传感器在温度响应上的特殊

要求"易于实现翼表高温条件下的数据采集'缺点

是由于增加了引伸杆和联结件"这种间接测量方

法会引起一定的测量误差"因此需要进行修正&

本试验在如图
(

和图
'

所示的位置安装了
%

根直径为
'==

的由高温陶瓷制作的引伸杆"引

伸杆的一端通过金属紧固件固联在翼面结构之

上"加速度传感器固定在处于常温环境中的引伸

杆的另外一端"通过高温陶瓷引伸杆对翼面结构

的高温热振动特性进行测量&本文使用了中空的

耐
!$"".

高温的刚玉陶瓷杆"其重量轻"且高温

抗变形能力和耐温性均很好&

"#$

!

热
!

振联合试验控制系统

翼面结构热
#

振联合试验系统由高温热环境

模拟控制系统和振动激励试验系统两部分组成"

如图
+

所示&

图
+

!

热
#

振联合试验控制系统结构框图

?@

A

*+

!

BC<;=68@CJ@6

A

06=178<;0=6F#H@I068@13

K

1@388;D8D

:

D8;=

!

!*(*!

!

气动热试验模拟控制系统

本热
#

振联合试验使用了自行研制的气动热

试验模拟控制系统"它是一个独立的计算机数字

闭环测控系统!如图
+

左半部分所示#"由红外加

热装置%热流和温度传感器%信号放大器%模*数

!

,

*

L

#转换器%数*模!

L

*

,

#转换器%电功率调节

装置和控制用计算机等部分组成&系统工作时"

由温度或热流传感器将连续变化的信号采入"经

过放大后送入
,

*

L

转换器进行模
#

数转换&将测

量到的热流和温度值与设定值进行比较后将偏差

送入计算机控制程序"计算机通过控制算法对采

样数据进行计算得到控制量"并经过
L

*

,

转换器

转换成模拟信号后驱动电功率调节装置"调节红

外辐射加热装置的点功率"从而实现飞行器表面

热流和温度连续变化过程的自动控制&

针对高速飞行器气动模拟试验瞬态热控过程

所具有的变化复杂%高度非线性%瞬变%强耦合的

特点"本试验控制系统采用了对复杂非线性系统

具有独特优势%鲁棒性好%参数变化适应性强%过

渡过程时间短的模糊控制理论和控制方法"来解

决模拟高超声速飞行器飞行环境高速复杂变化的

难题(

!'

)

"使用自主研究开发的快速高精度非线性

校正算法和测控软件来实现测温传感器的高速
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+电压
#

温度,转换(

!+

)

&试验系统能够按照高速飞

行器飞行过程中的热流和温度的瞬态连续变化对

气动模拟加热过程实施快速%准确的非线性动态

控制"其动态跟踪误差可控制在
!M

以内(

!-

)

&自

主研制的石英红外辐射装置的试验温度可高达

!-"".

%最大热流密度为
(NO

*

=

(

'热控系统还

可对高超声速飞行器热环境试验中出现的
!-"

!

("".

*

D

的极高速热冲击过程进行准确的非线性

动态模拟'能够完成
!("".

热环境下的非接触

式全场高温变形测量&此装置已在大量高速飞行

器材料与结构热强度试验研究工作中得到

应用(

!$#!&

)

&

!*(*(

!

振动激励试验系统

振动激励试验系统如图
+

右半部分所示"由

激振器%加速度传感器%电荷放大器%

,

*

L

转换

器%控制用计算机%

L

*

,

转换器和功率放大器等

部分组成&系统工作时"控制计算机根据试验所

需的激励条件计算出激振波形"由
L

*

,

转换器换

成模拟控制电压信号"通过功率放大器放大后驱

动激振器"使试验件产生振动&

"#%

!

试验温度条件与激励方法

翼面结构的温度试验环境选择在常温!

(-.

#%

(""

%

'""

%

+""

%

-"".

这
-

种不同的温度条件下进

行"除常温试验外"热试验过程均在
!""D

内将试

验件从室温加热到各目标设定值&由于高速远程

巡航导弹的飞行时间比较长"翼面结构的恒温过程

保持至
!%""D

"以便对翼面结构处于长时间加热环

境之下其动特性的变化规律进行观察与分析&

在加热的同时"使用激振器发出随机信号对

翼面结构进行连续激励"并实时测量和纪录整个

热
#

振过程中翼面上布置的各加速度传感器随时

间和温度变化出现的振动响应&在此基础上采用

时
#

频联合分析技术(

("

)

"得到翼面结构试验件上

各测点与时间和温度相关的频响函数"从而获得

研究对象固有振型对应的频率随温度的变化规

律&其理论如下$

对激振器的时间激励信号
!

进行短时傅里

叶变换!

BP?P

#$

!

!

"

"

!

#

#

#

"

$

#

"

!

!

$

#

%

!

"

&

$

#

;

QK!

$

!

!

#

式中$

$

%

"

表示第
$

%

"

个离散的数据'

!

!

$

#为离

散的激励信号序列'

%

为变换的窗函数'

!

为角

频率&

对加速度时间历程响应信号
'

实施短时傅里

叶变换$

'

!

"

"

!

#

#

#

"

$

#

"

'

!

$

#

%

!

"

&

$

#

;

QK!

$

!

(

#

式中$

'

!

$

#为离散的响应信号序列&从而得到结

构传递函数的短时傅里叶变换为

(

!

"

"

!

#

#

'

!

"

"

!

#

!

!

"

"

!

#

!

'

#

对
(

!

"

"

!

#进行模态参数辨识和数据处理"即

可得到试验对象的固有频率随时间的变化规律&

(

!

试验结果与分析

图
-

为
(""

%

'""

%

+""

%

-"" .

不同温度条件

下"翼面的设定温度与上下表面实际控制温度的

曲线&表
!

给出了翼面加热至
-"".

条件下"

-"

"

!""

"

(""

"

+""

"-"

!%""D

这些典型时刻的设定

温度和上下表面的实际控制温度值&

图
-

!

弹翼上下表面的设定温度和实际控制温度曲线

?@

A

*-

!

B;863JC13801F8;=

E

;068R0;CR0H;D13R

EE

;063J

F12;0DR076C;D17=@DD@F;2@3

A

!

从图
-

中可以看到"在热
#

振联合试验过程

中"翼面上的温度+控制曲线,与+设定曲线,重合

在一起"即在温度快速上升段和曲线转折处设定

和控制曲线都符合得很好&由表
!

可以看出翼面

结构上下表面各实际温度控制时刻的跟踪误差均

小于
"*+M

&试验结果说明本热控系统能够按照

导弹高速飞行过程中弹翼表面温度的连续变化对

气动模拟加热过程实施快速%准确的动态控制"获

得良好的热环境动态试验模拟效果&
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表
"

!

弹翼上下表面的设定温度与实际控制温度数据$

&''(

历程%

)*+,-"

!

.-/*01230/43,/-5

6

-4*/74-1*/*307

66

-4*01,38-4974:*2-93:5;99;,-8;0

<

$

&''(

%

P@=;

*

D -" !"" ("" +"" $"" %"" !""" !("" !+"" !%""

B;88;=

E

;068R0;

*

. (4(*$ -""*" -""*" -""*" -""*" -""*" -""*" -""*" -""*" -""*"

S13801F8;=

E

;068R0;13R

EE

;0DR076C;

*

. (4!*4 +&%*! -""*- -""*( +&&*& +&&*$ +&%*& -""*! +&&*$ -""*!

T;F68@H;;0010D

*

M Q"*'' Q"*'% "*!" "*"+ Q"*"( Q"*"% Q"*(( "*"( Q"*"% "*"(

S13801F8;=

E

;068R0;13F12;0DR076C;

*

. (4(*- +&%*' -""*- -""*' -""*' -""*( +&&*% -""*+ -""*( -""*(

T;F68@H;;0010D

*

M Q"*"' Q"*'+ "*!" "*"$ "*"$ "*"+ Q"*"+ "*"% "*"+ "*"+

!!

图
$

是弹翼热
#

振联合试验的照片&图
4

中

的实线为
+"".

条件下得到的翼面结构二阶固有

频率变化曲线&由于在动态激励和数据采集过程

中存在宽带随机信号和频率分辨率等原因"图
4

中的试验数据出现小幅波动现象"因此"对试验数

据采用数据拟合的方式进行了平滑处理"如图
4

中的虚线所示&

图
$

!

弹翼结构热
#

振联合试验照片

?@

A

*$

!

U<181

A

06

E

<178<;0=6F#H@I068@13

K

1@388;D8710

=@DD@F;2@3

A

!

图
4

!

+"".

下二阶固有频率变化曲线

?@

A

*4

!

B;C13J10J;0368R06F70;

V

R;3C

:

CR0H;68+"".

!

因为在
!%""D

的试验过程中前
!""D

为快

速升温段"使得结构内外层出现比较大的温度梯

度"从而引起翼面结构在温度快速上升时固有频

率的变化也比较大"于是数据处理时采用了分段

拟合的方式"对全程
!%""D

的试验数据中出现的

快速上升与快速下降的急速转折区段实施平滑拟

合"拟合函数为

)

#

*;

+

*

,

-

)"

!

+

#

式中$

)

为固有频率'

+

为时间'

*

%

,

和
)"

为拟合

系数&

本试验对于在不同温度下取得的各固有频率

试验数据均按以上处理方式进行了平滑拟合处

理&图
%

为经过平滑处理后"常温至
-"".

温度

环境下单层翼面结构的
!

!

$

阶固有频率变化

曲线&
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图
%

!

弹翼结构不同温度下各阶频率变化曲线

?@

A

*%

!

968R06F70;

V

R;3C

:

CR0H;D17=@DD@F;2@3

A

68

J@77;0;388;=

E

;068R0;D

由图
%

!

6

#可以看到"

!

阶固有频率随着环境

温度的升高逐渐呈下降趋势"待温度恒定之后"固

有频率的变化趋缓"并接近一个稳态数值&

由图
%

!

I

#

!

图
%

!

J

#可知"在
"

!

!""D

的升

温阶段
(

!

+

阶固有频率均快速上升"温升速率越

大"固有频率的变化越快"并且上升的幅值也越

大"这种现象主要由于单层翼面结构在快速升温

条件下其内部热应力梯度的非均匀变化造成的&

在到达
!""D

后温度转入恒温阶段"

(

!

+

阶固有

频率均出现了下行趋势&温度稳定后"

(

!

+

阶固

有频率先是快速下降"之后变化逐渐趋缓&

图
&

为稳态温度下弹翼结构固有频率与温度间

的关系!

!%""D

时#&由图
&

!

6

#%图
&

!

C

#和图
&

!

;

#可

知"高温时的
!

阶%

'

阶和
-

阶固有频率在温度稳

定之后均比常温时有所下降&在试验时间为

!%""D

时"

-"".

条件下的
!

阶固有频率比常温

条件下降低了
(*'( WX

"

'

阶固有频率降低了

&*$(WX

"

-

阶固有频率降低了
!-*$"WX

&

由图
&

!

I

#%图
&

!

J

#和图
&

!

7

#可知"高温时的

(

阶%

+

阶和
$

阶固有频率随着试验温度的升高出

现上升趋势&在试验时间为
!%""D

时"

-"".

条件

下的
(

阶固有频率比常温条件下升高了
!!*"$WX

"

+

阶固有频率升高了
(*&&WX

"

$

阶固有频率升高

了
!'*4+WX

&

本试验结果表明"

!

阶%

'

阶和
-

阶固有频率

随恒定温度的提高出现下降趋势"

(

阶%

+

阶和
$

阶固有频率随着试验恒定温度的升高出现上升趋

势&其原因为$本试验的单层翼面结构长边中部

固支"在加热时翼面结构的上下两面被加热到目

标温度时"固支端的连接结构没有被加热到同样

的温度"造成了翼面结构的联接部位产生非均匀

应力约束&本文中翼面结构的厚度较薄"并且为

局部固支"由于该翼面结构几何形状和边界条件

的特点"

(

阶%

+

阶%

$

阶频率对应的模态为扭转模

态或为扭弯耦合模态"固有频率随着试验温度的

升高出现上升趋势的现象出现在带有扭转的
(

阶%

+

阶%

$

阶模态上&以上试验结果也提示了在

采用大翼展小局部固支的联接方式时热模态可能

会出现的形态"而该种联接方式是巡航导弹翼%舵

与机身联结为一体时常采用的固定方法&在巡航

导弹飞行时"内埋的翼面联接结构处的温度实际

上要远低于翼%舵表面的温度"这与本试验的模拟

环境非常接近&
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图
&

!

稳态温度下弹翼结构的频率变化!
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时#
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!!

单层翼面结构的温度环境对振动特性的影

响主要来自于$高温环境使材料和结构的力学

性能发生了改变"弹性模量和结构的刚度会随

着温度的升高而降低'温度环境快速变化时结

构内部出现温度梯度"导致结构内部产生热应

力"进而使结构刚度发生变化&由于以上原因"

在快速升温阶段和温度转折过渡段"翼面结构

固有频率的变化比较剧烈'当温度趋于稳定后"
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温度梯度产生的热应力减少"同时翼面材料和

结构的力学性能参数也逐渐趋于稳定"大部分振

动固有频率的变化趋势也变得比较缓慢"逐渐趋

于稳定状态'由于弹翼一侧的中部与热容比较大

的金属圆轴相联接"且圆轴的一部分处于热区边

缘"大部分处于热区之外"在整个试验过程中其温

度升高得比较缓慢"并且是一个不断变化的过程&

因此"弹翼联接部分与弹翼之间的温度差会使得

弹翼联接固定的局部区域产生附加应力"直至试

验结束"处于温度场边缘和温度场之外的联接轴

的温度也不能达到热稳定状态"造成了联接区域

的热应力随时间在不断变化"因此巡航导弹弹翼

表面不是一个简单的平面均匀温度场"而是存在

较为复杂的局部温度与应力随时间变化的非均匀

区域!弹翼根部#&由联接区域的非稳定热温度状

态造成翼面结构边缘局部非稳定热温度场和非稳

定热应力会引起某些模态出现较为复杂的变化形

态&由热振联合试验得到的弹翼结构各阶固有频

率随试验温度而变化的试验结果"为高速巡航导

弹翼舵结构在高温条件下的热模态分析"以及进

一步深入探索和进行理论分析提供了非常重要的

试验依据&

由于在翼面试验件上安装了引伸杆"其附加

质量会对翼面频率产生一定的影响"加装引伸杆

后的翼面会重一些"其翼面频率要比将加速度传

感器直接安装在单翼上的方式所测翼面频率稍

低&为了了解加装引伸杆对试验结果的影响"在

常温下使用直接测量和加装引伸杆两种方式对翼

面模态进行试验测试的结果"可作为常温试验结

果修正时的参考依据&

理论上讲根据直接测量和加装引伸杆两种方

式得到的高温下实测翼面频率对比数据"能够为

高温试验结果提供修正依据&由于受到高温下对

翼面直接测量所需的加速度传感器的耐温性和数

据可靠性的限制"直接多点测量方法在高温下实

现困难"但是"当引伸杆在高温下的刚度足够大"

且在引伸杆测量件质量相比于翼面质量小很多的

情况下"常温下两种不同测量方式实测得到的翼

面频率对比数据"仍在一定程度上可以作为高温

时修正附加质量影响的参考依据"以满足工程实

际的需要&

'

!

结
!

论

!

#为研究在振动环境下由气动加热引起的

热环境对翼面结构振动特性带来的影响"建立了

高速飞行器热
#

振联合试验测试系统&气动热试

验模拟系统能够按照导弹高速飞行过程中弹翼表

面温度的连续变化对气动加热模拟过程实施快

速%准确的动态控制"同时振动激励测试系统对结

构试验件进行振动激励和动特性的测量"获得了

在
(-

!

-"".

范围内不同温度环境下翼面结构多

阶固有频率等热结构参数的变化规律&

(

#热
#

振联合试验结果表明"热环境使得单

层翼面结构的各阶固有频率均发生改变&

!

阶%

'

阶%

-

阶固有频率随着试验温度的升高出现下降

趋势"根部有约束翼面结构的
(

阶%

+

阶%

$

阶固有

频率随着试验温度的升高出现上升趋势&这一试

验现象的获得"为高速巡航导弹翼舵结构采用大

翼展小局部固支联接方式时的高温热模态分析提

供了重要的依据"并为进一步深入探索和进行理

论分析提供了非常重要的试验数据&

'

#在高速升温阶段"由于温度梯度产生的热

应力的影响"在温度达到平衡前"各阶频率均产生

比较明显的动态变化&当温度达到恒定值之后"

热应力的不均匀性减小"大部分振动固有频率逐

渐趋于稳定&

不同温度条件下翼面结构固有频率等振动特

性的变化规律的获得"为高速巡航导弹弹翼结构

在热振耦合环境下的动特性分析与安全设计提供

了重要试验依据&

参
!

考
!

文
!

献

(

!

)

!

WRBY

"

Z@3ZO

"

Y@5N[P<;636F

:

D@D178<;C0R@D;=@D#

D@F;

+

L;;

E

?@0;

,

63J;F;C8013@CC1R38;0=;6DR0;81@8DC13#

801F\

A

R@J;D

:

D8;=[N1J;03L;7;3C;P;C<31F1

A:

"

(""+

"

'(

!

'

#$

'-#'%

"

-!*

!

@3S<@3;D;

#

胡生亮"金嘉旺"李仙茂
[

+战斧,巡航导弹及其制导系统

的电子对抗策略分析
[

现代防御技术"

(""+

"

'(

!

'

#$

'-#

'%

"

-!*

(

(

)

!

?RLB

"

5@ZN[U01

A

0;DD17<

:E

;0D13@CC0R@D;=@DD@F;@3

][B60=

:

[O@3

A

;J N@DD@F;

"

(""$

!

(

#$

!$#!%*

!

@3S<@#

3;D;

#

付东升"奚建明
[

美军高超声速巡航导弹进展
[

飞航导

弹"

(""$

!

(

#$

!$#!%*

(

'

)

!

6̂3

A

^_[L;H;F1

E

=;3863J

E

01D

E

;C817TRDD@6DR

E

;0D13@C

C0R@D; =@DD@F;D[,;01D

E

6C; N63R76C8R0@3

A

P;C<31F1

A:

"



!

吴大方等$高速巡航导弹翼面结构热
#

振联合试验研究
(/1(

!

("!"

"

+

!

(

#$

'&#+'*

!

@3S<@3;D;

#

杨玉
[

俄罗斯超声速巡航导弹发展现状及趋势
[

航天制

造技术"

("!"

"

+

!

(

#$

'&#+'*

(

+

)

!

YR9

"

R̂` a[?R8R0;J;H;F1

E

=;3880;3J63JJ;7;3D;

D8068;

A:

178<;C0R@D;=@DD@F;[N@DD@F;D63JB

E

6C;);<@#

CF;D

"

("!!

"

'!(

!

(

#$

'+#'4*

!

@3S<@3;D;

#

陆宁"于政庆
[

未来巡航导弹发展趋势及其防御策略
[

导

弹与航天运载技术"

("!!

"

'!(

!

(

#$

'+#'4*

(

-

)

!

R̂U

"

Y@R N[?@H;J;7;C8D17/688F;#6b=@DD@F;D[,;01#

D

E

6C;S<@36

"

("""

!

!!

#$

++#+-*

!

@3S<@3;D;

#

于平"刘淼
[

战斧导弹的五大不足
[

中国航天"

("""

!

!!

#$

++#+-*

(

$

)

!

6̂3

A

^`

"

6̂3

A

ZY

"

?63

A

L9[T;D;60C<

E

01C;DD138<;

8<;0=6F

E

018;C8@13=68;0@6FD63JD80RC8R0;D@3<

:E

;0D13@C

H;<@CF;D[,

EE

F@;JN68<;=68@CD63JN;C<63@CD

"

(""%

"

(&

!

!

#$

+4#-$*

!

@3S<@3;D;

#

杨亚政"杨嘉陵"方岱宁
[

高超声速飞行器热防护材料与

结构的研究进展
[

应用力学和数学"

(""%

"

(&

!

!

#$

+4#-$*

(

4

)

!

/0123, N[P;=

E

;068R0;J;

E

;3J;38=1J6F8;D8

*

636F

:

D@D

C100;F68@13 17 5#'+ ?6D806C C1=

E

1D@8; 01C>;8 31XXF;[

,c,,#("""#!4+!

"

("""*

(

%

)

!

OR`d

"

WR@ZU

"

6̂3

A

S[W

:E

;0D13@C6;018<;0=1;F6D8@C

636F

:

D@D172@3

A

D[Z1R036F17/;@

K

@3

A

]3@H;0D@8

:

17,;01#

36R8@CD63J,D80136R8@CD

"

(""-

"

'!

!

'

#$

(4"#(4'*

!

@3S<@#

3;D;

#

吴志刚"惠俊鹏"杨超
[

高超声速下翼面的热颤振工程分

析
[

北京航空航天大学学报"

(""-

"

'!

!

'

#$

(4"#(4'*

(

&

)

!

,06768W 9

"

96

:

7;<, W[913F@3;60@38;06C8@13D@38<;

0;D

E

13D;D17<;68;J633RF60

E

F68;D[,c,,#(""+#!$!(

"

(""+*

(

!"

)

!

B<@5N

"

6̂3

A

/^[P;=

E

;068R0;7@;FJ63J=1J;636F

:

D@D

177F68

E

F68;2@8<8<;0=6F;3H@013=;38178063D@;38<;68#

@3

A

[S1=

E

R8;0,@J;Je3

A

@3;;0@3

A

"

(""$

"

!-

!

BR

EE

!

#$

!-#

!%*

!

@3S<@3;D;

#

史晓鸣"杨炳渊
[

瞬态加热环境下变厚度板温度场及热模

态分析
[

计算机辅助工程"

(""$

"

!-

!

BR

EE

!

#$

!-#!%*

(

!!

)

!

O63

A

5a

"

W63ZY

"

<̀63

A

ZW[P<;0=6F7FR88;0636F

:

D@D

17

E

63;F63J=RF8@#1I

K

;C8@H;1

E

8@=@X68@13J;D@

A

3C13D@J;0#

@3

A

H60@68@13177F12

:

6263

A

F;[,C86,;0136R8@C6;8,D#

80136R8@C6B@3@C6

"

("!"

"

'!

!

!!

#$

(!&-#(("!*

!

@3S<@3;D;

#

王晓庆"韩景龙"张军红
[

不同气流偏角下的壁板热颤振

分析及多目标优化
[

航空学报"

("!"

"

'!

!

!!

#$

(!&-#(("!*

(

!(

)

!

;̂5W

"

6̂3

A

^T[?FR88;017J;F862@3

A

R3J;06;01J

:

#

36=@C<;68@3

A

[Z1R036F17B1R8<2;D8Z@61813

A

]3@H;0D@8

:

"

(""%

"

+'

!

!

#$

$(#$$*

!

@3S<@3;D;

#

叶献辉"杨翊仁
[

气动加热下三角机翼颤振
[

西南交通大

学学报"

(""%

"

+'

!

!

#$

$(#$$*

(

!'

)

!

ORL?

"

d61`P

"

O63

A

^ W[eb

E

;0@=;386FD8RJ

:

13

7RXX

:

C13801F178063D@;386;01J

:

36=@C<;687F1217=@D#

D@F;[Z1R036F17/;@

K

@3

A

]3@H;0D@8

:

17,;0136R8@CD63J,D#

80136R8@CD

"

(""(

"

(%

!

$

#$

$%(#$%+*

!

@3S<@3;D;

#

吴大方"高镇同"王永海
[

模糊控制在导弹瞬态气动热流

试验中的应用研究
[

北京航空航天大学学报"

(""(

"

(%

!

$

#$

$%(#$%+*

(

!+

)

!

ORL?

"

W;5?

"

d61`P[W@

A

<D

E

;;J63J6CCR068;e#P

8063DF68@13=;8<1J7108063D@;386;01J

:

36=@C<;68@3

A

C13#

801FD

:

D8;=[Z1R036F17/;@

K

@3

A

]3@H;0D@8

:

17,;0136R8@CD

63J,D80136R8@CD

"

(""(

"

(%

!

!

#$

&"#&'*

!

@3S<@3;D;

#

吴大方"贺小帆"高镇同
[

瞬态气动模拟加热控制中的快

速高精度+

e#P

,转换
[

北京航空航天大学学报"

(""(

"

(%

!

!

#$

&"#&'*

(

!-

)

!

ORL?

"

?63

A

^U

"

<̀63

A

N[eb

E

;0@=;386FD@=RF68@13

D

:

D8;=178063D@;386;01J

:

36=@C<;68@3

A

710<@

A

<#D

E

;;J

7F@

A

<8H;<@CF;D[,H@68@13N;801F1

A:

\ N;6DR0;=;38P;C<#

31F1

A:

"

(""'

!

('

#$

&#!!

"

!+*

!

@3S<@3;D;

#

吴大方"房元鹏"张敏
[

高速飞行器瞬态气动热试验模拟

系统
[

航空计测技术"

(""'

!

('

#$

&#!!

"

!+*

(

!$

)

!

ORL?

"

U63/

"

O63

A

^O

"

;86F[N;C<63@C6F

E

01

E

;08@;D

17DR

E

;0#<@

A

<D80;3

A

8<,F6FF1

:

4,"+688063D@;38<;68@3

A

[

,C86N;86FFR0

A

@C6B@3C@6

"

("!!

"

'!

!

$

#$

4-4#4$(*

!

@3S<@#

3;D;

#

吴大方"潘兵"王岳武"等
[

瞬态热冲击环境下超硬铝合

金
4,"+

的力学性能
[

金属学报"

("!!

"

'!

!

$

#$

4-4#4$(*

(

!4

)

!

ORL?

"

BR?

"

Y@RS5

"

;86F[eb

E

;0@=;386FD8RJ

:

13

=;C<63@C6FI;<6H@10D17,F#6FF1

:

DR3J;08063D@;386;01J

:

#

36=@C<;68@3

A

[c38;0368@136FZ1R036F17 N;C<63@CD63J

N68;0@6FD@3L;D@

A

3

"

("!!

"

$

!

+

#$

''!#'+"*

(

!%

)

!

ORL?

"

<̀61Bd

"

6̂3`a

"

;86F[eb

E

;0@=;386FD8RJ

:

138<;0=6F#H@I068@138;D8178<;0=6F@3DRF68@3

A

C1=

E

13;38

710C0R@D;=@DD@F;[Z1R036F17,;01D

E

6C;U12;0

"

(""&

"

(+

!

4

#$

!-"4#!-!!*

!

@3S<@3;D;

#

吴大方"赵寿根"晏震乾"等
[

巡航导弹防热部件热
#

振联

合试验
[

航空动力学报"

(""&

"

(+

!

4

#$

!-"4#!-!!*

(

!&

)

!

U63/

"

ORL?

"

d61`P

"

;86F[B8RJ

:

17313#C1386C81

E

#

8@C6F=;801F1

A:

7107RFF#7@;FJJ;710=68@13=;6DR0;=;3868

!("".[B80RC8R0;\e3H@013=;38e3

A

@3;;0@3

A

"

("!!

"

'%

!

!

#$

-(#-&*

!

@3S<@3;D;

#

潘兵"吴大方"高镇同"等
[!("".

高温热环境下全场变

形的非接触光学测量方法研究
[

强度与环境"

("!!

"

'%

!

!

#$

-(#-&*

(

("

)

!

S1<;3Y[P@=;#70;

V

R;3C

:

636F

:

D@D

$

8<;10

:

63J6

EE

F@C6#

8@13D[/6@Z5

"

8063DF68;J[5@

.

63

$

5@

.

63Z@61813

A

]3@H;0#

D@8

:

U0;DD

"

!&&%*

!

@3S<@3;D;

#

Y[

科恩
[

时
#

频分析$理论与应用
[

白居宪"译
[

西安$西

安交通大学出版社"

!&&%*

作者简介"

吴大方
!

男"博士"教授&主要研究方向$高速飞行器热防护"

结构振动主动控制"实验力学&

P;F

$

"!"#%('!4-"4

e#=6@F

$

2RJ6763

A#

IR66[;JR[C3



!

(/1%

!

航
!

空
!

学
!

报
!"

#

$%&%'(%)*+?,,-*?.

赵寿根
!

男"博士"副教授&主要研究方向$结构动力学&

P;F

$

"!"#%('!4-"4

e#=6@F

$

XD<1R

A

;3

#

IR66[;JR[C3

潘兵
!

男"博士"副教授&主要研究方向$实验固体力学&

P;F

$

"!"#%('!4-"4

e#=6@F

$

E

63I

#

IR66[;JR[C3

!"#"$%&'()*'"%+$,-./0%$1/()2(/)1*"#13(%4/)

5

61%7&17%"(3

8/

5

'-#

9

"":;%7/#"</##/,"

JWK5G57

H

"

"

MX2Y!C*8

H

"7

"

O2-P97

H

"

J2-NZ8">8

"

[W["7

H

"

JW!C857

H

!"#$$%$&'()$*+,-."!".(*"(+*/0*

1

.*(().*

1

"

2(.#+*

1

3*.4()5.-

6

"

2(.

7

.*

1

!

8998:8

"

;#.*+

=0#1%$&1

$

X9

H

C0:

#

""B3689:"A9::9+":G+

\

54C9

H

C:

#

""B:G*65+*7

H

49A"?K8697

H

5C9

H

C0:

#

""BG+9

H

C4

"

4C":86G53"4"A

#

"65486":

*G4C">97

H

"

G59697

H

57B

#

6*

S

"349+"69:"65

#

9B+

\

I"358:"*G5"6*B

\

75A93C"5497

H

"

>C93C9:533*A

#

579"BI

\

:"69*8::46834865+

R9I6549*7?EC"5"6*B

\

75A93C"5497

H

358:"::9

H

79G935743C57

H

":974C"A"3C57935+

#

6*

#

"649":*G4C":4683486"

"

57B4C"C9

H

C

4"A

#

"65486"

H

65B9"74:

#

6*B83"BI

\

4C"3*A

#

+"VA57"8R"60G+9

H

C4

H

"7"654"4C"6A5+:46"::?EC"

\

I*4C5GG"34:"69*8:+

\

4C"3C560

534"69:493:*G4C":4683486"

.

:754865+R9I6549*7?;74C9:

#

5

#

"6

"

5

S

*9744C"6A5+0R9I6549*74":497

H

9:

#

"6G*6A"B*74C">97

H

:46830

486"*G53689:"A9::9+"

"

57B4C"R9I6549*73C56534"69:493:*G4C">97

H

:4683486"

!

"?

H

?

"

4C"754865+G6"

]

8"73

\

#

54R569*8:4"A0

#

"65486":56"*I4597"B?EC""V

#

"69A"745+6":8+4:357

#

6*R9B"56"+95I+"I5:9:G*64C":5G"4

\

B":9

H

7*G3689:"A9::9+":87B"6

C9

H

C0:

#

""B

"

C9

H

C04"A

#

"65486"57BR9I6549*73*7B949*7:?

>"

?

@(%:#

$

R9I6549*74":4

'

4C"6A5+"7R96*7A"74

'

754865+G6"

]

8"73

\

'

5"6*B

\

75A93C"5497

H

:9A8+549*7

'

4C"6A5+0R9I6549*7

!"&"/.":

"

%'((0((0((

#

!"./#":

"

%'(%0'(0'&

#

=&&"

9

1":

"

%'(%0',0(,

#

A70,/#'":(),/)"

"

%'(%0',0%%(/

"

1,

B!C

"

>>>?37@9?7"4

!

@3A:

!

B"459+

!

(($(.%.$)?%'(%',%%$(/1,$''%$C4A+

D(7):$1/()/1"+#

"

-549*75+-54865+!39"73"L*87B549*7*G=C975

!

(((D%'%/

"

((''%'(%

#

"

;(%%"#

9

():/)

5

$71'(%EE"+?

$

'('0<%,(D&'D

!

F0A59+

$

>8B5G57

H

!

I855?"B8?37


