	专业代码、名称及研究方向
	指导教师
	考试科目
	备注

	012 工学院(025-58606559) 
	
	
	

	082801 农业机械化工程 
	
	
	

	01 新型农业机械理论与技术
02 机电一体化
	姬长英
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	03 农机现代设计理论与方法
04 计算机模拟与控制技术


	丁为民
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	03 农机现代设计理论与方法
05 农产品干燥与细化


	尹文庆
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	06 车辆系统动力学与控制
07 机械现代设计理论及方法


	朱思洪
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	08 车辆电子控制技术
09 地面-车辆系统


	鲁植雄
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	10 新型工程材料及其应用


	何春霞
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	11 CAD/CAM在特种加工中的应用


	康敏
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	12 农产品加工及无损检测技术


	陈坤杰
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	03 农机现代设计理论与方法


	何瑞银
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	13 精准耕种理论与应用


	丁启朔
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	14 农业机器人自主导航
15 农业机器人抓取与操作


	周俊
	①1101 英语②2316 理论力学 或 2317 电子技术③3437 机械设计 或 3438 微机原理与应用 
	

	082803 农业生物环境与能源工程 
	
	
	

	01 农业生物环境模拟与控制
02 人工湿地设计优化及其净化技术
	丁为民
	①1101 英语②2317 电子技术 或 2325 高等传热学③3438 微机原理与应用 或 3455 农业生物环境工程 
	

	03 设施农业控制工程与技术


	汪小旵
	①1101 英语②2317 电子技术 或 2325 高等传热学③3438 微机原理与应用 或 3455 农业生物环境工程 
	

	04 作物生产环境工程与技术


	丁启朔
	①1101 英语②2317 电子技术 或 2325 高等传热学③3438 微机原理与应用 或 3455 农业生物环境工程 
	

	082804 农业电气化与自动化 
	
	
	

	01 农业机器人
02 现代检测与控制技术
	尹文庆
	①1101 英语②2317 电子技术 或 2326 电路③3438 微机原理与应用 或 3456 自动控制理论 
	

	03 农业机械自动导航与控制
04 机器视觉与图像处理


	姬长英
	①1101 英语②2317 电子技术 或 2326 电路③3438 微机原理与应用 或 3456 自动控制理论 
	

	05 智能信息技术 


	沈明霞
	①1101 英语②2317 电子技术 或 2326 电路③3438 微机原理与应用 或 3456 自动控制理论 
	

	06 自动检测与控制技术


	汪小旵
	①1101 英语②2317 电子技术 或 2326 电路③3438 微机原理与应用 或 3456 自动控制理论 
	


	参考书目 


	科目代码
	科目名称
	参考书目

	1101
	英语
	 

	2316
	理论力学
	 

	2317
	电子技术
	 

	2325
	高等传热学
	 

	2326
	电路
	 

	3437
	机械设计
	 

	3438
	微机原理与应用
	 

	3455
	农业生物环境工程
	 

	3456
	自动控制理论
	 


