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拼接光栅对压缩系统中的误差补偿
!

张晓亮，! 李! 钊，! 李! 铭，! 张! 彬

（四川大学 电子信息学院，成都 B"++B@）

! ! 摘! 要：! 根据失调拼接光栅对压缩系统模型，推导了拼接误差引起的角色散公式。针对光栅拼接中的转
角误差和光栅常数误差，得到了误差间的相互补偿关系式，并对补偿方式进行了讨论。研究结果表明：绕光栅

平面内垂直于刻线方向的转角在一定范围内可以补偿绕光栅厚度方向旋转造成的误差；绕光栅刻线方向的转

角可以补偿光栅常数不同造成的误差；绕光栅平面内垂直于刻线方向或绕光栅厚度方向的转角在一定范围内

也可以补偿由光栅常数不同造成的误差。前两种补偿方式的补偿效果较好。

! ! 关键词：! 光栅拼接；! 误差补偿；! 压缩系统；! 转角误差；! 光栅常数误差
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! ! 近年来，随着啁啾脉冲放大技术［"］的广泛应用，获得更高能量、更高强度的超短脉冲激光成为可能，从而
给许多领域的研究工作提供了有力的工具，如超高次谐波产生［*］、惯性约束核聚变中的快点火实验［$］、实验室

天体物理学［@］、以及对超快现象的研究［A］等。在快点火方面，根据科学界目前的分析和认识，需要在 CD甚至 ED
激光脉宽内输出几十至几百 FG激光能量来引发快点火过程。要在如此短的脉宽时间内实现如此高的脉冲能
量输出，大型脉冲压缩系统至关重要。世界上许多大型的激光装置，其压缩系统和靶区都非常庞大，如英国卢

瑟福·阿普尔顿实验室的“火神”拍瓦装置［B］，其压缩系统和靶区就占据了一座大楼。因此，为满足系统要求，

要求压缩系统的关键元件（压缩光栅）在 H 量级。目前，世界上只有美国劳伦斯·利弗莫尔国家实验室
（55)5）能够制造［,］，但产品制作周期长，价格极其昂贵，技术也处于保密状态。为此，科学家们试图通过光栅
拼接的方法来获得大口径光栅［ I?#］，即将若干较小的光栅拼成所希望的大口径光栅，以满足应用要求。然而，

由于系统校准误差的缘故，拼接光栅不可能做到理想状况，各子光栅间必定存在失调。已有的研究工作中，

JK=LM［"+］等人从限制压缩脉冲脉宽展宽的角度对光栅拼接过程中的各种误差提出了设计要求，文献［""?"$］从
远场强度分布的角度研究了拼接光栅的各种误差。然而，有关拼接光栅对压缩系统中各种失调间互补关系的

报道并不多见。

! ! 本文针对光栅拼接中的转角误差和光栅常数误差，推导出误差间的相互补偿关系式，对拼接光栅对压缩器
各种失调间的互补关系进行了讨论。

!" 拼接光栅对压缩系统失调时的角色散
! ! 典型的光栅压缩器是由 * 块平行光栅对组成的。对于拼接光栅对系统来说，为了达到满意的脉冲压缩效
果，光栅拼接后相互之间也应该平行。本文考虑的拼接光栅对系统由 @ 块光栅两两拼接而成，如图 " 所示。
! ! 假设拼接光栅 /" 内两子光栅拼接完好，不存在误差，第 * 块拼接光栅 /* 内的子光栅 /*6平行于 /"，其光

栅常数也与 /" 相等，那么，光栅对 /" 和 /* 间的刻线间距误差就可以看作是 /" 和 /*;间的刻线间距误差 !!。
图 " 中，光栅刻线方向为 "轴，光栅平面内垂直于刻线方向为 # 轴，垂直于 "$# 平面，即光栅厚度方向为 % 轴。
/*;相对于 /*6的平行位置沿顺时针方向旋转一个小角度 !!，光栅对间垂直距离为 & N ’"(*，波长为 " 的光在
光栅 /" 的入射角和衍射角分别为 #" 和 $"。由于转角 !!的存在，波长 " 的光在 /*;的入射角 #* 和衍射角 $*

并不等于 $" 和 #"，并且，’"(* 不再垂直于 /*;。假设相应于入射激光束中心波长的距离 /在旋转中不变，则各
倾斜距离就可通过 /来计算。于是，由图 " 可以得到

#* ) $" * %! （"）
! ! 对于实际的光栅对压缩器，除了考虑绕"方向的转角误差外，还应该考虑更普遍的情形，即拼接光栅在任
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意一个方向上存在失调，它将导致色散扭曲，从而影响脉冲压缩。在光栅对压缩器中，失调光栅相对于平行位

置可由 ! 个转角和 " 个距离来描述，如图 # 所示。
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图 "( 光栅对压缩器存在失调示意图
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图 #( 光栅 <# 与光栅 <" 间有转角误差示意图

( ( 绕 !# 轴的转角为 !!，绕 "# 轴的转角为 !"，绕 ## 轴的转角为 !#，$" 和 $# 为入射光到相应的 !$" 平面倾
角，%" 和 %# 为光线在 "$#平面的投影与 #轴的夹角。由于转角 !!，!"和 !#的影响，$# 和 %# 角分别可示为
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2%4$" 2%4!#。%@ 为光栅严格平行时（!! > !# > !" > @）%# 的值。于是，相应的角色散可以表示为
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式中：$B

# 为第 # 块光栅出射光束方向与 "$#平面的夹角；(B
# 为第 # 块光栅出射光束方向与 !$"平面的夹角。

( ( 分析式（!）可知，由于光栅拼接误差的存在，激光束经过压缩系统后会出现不同程度的角色散，从而对脉
冲压缩质量产生不良影响。

!" 拼接光栅对各种失调间的补偿
( ( 由于光栅拼接误差导致的色散扭曲会对脉冲压缩产生影响，因此，在实际工作中需要采取必要措施，尽可

( ( $%&’ !( C+, *0-8,42./%D, 6,3./%042+%8 :,/;,,4 !".45 !# ./ 5%11,6,4/ !!
( ( 图 !( 不同 !!情况下，!"与 !#的补偿关系

能减小光栅拼接误差引起的角色散。于是，令

5$B
# E 5& > @ 及 5(B

# E 5& > @，可以得到
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!’ #" 拼接光栅对失调角间的补偿关系
( ( 从（=）式可以看出，当拼接光栅存在绕 " 轴
旋转误差时，可以通过适当改变绕 ! 轴和 # 轴的
转角而得到补偿，且这种情况下的补偿关系与 !,
无关。此外，进一步分析（=）式可知，当 !" > @
（无绕 "轴的旋转误差）时，!# > @，此时，失调角
间无补偿关系。为了直观地分析各角度间的误差
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补偿关系，图 ! 给出了 !!取不同值时，!"与 !# 的补偿关系。计算参数为：光栅刻线数 " #$% &·’’ ("，入射

角 ))* +,，波长 " %+! -’［.］。
/ / 从图 ! 可以看出，当 !!一定时，对于 !#的任何一个变化量，!"均有相应的值与其对应，且 !"与 !#几乎
呈线性关系。进一步分析图 ! 可知，对于不同的 !!，!"与 !#的补偿关系曲线几乎重合，即是说，!!的取值对
!"与 !#的补偿关系的影响很小。因此，在实际工作中，如果光栅拼接时存在绕光栅平面内垂直于刻线方向
（!轴）的旋转误差，则可以通过绕光栅厚度方向（ " 轴）旋转适当的角度而得到补偿，或者说，可通过绕光栅平
面内垂直于刻线方向（!轴）旋转适当的角度来补偿光栅拼接时存在的绕光栅厚度方向（ "轴）的旋转误差。
!* !" 拼接光栅对的失调角与光栅常数误差间的补偿关系
/ / 考虑入射光线在光栅刻线法平面内，即 $" 0 %，将（1）以及（!）式代入（+）式，在只考虑一级衍射的情况下，
可推导出拼接光栅对的失调角与光栅常数误差间的补偿关系式为

#" $ !#
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当 $" 0 % 时，&% 实质上等于第 " 块光栅的衍射角 %"。（)）式表明，当拼接的光栅间存在光栅常数误差时，原则
上可以通过适当绕 ’，!，"轴 ! 个方向的转角 !!，!"和 !#得到补偿。
/ / 图 $ 给出不同 !! 情况下，!# 与 !# ( # 间的关系曲线。图 + 给出不同 !" 时，!! 与 !# ( # 间的关系曲线。
图 $ 和 + 的计算参数与图 ! 相同。

/ 65&* $/ 789 23’:9-4;<5=9 >9?;<53-485: @9<A99- !# ;-B !# ( # ;< B5CC9>9-< !!
/ 图 $/ 不同 !!情况下，!#与 !# ( #间误差补偿关系曲线

/ / 65&* +/ 789 23’:9-4;<5=9 >9?;<53-485:

/ / @9<A99- !! ;-B !# ( # ;< B5CC9>9-< !"
/ / 图 +/ 不同 !"情况下，!!与 !# ( #间误差补偿关系曲线

/ / 从图 $ 可以看出，当 !! 0 % 时，对于 !#变化范围为 (
" D "% (+ E " D "% (+ >;B，只能补偿 !# ( #在 "% ("%量级的变化

量。而当 !! 0 %* " ">;B及 %* 1 ">;B 时，!# ( # 的值在 "% (#

量级，且 !!越大，可被补偿的 !# ( # 值也越大。由此可见，
拼接光栅间的光栅常数误差 !# ( # 可通过绕光栅厚度方向
（ "轴）旋转得到补偿。同样，由 !"与 !#的对应关系，!# (
#也可通过适当绕光栅平面内垂直于刻线方向（! 轴）的旋
转得到补偿。只是上述补偿方式对 !# ( # 的补偿量随 !!
的不同变化较为敏感，而随 !# 的变化较小，因此，实际应
用中并不太适用。

/ / 分析图 + 可知，!# ( #与 !!基本呈线性关系，说明绕光
栅刻线方向（’轴）的转角可以补偿光栅常数不同造成的误
差。同时还可以看出，对于不同的 !"，!# ( #与 !!的关系曲线几乎重合，说明 !# ( #与 !!的关系随 !"的变化
不敏感。因此，在实际中可以充分应用这种补偿方式。

#" 结" 论
/ / 本文针对光栅拼接技术中的几种典型失调误差，给出了误差间的相互补偿关系式，并对补偿方式进行了分
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析。经分析得出：绕光栅平面内垂直于刻线方向（! 轴）的转角在一定范围内可以补偿绕光栅厚度方向（ " 轴）
旋转造成的误差，或者，绕 "轴的转角在一定范围内可以补偿绕 ! 轴旋转造成的误差；绕光栅刻线方向（ # 轴）
的转角可以补偿光栅常数不同造成的误差；绕 "轴或 ! 轴的转角在一定范围内也可以补偿光栅常数不同造成
的误差。由于前两种补偿曲线基本成线性关系，且补偿范围比较容易控制，因此，在实际中可以广泛应用。

! ! 值得指出的是，由于实际的拼接光栅对压缩系统中的误差不可能只有一种，因此，单纯依靠绕 ! 轴的转角
补偿绕 "轴旋转造成的误差，或绕 #轴的转角来补偿光栅常数误差，以及绕 " 轴的转角补偿光栅常数误差是不
够的。当各种误差同时存在时，正确的方法是，在满足设计所允许的误差范围内，尽量使其中的一种或几种误

差得到补偿。
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