
 

         首 页         期 刊 介 绍         编  委  会         投 稿 须 知         稿 件 流 程         期 刊 订 阅         联 系 我 们         留  言  板        English

控制与决策   2012, Vol. 27  Issue (3): 413-418    DOI: 

短 文  最新目录| 下期目录| 过刊浏览| 高级检索  |  

不确定非线性系统的自适应反推高阶终端滑模控制
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