
首页 组织机构 信息公开 科技政策 政务服务 党建工作 公众参与 专题专栏

当前位置： 科技部门户 > 科技动态

我国科学家开发用于肠道大分子给药的微针机器人

日期： 2021年11月02日　14:43       来源：科技部生物中心 【字号：大 中 小】 

　　口服给药是最方便、最常用的给药方式，但要克服复杂的胃肠道屏障，实现大分子药物的高效吸收仍然是一个挑战。近期，南京大

学鼓楼医院研究团队在口服大分子药物递送研究中取得了重要进展，开发了一种新型的磁控可分离载药微针机器人，研究成果发表在

《Advanced Materials》期刊，标题为“Magneto-responsive microneedle robots for intestinal macromolecule delivery”。

　　受乐高积木堆叠启发，研究人员通过多级3D制造策略开发了一种由磁性基底、可分离连接层和尖端三个组件组成的微针机器人。将

微针机器人封装在肠溶胶囊内，经口服进入小肠时释放。由于磁性基底具有磁极性，微针机器人可以移动到特定位置且其针尖指向特定

方向，因此微针机器人的尖端能定位到小肠壁上，克服障碍插入组织，并在特定磁场下传递被封装的药物。随后，可分离连接层降解，

针尖留在组织内持续主动释放药物，而磁性基底则被安全排泄出去。研究人员进一步在实验猪上证明，用该微针机器人进行胰岛素口服

给药能有效调节猪的血糖。

　　这项研究报道了一种新型的口服大分子药物递送系统，并在实验动物身上验证了其安全性和有效性，打开了大分子药物口服给药的

新篇章。

　　论文链接：

　　https://onlinelibrary.wiley.com/doi/abs/10.1002/adma.202104932#

　　注：此研究成果摘自《Advanced Materials》期刊原文章，文章内容不代表本网站观点和立场，仅供参考。
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