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装备中心罗斌博士赴美国俄克拉荷马州立大学访学交流

    2018年6月3日-2019年6月2日，我院装备中心生物仪器部罗斌博士赴美国俄克拉荷马州立大学

（Oklahoma State University）生物系统与农业工程系进行访问学习和交流。

    在美方合作导师Ning Wang教授指导下，围绕作物表型采集系统构建及数据采集/分析方法，

开展了相关工作。在花生表型信息获取方面，基于地面运动平台，集成可见光成像、作物深度成像、

红外热成像、超声波测距等设备，构建花生冠层表型信息获取平台，实现不同品种花生植株冠层结构

信息、花生花朵数量信息的获取与分析；在高尔夫草质量评估系统方面，基于高尔夫球车，集成可见
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光成像、作物深度成像、超声波测距、GPS定位等设备，构建基于颜色和深度信息的高尔夫草质量评

估系统。经过学习和交流，开阔了研究思路和视野，撰写、投稿学术论文2篇，顺利完成各项研究任

务，达到预期目标。
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