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摘要  提出了一种动力学解耦的改进直接力控制技术，通过对传统直接力控制技术的改进，引入翼面气动力闭环
控制回路，使空气动力学模型与刚体动力学模型分离，避免了空气动力学模型的不确定性和非线性耦合对控制系
统的影响，并针对建模精度较高的刚体动力学模型进行动力学解耦和控制，在此基础上构建了分层递阶控制系
统。根据翼面气动力可控特性分析结果，设计了基于广义逆的控制力分配算法，实现了控制力的有效分配，最后
进行了仿真校验。仿真结果表明，基于逆动力学的直接力控制系统可以实现飞行器姿态运动和质心运动的解耦控
制，并且具有较强的抗扰动能力和鲁棒性，具有良好的工程应用前景。 
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