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双星或多星共位是解决地球静止卫星轨位紧张的主要手段，共位控制策略是保证共位 

卫星安全的必然需求。综述了地球静止轨道共位控制策略的设计方法和数学原理；通过 

建立共位卫星最小接近距离与轨道偏置量的约束方程，给出经度隔离漂移环分配算法，

绕飞 隔离偏心率偏置控制算法，和外切隔离圆四星共位偏心率相对偏置算法，基于隔

离带的倾角 矢量四象限偏置算法；分析和比较了不同控制策略的适用条件、代价和控

制精度；以实际测 量的相对距离变化，分析了共位控制策略的有效性和安全性。 
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