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基于单马达驱动空间机械臂XN-600-1的结构特点，对比其他空间机械臂的设计，参考 

并行单马达驱动机器人的离合器分析方法，建立了低速重载离合器调速的数学模型。根

据离 合器调速模型，在理论上分析了离合器平均输出速度与两个控制参数之间的关

系，并通过XN -600-1的连续轨迹跟踪仿真，分析了基于离合器调速模型的仿真轨迹与

期望轨迹之间误差。 最后，通过一个半圆圆弧轨迹跟踪试验，验证了在小范围运动的

条件下该调速模型的正确性 ，并为轨迹误差补偿提出了改进方案。 
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