
  首页 | 关于本刊 | 编 委 会 | 最新录用 | 过刊浏览 | 期刊征订 | 下载中心 | 广告服务 | 博客 | 论坛 | 联系我们 | English

航空学报  2006, Vol. 27  Issue (6) :1145-1149    DOI: 

论论论论文文文文 最新目最新目最新目最新目录录录录    | 下期目下期目下期目下期目录录录录    | 过过过过刊刊刊刊浏览浏览浏览浏览    | 高高高高级检级检级检级检索索索索 << Previous Articles | Next Articles >> 

绕绕绕绕月探月探月探月探测测测测器的自主光器的自主光器的自主光器的自主光学学学学导导导导航航航航研研研研究究究究

孙军伟孙军伟孙军伟孙军伟1, 崔平崔平崔平崔平远远远远1, 黄黄黄黄翔宇翔宇翔宇翔宇2

1. 哈尔滨工业大学 深空探测基础研究中心, 黑龙江 哈尔滨;2. 北京控制工程研究所, 北京 100080

Autonomous Optical Navigation for Spacecraft Around Moon

SUN Jun-wei1, CUI Ping-yuan1, HUANG Xiang-yu2

1. Deep Space Exploration Research Center, Harbin Institute of Technology, Harbin 150001, China;2. Beijing Institute of Control Engineering, Beijing 
100080, China 
 

摘要摘要摘要摘要 参参参参考文考文考文考文献献献献 相相相相关关关关文章 文章 文章 文章  

Download: PDF (499KB)   HTML 0KB   Export: BibTeX or EndNote (RIS)      Supporting Info 

摘要摘要摘要摘要 提出了一种利用高斯-马尔科夫过程和Unscented卡尔曼滤波的绕月探测器自主光学导航算法。针对很难事先确定精确地绕月探测器轨道

动力学模型问题,提出利用高斯-马尔科夫过程来近似轨道动力学中的无模型加速度,进而提高了轨道动力学模型的精度;考虑到基于扩展卡尔曼滤

波的轨道确定存在的问题,提出利用基于Unscented卡尔曼滤波来估计探测器的位置、速度及无模型加速度,提高了轨道估计精度和保证了算法

的稳定性。最后,通过数学仿真验证了自主光学导航算法的有效性。

Service 

把本文推荐给朋友   

加入我的书架 

加入引用管理器 

Email Alert 

RSS

作者相作者相作者相作者相关关关关文章文章文章文章

孙军伟

崔平远

黄翔宇

关键词关键词关键词关键词： 自主光学导航   绕月探测器   高斯-马尔科夫过程   Unscented卡尔曼滤波     

Abstract： The autonomous optical navigation algorithm for spacecraft around Moon using the Gauss-Markov process 

and Unscented Kalman filter is presented. For the problems arising from the absence of exact orbit dynamics models of 

spacecraft around Moon, the un-modeled acceleration of orbit dynamics is approximated by using the Gauss-Markov 

process in order to improve the precision of orbit dynamics. Considering the problems of orbit determination algorithm 

based on extended Kalman filter, the position, and velocity of spacecraft and the un-modeled acceleration are 

estimated by using the Unscented Kalman filter to improve the precision of orbit estimation and ensure the stability of 

algorithm. And the autonomous optical navigation algorithm is validated using the numerical simulation. 
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