
 
 
航空学报    2010 31 (2): 377-387    ISSN: 1000-6893   CN: 11-1929/V  首页     当期目录 上一期    下一期 

 

材料工程与制造工艺 扩展功能 

本文信息

 Supporting info
 PDF(7323KB)
 [HTML全文](0KB)

 参考文献[PDF]

 参考文献

服务与反馈

 把本文推荐给朋友   

 加入我的书架 

 加入引用管理器

 引用本文

 Email Alert 

相关信息

  本刊中 包含“柔性制造系统”的 
相关文章 
本文作者相关文章 

飞行器智能柔性工装无线控制系统  
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摘要  用于飞行器大型薄壁件加工的智能柔性工装系统由数十个甚至上百个定位/支撑单元构成，每一单元又是
复杂的机、电、液、气一体化系统，需在运动中与外界实时通信获取上位机指令同时反馈内部状态信息。对于这
种由众多运动子系统构成的复杂大系统的网络化控制需求，若采用传统的有线控制方案不仅成本高而且难以实
现，而本文提出的无线通信与有线网络相结合的网络化分布式递阶控制系统却为解决这一难题提供了新的途径。
重点介绍了该系统的总体结构和无线主控子系统、网络化协调控制子系统、分布式执行控制子系统等核心环节的
硬件电路和软件实现技术，并给出了相关问题的解决方案。实验结果表明，该系统具有较高的稳定性、可靠性和
鲁棒性，有效解决了大规模运动通信和分布式控制问题，可很好满足项目的总体要求。 
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