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一种多径条件下的MLS接收机测角误差分析新方法  
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摘要  为了准确分析多径环境条件下微波着陆系统接收机测角误差，在深入分析微波着陆系统(MLS)测角原理的
基础上，提出了一种基于扫描波束主瓣等效替代的误差分析方法。该方法通过把往返波束脉冲主瓣用高斯钟形替

代，准确计算了接收的扫描脉冲-3 dB门限前后沿误差，建立了多路径条件下统一实用的接收脉冲包络波峰位置

偏移误差模型和锁住闸门测量误差模型。为验证模型准确性，以特定的多径环境条件为例，计算MLS接收机的测

角误差，将计算结果与利用Mathias经典模型的计算结果进行对比，并通过计算机仿真进行验证。结果表明，采
用主瓣替代方法能够较好地克服经典模型精确分析误差方面的使用不足和缺陷，且对多径条件下接收机测角精度
的准确评定具有一定的实用价值。 
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