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针对刚体卫星转速和控制力矩受限的情况，提出了避免敏感器及执行器饱和的大角度 

特征轴机动控制律，并用李雅普诺夫稳定性理论证明其稳定性。控制律以修正罗德里格

参数 表征姿态，采用特征轴机动作为拟最小时间机动策略，通过姿态误差的切换阈值

将机动过程 分为两个阶段。给出了控制参数的整定方法和选择范围。最后进行了控制

律算法的数值仿真 ，仿真结果表明控制律能够在卫星进行大角度姿态机动过程中有效

地避免敏感器及执行器饱 和。 
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