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在交会椭圆轨道目标阶段，Hill制导受各种误差因素的影响。介绍了椭圆轨道目标Hill 

制导的误差因素，并着重研究了导航误差和控制误差对终端位置的影响，给出了误差的

基本 表达式。与交会圆轨道目标情况进行比较，分析了初始真近点角对导航误差引起

的终端位置 偏差的影响。在此基础上给出了一种修正算法，理论上证明了修正算法能

显著提高终端位置 的精度。通过Monte\|Carlo方法的仿真结果表明，合理改变初始真

近点角能减小导航误差引 起的终端位置偏差，并且修正算法能更有效提高制导精度。 
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