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GPS信号失锁时，MEMS-SINS组合GPS导航误差会随着时间迅速积聚而无法导航。提出

一 种基于RBF神经网络预测的MEMS\|SINS误差反馈校正方法，GPS有信号时对神经网

络进行训 练，GPS信号中断时用训练好的RBF神经网络预测MEMS\|SINS的导航误差。

地面车载跑车试 验，证实了训练后的RBF神经网络能很高精度地逼近MEMS\|SINS／

GPS组合导航系统输入与 输出间的关系，在4个50s以内的GPS人为失锁过程中，该方法

导航结果与参考系统比较，平 均位置误差为3.8m，平均速度误差为0.6m／s，平均姿

态误差为0.5°。 
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