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在三维球坐标系下建立了导弹与目标的相对运动模型，针对大机动目标提出了一种 基

于零化导弹与目标视线角速度的三维自适应模糊变结构末制导律。所设计的制导律通过

模 糊系统对非线性模型进行逼近，克服了模型不确 定性和外界干扰对制导系统的影

响，并把目标加速度视为一类有界干扰，在线对目标加速度 的界进行估计。通过计算

机数字仿真验证了导弹与目标的相对视线角速度最终趋向于零，验 证了制导规律的正

确性和有效性。 
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