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针对小天体软着陆任务自主性、实时性的需求，对软着陆小天体自主导航与制导问题 

进行了研究。提出了一种利用激光测距仪和光学导航相机跟踪目标着陆点的自主导航方

案， 利用测距矢量以及目标点之间的几何关系，确定着陆平面法向方向和目标点位

置。分析期望 的探测器下降轨迹特点，给出了一种基于制导变量的脉冲控制制导律，

通过对目标点视线与 着陆平面法向矢量之间夹角的控制，将软着陆小天体控制分解为

切向控制与法向控制两部分 。最后，通过数学仿真对自主导航制导系统的性能进行了

验证，结果表明该方法能够满足垂 直软着陆的任务需要，实现高精度软着陆。 
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