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X射线脉冲星导航(XNAV)是一种新型的航天器天文导航方法。研究了利用脉冲星脉冲相

位观测信息进行导航卫星自主定轨的算法。首先分析了X射线脉冲在卫星和太阳系质心

之间的传播时间方程，然后利用卫星与太阳系质心之间的相位差分观测量建立了系统的

观测方程；结合导航卫星的轨道动力学特性，采用扩展卡尔曼滤波算法估计卫星的轨

道。考虑到卫星轨道动力学预报得到的卫星位置值具有较好的精度，提出直接利用该位

置预报值快速确定整周模糊度，并验证了该方法的可行性。数学仿真表明，该导航算法

能够精确确定导航卫星在惯性系下的绝对位置。 
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