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月球车自主导航系统是其完成月球探测任务的基础和关键，因此针对月球车导航的特殊

要求设计了一种基于天文导航与航位推算相结合的月球车自主导航方法。首先根据月球

车运动模型建立了系统的状态方程，然后利用太阳敏感器测量的太阳高度和方位角为观

测信息建立了天文子导航系统，以航位推算系统输出的航向角速率和月球车行进距离为

观测信息建立了DR子导航系统，并采用了联邦卡尔曼滤波实现导航信息的最优估计和

信息综合以增加导航系统的可靠性和容错能力。最后，通过计算机仿真证明该方法具有

很好的位置和航向估计精度，同时该方法有效提高了月球车导航系统的可靠性和容错能

力，是解决月球车自主导航问题的一种有效而实用的方法。 
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