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针对近空间飞行器大包络、多任务模式飞行运动，结合通用高超声速飞行器确立了近空

间飞行器不同飞行阶段的机体结构，详细建立了气动参数由攻角、马赫数与控制舵面偏

转量表示的12状态动力学方程，绘制了不同飞行阶段气动参数随攻角、马赫数的变化曲

线，建立了近空间飞行器的大包络运动控制模型，而后研究了不同机体结构与飞行状态

下的控制特性和各通道耦合性质，表明该系统可以有效用于全程强鲁棒稳定飞行控制系

统的设计与仿真测试，充分体现了近空间飞行器非线性、时变、耦合等飞行运动特点，

仿真验证表明了研究结果符合现有分析结果。   
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