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为提高临近空间飞行器的姿态估计精度和稳定性，研究了捷联惯性导航系统与星敏感器

组合 定姿方法和滤波融合算法。首先给出了临近空间飞行器的高精度姿态确定方案及

其模型， 然后针对一般采样型滤波器自适应能力有限的缺点，推导了一种能在线自适

应估计过程噪声 和量测噪声协方差阵的自适应采样滤波算法，该算法融合了自适应估

计和非线性滤波各自的 优点，不仅能对姿态确定系统的非线性滤波问题进行高精度估

计，而且估计结果具有较强的 鲁棒性，最后进行了仿真实验。实验结果表明本文方法

达到10角秒的定姿精度，其滤波精度 和稳定性均满足临近空间飞行器的定姿要求。 
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