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精密构型保持控制是编队飞行的关键技术，滑模变结构控制方法是实现近地轨道紧密编

队鲁棒控制的有效方法。编队动力学系统在缺少径向控制输入情况下，仍是可控的。针

对这一特性，进行了推力方向受限条件的编队构型变结构控制。提出了利用保性能控制

原理的鲁棒的滑动面设计方法，实现了模型不确定不匹配系统的变结构控制，结合 J

2 摄动力和编队状态的关系式，解决了缺少径向控制情况下编队构型控制系统

模型不确定和干扰不匹配问题。仿真结果表明，所提方法可以实现无轨道径向推力编队

构型保持的鲁棒控制。 
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