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针对椭圆轨道目标的飞行器近距离交会问题，研究了追踪任意椭圆轨道目标的Hill制导

方法。从状态转移矩阵出发推导出追踪椭圆轨道目标的Hill制导表达式，然后推导出连

续常值推力作用下系统状态的解析表达式，在此基础上分析了Hill制导过程中线性化误

差和J2摄动误差，通过误差项进行补偿，并给出了Hill制导改进算法。仿真分析表明椭

圆轨道Hill制导是可行的，且其改进算法能进一步提高制导精度。 
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