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在对适用于INS／GPS组合导航的 H ∞ 滤波方法进行了深入研究基础 上，提出了一

种改进的 H ∞ 多重渐消容错滤波算法。首先给出了 H ∞ 滤波算法 ，然后对渐

消记忆滤波方法进行了有效的改进，提出了多重渐消因子矩阵对称加权的滤波算 法和

残差归一化的多重渐消滤波方法，有效避免了残差量级差别所导致的残差检测失效和修 

正作用失配，最后提出了一种双重故障检测的容错策略，构造了改进的鲁棒 H ∞

容错 滤波器。仿真结果表明，改进的 H ∞ 容错滤波方法较常规Kalman滤波对系统

模型和噪 声的不确定干扰具有很强的鲁棒性，在有色噪声情况下具有高于常规Kalman

滤波的精度，对 于故障具有较强的检测能力和较好的组合效果，更加贴近于工程应用

需求。 
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