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相关信息

  本刊中 包含“飞行控制；反推法；

动态面控制；T-S模糊系统；小增益
理论”的 相关文章 
本文作者相关文章 

简化的鲁棒自适应模糊动态面控制及其应用  

周丽，姜长生，都延丽

南京航空航天大学 自动化学院 

收稿日期 2007-8-8   修回日期 2008-1-24   网络版发布日期   2008-9-25   接受日期    

摘要  针对不确定严格反馈块控非线性系统，提出了一种简化的鲁棒自适应模糊动态面控制方法。利用T S模糊
系统在线逼近系统的不确定及外界干扰，简化自适应参数调整方法，解决了动态面控制自适应参数过多的问题。

基于Lyapunov方法及小增益理论证明了闭环系统半全局一致最终有界。该方法设计的控制器复杂性低且具有最

少的在线调整自适应参数，易于工程实现。最后对所提出的方法进行了某推力矢量战斗机的Herbst机动仿真，结
果表明了方法的有效性。 
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