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摘要  针对MUAV（MUAV)定点飞行任务中姿态测量精度低所导致的机体不稳定问题，提出了一种在横侧向平面

通过控制航向速率陀螺保证平飞，在纵向平面采用过载控制的办法控制高度的控制方法。在此基础上,设计了四航

点压线导航方式,并通过飞行试验验证了纵向和横侧向平面控制的稳定性。试验结果表明,所设计的导航与控制方

法，在低精度微机电系统（MEMS）的测量装置条件下，能够满足MUAV定点、定航线飞行任务的要求。 
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