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  本刊中 包含“预测控制”的 相关
文章 
本文作者相关文章 
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一阶滞后对象广义预测控制下的闭环稳定性分析  
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摘要  利用参数模型和非参数模型相结合的方法,给出了一阶滞后对象在广义预测控制下闭环稳定的充要条件。发

现:(1)对开环稳定的一阶滞后对象,总存在一组控制器参数,使得在该控制器控制下,无论对象的开环增益 K与时

间常数T如何变化,闭环系统都保持稳定;(2)对于开环不稳定的一阶滞后对象,无论控制器参数如何选取,当K和T
的变化超出一定范围时,闭环系统就会失去稳定性。   
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